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Zakup Gratulujemy zakupu instrumentu serii GPS1200.

(=i W celu uzytkowania instrumentu w dopuszczalny sposéb zapoznaj sig z
szczegobtowymi wskazoéwkami bezpieczenstwa zawartymi w Podreczniku
Uzytkownika.

Identyfikacja Informacje o typie i numerze seryjnym instrumentu znajdujg sie na etykiecie.
produktu Prosimy wpisa¢ ponizej te informacje i zawsze podawac je podczas kontaktu z
dealerem lub autoryzowanym warsztatem serwisowym Leica Geosystems.

Typ:
Nr seryjny:
Symbole Symbole uzyte w niniejszej instrukcji majg nastepujace znaczenie:
Typ Opis
(= Wazne wskazéwki, ktére nalezy stosowacé w praktyce, zapew-
niajace wydajne i technicznie prawidtowe uzytkowanie instru-
mentu.
Znaki handlowe *  Windows i Windows CE sg zastrzezonymi znakami handlowymi Microsoft
Corporation

* CompactFlash i CF sg znakami handlowymi SanDisk Corporation
* Bluetooth jest zastrzezonym znakiem handlowym Bluetooth SIG, Inc
Wszystkie inne znaki handlowe sg wtasnoscig odpowiednich witascicieli.

Zastosowanie *  Podrecznik ten dotyczy wszystkich instrumentéw GPS1200. Réznice pomiedzy
podrecznika poszczegdlnymi modelami sg zaznaczone i opisane.
*  RX1200 jest dostgepny jako RX1210 lub z funkcjg ekranu dotykowego jako
RX1210T, RX1250X RX1250XcRX1250Tlub RX1250Tc. Nazwa RX1210 jest
stosowana w podreczniku i moze rowniez reprezentowac¢ modele z ekranem
dotykowym. W modelach z ekranem dotykowym zawsze uzywaj wskaznika
znajdujacego sie w zaopatrzeniu instrumentu.
* Podrecznik dotyczy standardowych aplikacji pomiarowych w czasie rzeczy-
wistym. Informacji o innych dostepnych funkcjach szukaj w Podreczniku Tech-
nicznym GPS1200.
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Dostepna Nazwa Opis Format

Dokumentacja

Instrukcja obstugi Wszystkie instrukcje wymagane do X X
podstawowej obstugi instrumentu
znajduja sie w tym podreczniku. Zawiera
on ogolny opis instrumentu wraz z
danymi technicznymi i wskazéwkami
bezpieczenstwa.

Nazwa Opis Format
m.
Podrecznik terenowy | Opisuje ogdlne dziatanie instrumentu w - X
systemu standardowym uzyciu. Zalecany jako

szybki podrecznik terenowy.

Programy uzytkowe | Opisuje specjalne wbudowane programy X X
Podrecznik terenowy | przeznaczone do typowego uzytkow-
ania. Zalecany jako szybki podrecznik
terenowy. Program uzytkowy RoadRu-
nner zostat opisany w innym podrec-

zniku.
Podrecznik tech- Przewodnik po instrumencie i funkcjach - X
niczny programowych. Zawiera szczego6towe

informacje o ustawieniach specjalnych
oprogramowania i urzadzenia oraz jego
funkcjach przeznaczone dla specjalistow
technikow.

Zapozanaj sie z nastepujacymi zrédtami dokumentacji i oprogramowania dla
GPS1200:
¢ SmartWorx DVD

« http://www.leica-geosystems.com/downloads
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1 Interfejs uzytkownika

@

HDOOCEOPEOBOOLEB®O

Klawisze funkcyjne F1-F6.
klawisze literowe

CAPS

Klawisze skrétow F7-F12.
SPACE, SHIFT

ENTER

Klawisze kursora.

CE, ESC, USER, PROG
Klawisze numeryczne

Dla RX1250: klawisz z symbolem
Windows. Umieszczone logo flagi
Microsoft miedzy klawiszami PROG
i i ESC.

o o

= Q —-~0 Qo

Dla prezentaciji zostat wybrany model RX1250, reprezentujacy wszystkie modele.

R&znice w stosunku do i

nnych RX1200 zostaty wyszczegdlnione.

1.1 Klawiatura
Klawiatura

RX12_001
=
Klawisze

Klawisz

Funkcja

Klawisze funkcyjne
F1-Fé.

Dotyczg szesciu klawiszy-operatoréw znajdujacych sie w
dolnej czesci aktywnego ekranu.

Klawisze skrétowe F7-
F12.

Definiowane przez uzytkownika klawisze wykonywania
wybranych polecen lub wyboru ekranu.

Klawisze literowe

Do wpisywania liter.

Klawisze numeryczne

Do wpisywania cyfr.

CAPS

Przetgcza pomigdzy duzymi i matymi literami.

CE « Usuwanie poprzedniego zapisu na poczatku kazdego
wpisywania.
« Usuwanie ostatniego znaku podczas wprowadzania.
ESC * Pozostawia obecne menu lub wpis bez zachowywania

zadnych zmian.

Wytacza odbiornik gdy jest wcisniety przez 2 w
GPS1200 Menu Gtéwne.

Interfejs uzytkownika
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Kombinacje klaw-
iszy

Klawisz

Funkcja

PROG (WLACZ)

*  Gdy odbiornik jest wytaczony: wcisniecie klawisza na 2
s wigcza odbiornik.

*  Gdy odbiornik jest wtaczony: wcisniecie klawisza w
kazdym momencie powoduje wejscie do XX
Programy by wybra¢ program pomiarowy.

SHIFT Przetacza migdzy pierwszym i drugim poziomem klawiszy
funkcyjnych.

SPACE Wstawia pusty znak.

USER Przywotuje menu definiowane przez uzytkownika.

Klawisze kursora.

Przemieszczanie kursora na ekranie.

ENTER

*  Wybor podswietlonej linii i przejscie do nastepnego
logicznego menu / dialogu.

* Rozpoczecie trybu edycji w polach edyciji.

+ Otwiera liste wyboru.

Klawisze

Funkcja

PROG plus USER

+ Dla RX1210/RX1250:
Wytgczenie instrumentu.

SHIFT o Strony w gore.
SHIFT ¢ Strony w dot.
SHIFT PROG (+7) Dla RX1250:

Wyswietla pasek zadan Windows CE i menu start.

10

GPS1200 Interfejs uzytkownika




1.2 Ekran

Ekran

Elementy

f Godzina

0oL

a—nn H"’“I“.ﬂ-ﬂ* ;2i|a| .
Henu gléwne b

b — es1200

i « @

1 Pomiar 2 Programy.. 3 Zarzadz.
2.0

d

o

0

a)

b) Nagtéowek

c) Tytut

d) Obszar ekranu
e) Linia wiadomosci

Tﬂl h 2) :IE«S)gy

4 Kenwers.. § Iﬁonfg_ 6 Marzedz, . h) CAPS
e ﬂﬁ'zé .

L MEfT, i) Ikona SHIFT

B I
j) lkona szybkiego kodowania
k .
GPS12 129 k) Klawisze-operatory
Element Opis
Godzina Pokazywany jest aktualny czas lokalny.
Nagtowek Pokazuje potozenie Menu gtéwne, ponizej klawisza PROG
lub klawisza USER.
Tytut Pokazywana jest nazwa ekranu.

Obszar ekranu

Obszar roboczy ekranu.

Linia wiadomosci

Wiadomosci sg pokazywane przez 10 s.

lkony Pokazujg obecny stan istrumentu. Szukaj w "1.4 lkony". Moze
by¢ uzywana za pomocg ekranu dotykowego.

ESC Moze by¢ uzywana za pomocg ekranu dotykowego. Posiada
takie same funkcje jak staty klawisz ESC. Ostatnie dziatanie
zostanie usuniete.

CAPS Aktywny jest tryb duzych liter. Wigczanie i wytaczanie duzych
liter odbywa sie przez nacisnigcie klawisza CAPS.

SHIFT ikona Pokazuje status klawisza SHIFT; wybierany jest pierwszy lub

drugi poziom klawiszy-operatoréw. Moze by¢ uzywany za
pomocg ekranu dotykowego i posiada takie same funkcje jak
staty klawisz SHIFT.

lkona szybkiego
kodowania

Pokazuje konfiguracje szybkiego kodowania. Moze by¢
uzywany za pomocg ekranu dotykowego w celu wtgczenia i
wytgczenia szybkiego kodowania.

Klawisze-opera-
tory

Polecenia moga by¢ wykonane za pomocg klawiszy F1-F6.
Polecenia przypisane operatorom zalezg od ekranu. Moze by¢
uzywany bezposrednio za pomoca ekranu dotykowego.

Interfejs uzytkownika
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1.3 Zasady dziatania

Klawiatura i ekran
dotykowy

Wiaczanie odbi-
ornika

Wytaczanie odbi-
ornika

Zablokow-

Interfejs uzytkownika moze by¢ obstugiwany przez klawiature lub przez ekran
dotykowy za pomocg wskaznika bedacego w wyposazeniu.

Sposéb pracy jest taki sam dla klawiatury i ekranu dotykowego. Réznica polega na
sposobie zaznaczenia i wyboru informacji.

Obstuga za pomoca klawiatury
Informacje sg wybierane i wprowadzane za pomoca klawiszy. W rozdziale "1.1
Klawiatura" szukaj szczegotowego opisu klawiszy, klawiatury oraz ich funkcji.

Obstuga za pomoca ekranu dotykowego
Informacje sg wybierane i wprowadzane przez ekran dotykowy za pomoca
wskaznika bedacego w wyposazeniu instrumentu.

Dziatanie Opis
By wybrac¢ obiekt Wskaz obiekt.
By rozpoczag¢ tryb edycji w Wskaz pole wprowadzania.

polach wprowadzania

By podswietli¢ obiekt lub jego Przeciagnij wskaznik od lewej do prawej strony.
czes¢ do edyciji

By akceptowac dane wprowad- | Nacisnij na dowolne miejsce na ekranie poza
zone w polu wprowadzania i polem wprowadzania.
wyjs¢ z trybu edycji

Przytrzymaj PROG przez 2 s.

Odbiornik moze by¢ wytgczony tylko w Menu Gtéwnym GPS1200.

Nacisnij rownoczesnie USER oraz PROG.
lub
Przytrzymaj ESC przez 2 s.

! Opcja |Opis
anie/Odblokow-
anie klawia- Zabloko | W celu zablokowania klawiatury nacisnij i przytrzymaj SHIFT przez 3 s.
tury(tylko wanie | Wiadomos¢ 'Klawiatura zablokowana' jest momentalnie wy$wietlana w
RX1210/RX1210T) linii wiadomosci.
Odbloko | W celu odblokowania klawiatury nacisnij i przytrzymaj SHIFT przez 3 s.
wanie | Wiadomos$¢ 'Klawiatura odblokowana' jest momentalnie wyswietlana w
linii wiadomosci.
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Wybieranie z menu

Wybér strony

Edycja catej
wartosci w wpisy-
wanym polu

Edycja poszczegol-
nych znakéw we
wprowadzanym
polu

Wyglad

Opis

17:47 oy L1- 7
GP51200 7oLe=7

Zarzadzanie

1 Ohiekty-rohot

2 Dane
3 Listy kodéw

Zeby wybraé pozycje z menu nalezy wykonaé jedna z
ponizszych czynnosci:
Przesun zaznaczenie na pozycje. ENTER lub
KONT (F1).
lub
Wpisz caty numer umieszczony na poczatku
pozycji. ENTER lub KONT (F1) nie s wymagane.
lub
Wskaz obiekt.

Wyglad

Opis

17:18 [E) ol d
T N L

Jednost. 'Ie:

Odleq.m-dzies: 3 m-dziesietne:
3607

Jodnost. kata:
Kat dziesietn:

Jednost.nachy:
Jedn . szybkobc:

1"

h:v:
Kmig {kmh):

Zeby wybraé strone na ekranie nalezy wykonaé jedng
z nastepujacych czynnosci:

STRON(F6).
lub

Nacisng¢ na zaktadke strony.

Wyglad

Opis

|Survey |Code|Annst nEi a
Nr punktu : Point0001

1. Podswietl pole.
2. Wpisz cyfry i/lub litery zeby nadpisa¢ poprzedni
wpis.

3. ENTER lub nacisnij poza polem.

Wyglad

Opis

| Survey |Code | Annot [Mapal
Nr punktu H

Boint000

Znak moze by¢wprowadzony lub nadpisany. Proce-
dura jest taka sama w obydwu przypadkach.

1. Podswietl pole.

2. Dla klawiatury: ENTER. Tryb edycji jest aktywny, w
ktérym dodatkowe funkcje sg dostepne takie jak
wpisywanie i nadpisywanie.

3. Dla ekranu dotykowego: Podswietl znaki, ktére
majg by¢ zmienione.

4. Wpisz cyfry i/lub litery.

5. ENTER lub nacisnij poza polem.

Interfejs uzytkownika
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Dostep do wprow-

d . Krok |Opis
adzania specjal-
nych znakéw alfa- 1. Pods$wietl pole do wprowadzania.
numerycznych 2. Dla klawiatury: ENTER.
3. Przetacz do potrzebnych znakéw specjalnych uzywajac klawiszy strzatek
gora/dot.
4. Nacisnij klawisz funkcyjny przypisany do wymaganej grupy znakow.

Nacisnij klawisz funkcyjny przypisany do wymaganego znaku.

Powtarzaj kroki 4. i 5. do wprowadzania wigkszej liczby znakéw z danej
grupy.
7. ENTER

Wyglad i wybér z Lista wyboru moze miec¢ rézny wyglad.
listy wyboru

Zamknieta lista wyboru

Wyglad Opis Wybor
2apisz raport: IEEEEEERET | | Strzatki z prawej strony Uzyj klawiszy strzatek < p
fazvm pik gogo.txtdl | 515 oznaczajg dalsze do przewijania listy lub
Plik formatu : GSIE.FRT 44 . e .
opcje do wyboru. nacisnij na ekranie
strzatki.

ENTER lub nacisnij na pole zeby wejs¢ do listy wyboru. Otwarcie listy wyboru poka-
zuje prosta liste pdl lub petna liste pal.

Prosta lista pol

Wyglad Opis Wyboér
Formt daty [ P | o Lista wyboru wyswi- |- Zaznacz element i
byt etla elementy do nacisnij ENTER.
wyboru.
+ Pole wyszukiwania |+ Zeby wyj$¢é bez zapi-
jest wyswietlane w sywania zmian
razie koniecznosci. nacis$nij ESC lub

nacisnij na ekranie

poza prosta listg pdl.

* Pasek przewijania jest
wyswietlany w razie
koniecznosci.
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Petna lista pél

Wyglad

Opis

Wybér

15.03.06

STOCKPILE

KONT | NOWY | EDYC I.BLI‘I'WE P=WEW

Lista wyboru wypetnia
caty ekran.

Pole wyszukiwania
jest wyswietlane.
Pasek przewijania jest
wyswietlany w razie
koniecznosci.

Funkcjonalno$c¢ obej-
muje tworzenie,
edytowanie i
usuwanie elementéw.

Petna lista pdl jest
wyjasniona
szczegotowo w
odpowiednich miejs-
cach instrukgiji.

Podswietl element i
nacisnij KONT (F1)
lub ENTER.

Zeby wyj$é bez zapi-
sywania zmian
nacisnij ESC lub
nacisnij [x.

Interfejs uzytkownika
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1.4 lkony
Opis

&

Rozmieszczenie
ikon na ekranie

Status pozycji

Liczba widocznych
satelitow

Ikony przedstawiajg aktualng informacje o stanie odbiornika.

Ikody dostarczajg informacji zwigzanych z podstawowymi funkcjami odbiornika.
Wyswietlane ikony zalezg od modelu uzywanego odbiornika GPS1200 oraz aktu-
alnej konfiguracji odbiornika.

a) Status pozycji
b) Liczba widocznych satelitéw
c) Satelity biorace udziat w pomiarze

ghi

[ ||
1711 L1 5™ ¥ s W
GPS1200 |+ :'u-o Il ﬂoEDs

lichu_giowne 4 d) Urzadzenie Real-time i status real-
@ 7 5 | time, status tacznosci z Internetem
. 2 e) Tryb Pozyciji

1 Pomiar 2 Programy.. 3 Zarzadz.- f) Bluetooth

@. 20 TH g) Linia/obszar
— o h) Karta CompactFlash/pamie¢
4 Konwers. & Konfig.. G Narzedz_
[t — | . wewn.etrzna
KONT | | | | [Nk i) Bateria
GPS12_130 j)  SHIFT

k) Szybkie kodowanie

Wyswietla status aktualnej pozycji.
Ekran dotykowy: Nacisniecie ikony prowadzi do STATUS Pozycja.

lkona Opis

Brak ikony Brak dostepnej pozycji

Dostepne niezalezne rozwigzanie.

w

Dostepne rozwigzanie Kodu.

.@.

o Dostepne rozwiagzanie fazy. Znaczniki wskazuja, ze nieoznac-
+ zonos¢ zostata sprawdzona.

Wyswietla liczbe teoretycznie widocznych satelitow powyzej skonfigurowanego kata
horyzontu w odniesieniu do aktualnego almanachu.
Ekran dotykowy: Nacisniecie ikony otwiera STATUS Satelitow.

lkona Opis
@ Liczba satelitéw powyzej <Kat horyzontu:> skonfigurow-
g anego w KONFIGURAC Ustawienia satelitow.
@ Liczba satelitéw powyzej <Kat horyzontu:> skonfigurow-
g anego w KONFIGURAC Ustawienia satelitéow. Odbiornik jest

skonfigurowany zeby uzywaé sygnatu z zewnetrznego oscyla-
tora .
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Satelity biorace
udziat w pomiarze

Urzadzenie Real-
Time i Status Real-

Time

Wyswietla liczbe satelitdw uczestniczacych w obliczaniu biezacej pozycji.
Ekran dotykowy: Nacisniecie ikony otwiera STATUS Satelitow.

lkona Opis
=8 6G=8 Gdy wyswietlana jest ikona pozycji pokazywana jest liczba
l2e5 R=2 satelitow aktualnie uzywanych do obliczenia pozycji.

Gdy nie ma dostepnej pozycji, ale satelity sg $ledzone

wowczas wartosci L1 i L2 (GPS tylko) lub wartosci Gi R (GPS

& GLONASS) pokazujg ile jest sledzonych satelitow.

(&  Liczba $ledzonych satelitow moze sig rézni¢ od
liczby widocznych satelitow. Moze to by¢ spowo-
dowane brakiem widocznosci satelitéw lub
uznaniem sygnatow satelitow za zbyt zaktécone by
mogty by¢ stosowane do wyznaczenia pozycji.

G=5 (&  Liczba uczestniczacych satelitow GLONASS moze
B0 by¢ zero, gdy pie¢ lub wiecej satelitow GPS jest

wykorzystywanych do obliczenia pozycji. Algorytm
przetwarzania automatycznie wybiera najlepszg
mozliwg kombinacje satelitéw do obliczenia pozycji.
Pozycja wyliczona przy R = 0 jest bez watpienia z
okreslong pewnoscig.

Wyswietlenie urzadzenia Real-Time skonfigurowanego do uzycia oraz jego statusu.
Ekran dotykowy: Nacisniecie ikony otwiera STATUS Wejscie Real-Time.

Tryb Real-time: Bazowy

Skierowana w goére strzatka oznacza konfiguracje odbiornika bazowego, ale nie
oznacza ze urzgdzenie zewnetrzne pracuje. Poruszanie sie strzatki oznacza
wysytanie poprawek RTK. Gdy sa skonfigurowane dwa urzadzenia RTK, wtedy jest
pokazywana ikona dla urzadzenia nr 1.

lkona

Opis

o
:

Potaczenie cyfrowego telefonu komérkowego

8

Transmisja danych przez cyfrowy telefon komérkowy

Transmisja radiowa

Transmisja przez RS232

207
3 08

Dostepne urzadzenie Bluetooth podiaczone i transmitujace.
Cyfrowy telefon komérkowy jest pokazany jako przykiad.

Interfejs uzytkownika
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Status fgcznosci z

Tryb Real-time: Ruchomy
Strzatka skierowana w dot oznacza konfiguracje ruchomego odbiornika RTK.
Strzatka pojawia sig¢ podczas odbioru wiadomosci real-time.

lkona

Opis

]

1

W
(e
B

Potaczenie cyfrowego telefonu komérkowego

B
B

i m Odbidr cyfrowego telefonu komoérkowego
Sy Odbiér radia

i

Odbiér RS232

5 H7

Urzadzenie z Bluetooth podtaczone i odbierajace. Cyfrowy
telefon komorkowy jest pokazany jako przyktad.

¢

Wide Area Augmentation System, European Geostationary
Navigation Overlay Service lub MTSAT Satellite-based
Augmentation System is being used.

lkona Opis
Internetem
Odbiornik jest podtaczony do Internetu.
&
Tryb Pozycji Wyswietla aktualny tryb pozycji w zaleznosci od okreslonej konfiguracji.
Symbole sg dodane do podstawowej ikony pozycji, gdy jest skonfigurowany zapis
surowych obserwac;ji lub zapis auto punktéw. W momencie gdy ikona jest widoczna
odbiornik znajduje sie w stanie, ktéry umozliwia rozpoczecie praktycznej pracy.
Ekran dotykowy: Nacisniecie ikony otwiera STATUS Rejestracji.
lkona | Tryb Obserwacja | Rejestracja Rejestracja Antena
Pozycji punktu surowych obser- | auto punktow |ruchoma
wagciji
o Statyczny | Tak Nie Nie Nie
. Statyczny | Tak Tak Nie Nie
jz\:l‘ Ruchomy | Nie Nie Nie Tak
H\' Ruchomy |Nie Tak Nie Tak
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lkona | Tryb Obserwacja |Rejestracja Rejestracja Antena
Pozycji punktu surowych obser- | auto punktéw |ruchoma
wacji
e Ruchomy |Nie Tak po czasie Tak
e
-t Ruchomy |Nie Tak po odlegtoéci_ Tak
.92\{ - lub wysokosci
s Ruchomy |Nie Tak Stop & go Tak
.‘35:"»
Bluetooth Wyswietlany jest status kazdego portu Bluetooth i kazdego potaczenia Bluetooth.

Ekran dotykowy: Nacisniecie ikony prowadzi do STATUS Bluetooth.

lkona Opis
F RX1250 lub instrument TPS z Boczna pokrywa komunika-
cyjna ma mozliwo$¢ komunikacji przez Bluetooth. W przy-
padku RX1250, Bluetooth jest wbudowany.
Hg oL Potaczenie Bluetooth jest ustanowione i aktywne.
F Potaczenie Bluetooth nie jest ustanowione. Porty Bluetooth 1,
123 2i 3 nie sg aktywne. Porty 2 i 3 sg dostepne tylko w RX1250.
|,{g oL Potaczenie Bluetooth jest ustanowione. Porty Bluetooth 1, 2 i
123 3 sg aktywne. Porty 2 i 3 sg dostepne tylko w RX1250.
Linia/obszar Wyswietlana jest liczba obecnie otwartych linii i obszaréw.
Ekran dotykowy: Nacisniecie ikony prowadzi do ZARZADZAJ Dane: Nazwa
obiektu.
lkona Opis
B4 Wyswietlana jest liczba linii i obszaréw obecnie otwartych w
| aktywnym obiekcie.
Karta Compact- Wyswietlany jest status karty CompactFlash i pamieci wewnetrznej. Dla karty
Flash/pamie¢ CompactFlash pokazywana jest wielko$¢ wykorzystanej przestrzeni w siedmiu pozi-
wewnetrzna omach. Dla pamieci wewnetrznej wielko$¢ zuzytej pamieci jest pokazywana w

dziewigciu poziomach.
Ekran dotykowy: Nacisniecie ikony prowadzi do STATUS Pamiec¢ & Bateria,
strona Pamig¢.

lkona Opis
= v Karta CompactFlash jest wiozona i moze zosta¢ usunieta.
T
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lkona

Opis

v

Karta CompactFlash jest wtozona i nie moze zosta¢ usunieta.
Usuwanie karty CompactFlash nie jest zalecane w celu

. uniknigcia utraty danych.
@ @ Pamig¢ wewnetrzna jest aktywnym nosnikiem pamieci.
Brak ikony Karta CompactFlash jest aktywnym nosnikiem pamieci. Karta

CompactFlash nie zostata wiozona.

Bateria Status i zrodto baterii jest wyswietlane. Pozostata pojemnos¢ baterii jest przed-
stawiana przez szes¢ poziomow.
Dla odbiornikéw GPS1200: Jezeli sa wtozone dwie baterie, bateria z nizszym
napieciem jest wykorzystywana. Jezeli jest podigczona bateria zewnetrzna i jedna
lub dwie baterie wewnetrzne sg wiozone to wykorzystywane jest zasilanie
zewnetrzne.
Dla odbiornikéw GRX1200 Pro/GRX1200 GG Pro: Jezeli sg podtaczone dwa zrddta
zasilania zewnetrznego system wykorzystuje to zrodto, ktére zostato skonfig-
urowane jako preferowane.
Ekran dotykowy: Nacisniecie ikony prowadzi do STATUS Pamie¢ & Bateria,
strona Bateria.
lkona Opis
u Dla odbiornikéw GPS1200: Jedna bateria wewnetrzna w
m komorze A jest w uzyciu.
u Dla odbiornikéw GPS1200: Jedna bateria wewnetrzna w
B komorze B jest w uzyciu.
u i Dla odbiornikéw GPS1200: Dwie baterie wewnetrzne jedna w
kazdej komorze A i B.Kolor czarny oznacza baterig aktualnie
A B uzywana.
.] Dla odbiornikow GPS1200: Bateria zewnetrzna jest
= podtaczona i uzywana.
.] Dla RX1250: Wewnetrzna bateria jest uzywana.
SHIFT Wyswietlany jest status klawisza SHIFT.
Ekran dotykowy: Nacisniecie ikony pokazuje dodatkowe klawisze operacyjne.
lkona Opis
{t Dodatkowe klawisze sg dostepne w obecnie widocznym ekranie.
+ Klawisz SHIFT zostat nacisniety.
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Szybkie kodowanie Szybkie kodowanie jest wyswietlane.
Ekran dotykowy: Wskazanie ikony wigcza lub wytacza szybkie kodowanie.

lkona Opis

01 Szybkie kodowanie jest wigczone. Szybkie kody z jedng cyfrg sgq
stosowane z aktywnej listy kodow.

01 Szybkie kodowanie dla szybkich kodéw z jedng cyfrg jest wytgczone.

(1} Szybkie kodowanie jest wigczone. Szybkie kody dwucyfrowe sg
stosowane z aktywnej listy kodow.

02 Szybkie kodowanie dla szybkich kodéw dwucyfrowych jest
wytgczone.

03 Szybkie kodowanie jest wigczone. Szybkie kody trojcyfrowe sg
stosowane z aktywnej listy kodow.

03 Szybkie kodowanie dla szybkich kodow tréjcyfrowych jest wytgczone.

Interfejs uzytkownika
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1.5 Symbole

Opis Symbole dostarczajg informacji dotyczacych ustawien.

Filtr

Atrybuty

Wartosci graniczne

Najwieksza
poprawka

Tyczone

Sesje pomiarowe
Wake-Up

Symbol

Opis

Przyktad:

Y

Symbol filtra jest pokazany na stronie Punkty,
Linie, Obszary lub Mapa jezeli filtr punktu, linii lub
obszaru jest aktywny.

Dane: Loca
Punkty v|Li

Symbol

Opis

Symbol atrybutu jest wysweitlany w
ZARZADZANIE Kody by wskaza¢ kody z atryb-
utami.

Symbol

Opis

Wskazuje przekroczenie okreslonych wartosci
granicznych. Przyktadowo, przekroczenie
wartosci granicznych poprawek w programie
uzytkowym Okreslenie ukt. Wspotrzednych.

Symbol

Opis

Symbol ten jest stosowany by wskazaé
najwiekszg poprawke w Okr. UK. WSP Krok 4:
Kontrola Poprawek.

Symbol

Opis

Symbol ten jest stosowany w ZARZADZAJ Dane:
Nazwa obiektu by wskazac¢ punkty, ktore zostaty
wytyczone.

1233%

Opis

Przyktad:

Symbol

Ten symbol jest wykorzystywany w Sesje pomi-
arowe Wake-Up zeby pokazac, ktora sesja
bedzie aktywowana jako nastepna.

—
=)
[--]
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2 Konfiguraja zestawu

21

Opis

Porty na przednim
panelu odbiornika

Porty Odbiornika

Wszystkie porty odbiornika GPS1200 sg umieszczone na przednim panelu odbi-
ornika.

GX1210, GX1220, GX1230, GX1230 GG, GX1200 z opcjg PPS/Event, GRX1200
Classic i GRX1200 Lite

Q O To

a)

f)

T

898

GPS ~~ |.

‘1.
=

O

Port E2: Event input 2, w GX1200 z
opcja PPS/Event

Port E1: Event input 1, w GX1200 z
opcja PPS/Event

Komora baterii A z przedziatem na
karte CompactFlash

Wskazniki LED

Port P3: Wyjscie zasilania,
wejscie/wyjscie danych lub
wejscie/wyjscie zewnetrznego
urzadzenia. 8 pinowy LEMO

Port PWR: Zasilanie zewnetrzne. 5
pinowy LEMO

9)
h)
i)
)]

k)

Port ANT: wejscie anteny GNSS.

Komora baterii B, niedostgpna w
GRX1200 Pro/GRX1200 GG Pro
Port PPS: wyjscie PPS, w GX1200 z
opcja PPS/Event

Port RX: RX1200 wejscie/wyjscie
lub wejscie/wyjscie zewnetrznego
urzadzenia. 8 pinowy LEMO

Port P3: Wyjscie zasilania,
wejscie/wyjscie danych lub
wejscie/wyjscie zewnetrznego
urzadzenia. 8 pinowy LEMO

Port P1: Wyjscie zasilania,
wejscie/wyjscie danych lub
wejscie/wyjscie zewnetrznego
urzadzenia. 8 pinowy LEMO

Konfiguraja zestawu

GPS1200
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Porty do Sprzet Port
podtaczenia

sprzetu RX1210 bez kabla Bezposredni zatrzask na odbiorniku
RX1210 z wykorzystaniem kabla Port RX
Anteny GNSS Port ANT
Radio w obudowie, bez kabla Port P1 lub port P3

Radio w obudowie, z wykorzystaniem kabla |Port P1, port P2 lub port P3

Radio Systemu 500 w obudowie, z wykorzys- | Port P1, port P2 lub port P3
taniem kablaSystem 500

Zasilanie zewnetrzne Port PWR
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2.2 Statyczny odbiornik bazowy na stupie

Uzyj Opisane ponizej ustawienie sprzetu jest wykorzystywane do pomiaréw statycznych
na stupie pomiarowym.

Konfiguraja
zestawu

GP512_0\12\_/

a) Anteny GNSS f) OdbiornikGX1210GX1220
AX1201AX1202 GGAT504AT504 GG GX1230GX1230 GG

b) Uchwyt g) Dwie baterie

c) Spodarka h) Kabel antenowy 2,8 m

d) Ptyta centrujaca, jezeli potrzebna i) Karta CompactFlash

e) RX1210, jezeli potrzebny j) Walizka transportowa

Konfiguraja zestawu GPS1200 25



2.3 Odbiornik Bazowy Real-Time, jeden statyw

Uzyj Opisane ponizej ustawienie sprzetu jest wykorzystywane do pomiaréw bazowych
RTK z wykorzystaniem transmisji radiowej. Surowe obserwacje moga réwniez byé
gromadzone do poézniejszych obliczen.

osta ﬁ S
a \
&
b
[ — |
d
e
f
9 m
h
i n
j
k
o
GPS12_016
a) Antena radiowa i) RX1210, jezeli potrzebny
b) Uchwyt anteny radiowej o dlugosci j)  OdbiornikGX1210GX1220
15cm GX1230GX1230 GG
c) Antena GNSSAX1201AX1202 GG k) Radio w obudowie
d) Miarka wysokosci 1) Walizka transportowa
e) Uchwyt m) Kabel antenowy 1,2 m do

podtaczenia radia w obudowie i
anteny radiowe;j
f) Spodarka n) Dwie baterie
g) Kabelantenowy 1,2 mdo podtgczenia 0) Karta CompactFlash
odbiornika do anteny GNSS
h) Statyw
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24 Stacja bazowa RTK wykorzystujaca SmartAntenna,
RX1250 i GHT56

Uzyj

Konfiguraja
zestawu

Opisane ponizej ustawienie sprzetu jest wykorzystywane do pomiaréw RTK z wyko-
rzystaniem SmartAntenna (ATX1230 lub ATX1230 GG), RX1250 oraz GHT56. To
ustawienie jest sugerowane do pomiaréw gdzie jest normalne pokrycie radiowe.
Surowe obserwacje mogg réwniez by¢ gromadzone do pdzniejszych obliczen.

&

Q O T o

RX12_28TR

a) SmartAntenna i) Radio w obudowie
(ATX1230 lub ATX1230 GG)

b) Bateria do SmartAntenna j) Walizka transportowa

c) Miarka wysokosci k) RX1250

d) Uchwyt 1) Antena radiowa

e) Spodarka m) Bateria do RX1250

f) Statyw n) Karta CompactFlash

g) GHT57 0) Bateria do radia

h) GHT56

Konfiguraja zestawu
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2.5 SmartRover - Zewnetrzne radio

Uzyj Opisane ponizej ustawienie sprzetu jest wykorzystywane do pomiaréw ruchomych
RTK z wykorzystaniem SmartAntenna, RX1250X, GHT56 oraz zewnetrznego radia.

Konfiguraja
zestawu

RX12_31

a) SmartAntenna g) Dolna cze$¢ aluminiowej tyczki
b) Bateria do SmartAntenna h) Antena radiowa
c) Gorna czes¢ aluminiowej tyczki z i) Bateria do RX1250X

gwintem lub bolcem

d) Uchwyt do tyczki j) Karta CompactFlash
e) GHT56 k) RX1250X
f) Radio w obudowie I) Bateria do radia
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2.6

Uzyj

Konfiguraja
zestawu

Odbiornik ruchomy RTK, tyczka z plecakiem

Opisane ponizej ustawienie sprzetu jest wykorzystywane do dtugotrwatych pomi-
aréw ruchomych RTK w terenie. Surowe obserwacje moga réwniez by¢ gromad-
zone do pézniejszych obliczen.

GPS12_018

a)
b)

c)
d)
e)
f)
g)

h)
i)

Anteny GNSSAX1201AX1202 GG
Gorna czgs¢ aluminiowej tyczki z
gwintem lub bolcem

Uchwyt do tyczki

RX1210

Uchwyt RX1210 na tyczce

Dolna czgs$¢ aluminiowej tyczki
Kabel antenowy 1,2 m

Kabel antenowy 1,6 m
Radio w obudowie

Kabel 1,8 m, RX do GX
OdbiornikGX1210GX1220
GX1230GX1230 GG

Dwie baterie

Karta CompactFlash

Antena radiowa

Uchwyt anteny radiowej 3 cm diugi
Kabel antenowy 1,2 m do
podtaczenia radia w obudowie do
anteny radiowej

Tyczka teleskopowa

Plecak

Konfiguraja zestawu

GPS1200

29



Utozenie kabli w
plecaku

a) Kabel antenowy 1,6 m

b) Kabel 1,8 m, RX do GX

c) Kabel antenowy 1,2 m do
podtaczenia radia w obudowie do

GPS12_036 anteny radiowe;j
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2.7 Odbiornik ruchomy RTK, wszystko na tyczce

Uzyj

Konfiguraja
zestawu

Opisane ponizej ustawienie sprzetu jest wykorzystywane do krotkotrwatych pomiaréw

ruchomych RTK, szczegdlnie w terenie z wieloma przeszkodami takimi jak ptoty.

—_— - «

GPS12_019

a)

Anteny GNSSAX1201AX1202 GG
Gorna czes¢é aluminiowej tyczki z

gwintem lub bolcem

Kabel antenowy 1,8 m

Uchwyt do tyczki

Uchwyt RX1210 na tyczce

Dolna czgs$¢ aluminiowej tyczki

Antena radiowa

Radio w obudowie
OdbiornikGX1210GX1220
GX1230GX1230 GG
Uchwyt odbiornika na tyczce
RX1210

Kabel 1,0 m, RX do GX
Dwie baterie

Karta CompactFlash

Konfiguraja zestawu
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3 Okreslenie wysokosci anteny

Ustawienie na a
slupie \V4

@*‘*b

GPS12_031

a)
b)

c)

d)

Fizyczna ptaszczyzna odniesienia
Pionowe przesunigcie centrum
fazowego dla L1

Pionowe przesuniecie centrum
fazowego dla L2

Odczyt wysokosci pionowej

Wyglad anteny AX1201/AX1202
GGPrzesunigcie pionowe = 0

Wymiary adaptera
oraz uchwytu

145.5 mm
99.7 mm

36.5 mm

Y

y

GPS12_038

wJ

GRT144 uchwyt z adapterem $ruba-do-
bolca GAD31.

109 mm

145.5 mm

36.5 mm;‘r

y
GPS12_037 ?

GRT146 uchwyt.
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Ustawienie na
statywie

GPS12_032

a)
b)

c)

d)

e)

Fizyczna ptaszczyzna odniesienia
Pionowe przesunigcie centrum
fazowego dla L1

Pionowe przesunigcie centrum
fazowego dla L2

Przesuniecie pionowe

Dla standardowej anteny Leica z
akcesoriami: 0.36 m

Odczyt wysokosci pionowej

Wyglad anteny AX1201/AX1202 GG

Ustawienie na
tyczce \v4

W

GPS12_033

a)
b)

c)

d)

Fizyczna ptaszczyzna odniesienia
Pionowe przesunigcie centrum
fazowego dla L1

Pionowe przesunigcie centrum

fazowego dla L2

Odczyt wysokosci pionowej

» Dla standardowe;j tyczki Leica
sktadajgcej sie z gérnej i dolnej
potowy: 2,00 m.

« Dla standardowej tyczki Leica
skladajacej sie z goérnej i dolnej
potowy z dodatkowym 1,00 m
przedtuzeniem: 3,00 m.

« Dla samej dolnej potowy tyczki:
1,00 m.

Wyglad anteny AX1201/AX1202 GG
Przesunigcie pionowe = 0
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4 Uzywanie RX1250

41 Przefaczanie pomiedzy oprogramowaniem Leica, a pulpitem
Windows CE
Grafika 7 0

T a

SmartRover

b
Geosystems
a) |kona oprogramow-

\ il | ‘ ‘ ‘ ania Leica

; ; =/ b) Pulpit Windows CE

d c c) Pasek zadan
RX12_33 d) Przycisk Start

Wejscie do opro- JEZELI TO

gramowania Leica

RX1250 zostanie |oprogramowanie Leica uruchomi si¢ automatycznie.
wigczony

Pulpit Windows CE | dwa razy kliknij % zeby wyswietli¢ oprogramowanie Leica.
jest wigczony lub

SHIFT PROG (*'7) zeby wy$wietli¢ oprogramowanie Leica.

Oprogramowanie | dwa razy kliknij % zeby zmaksymalizowa¢ program.

Leica jest zmini- lub
malizowane wybierz SmartRover na pasku zadan zeby zmaksymalizowac¢
program.
Wejscie do pulpitu JEZELI TO
Windows CE
Oprogramowanie Leica jest zminimali- SHIFT MINIM (F5) w Menu
zowane gtownym.
Oprogramowanie Leica jest zamkniete SHIFT ESC (F6) w Menu gtéwnym.
jest wyswietlany pasek zadan Windows CE | SHIFT PROG (7).
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4.2 Tryb uspienia

Opis

Wprowadzenie
RX1250 w tryb
uspienia

W trybie uspienia RX1250 zamyka sie i redukuje zuzycie prgdu. Ponowne urucha-
mianie RX1250 z trybu uspienia jst szybsze niz zimny start po catkowitym
wytgczeniu.

RX1250 moze by¢ wprowadzony w tryb uspienia tylko na ekranie Menu gtéwnego.

Nacisnij SHIFTSEN(F3).

36
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4.3 Konfiguracja urzadzen zawnetrznych

4.3.1 Streszczenie

Opis

Wymagane ustawienia urzadzen zewnetrznych dla RX1250 zalezg od konfiguracji

Uzywanie RX1250

zestawu.
Konfiguraja zestawu Ustawiennia urzadzen Szukaj w
zewnetrznych rozdziale
Stacja bazowa RTK wykorzystujaca |+ SmartAntenna potaczona |4.3.2
SmartAntenna, RX1250 i GHT56 przez Bluetooth lub USB
* Port na uchwycie dla radia |4.3.3
lub telefonu komérkowego
w obudowie
SmartRover - Zewnetrzne radio * SmartAntenna potaczona |4.3.2
przez Bluetooth lub USB
* Port na uchwycie dla radia |4.3.3
lub telefonu komérkowego
w obudowie
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4.3.2 Konfiguracja urzadzenia zewnetrznego SmartAntenna

Konfiguracja krok
po kroku

Krok |Opis

1. Wejscie Menu gtéwne: Konfig...\Urzadzenia... w oprogramowaniu
Leica.

2. Zaznaczenie SmartAntenna.
EDYC (F3)

4. KONFIGUR SmartAntenna - urz. zewnetrzne
<Urzadzenie: Tak>
Wybierz wolny port Bluetooth.
URZDZ (F5)

6. KONFIGUR Urzadzenia
Zaznaczenie ATX1230.

7. KONT (F1)

8. WYSZU (F4) poszukiwanie urzadzen Bluetooth.

(&= |SmartAntenna musi by¢ wtaczona.

9. KONFIGUR Szukanie urzadzenia Bluetooth
Wyswietlane sg wszystkie dostepne urzadzenie Bluetooth.

10. Zaznacz SmartAntenna, ktéra ma by¢ wykorzystywana.

11. KONT (F1)

(&= |Jezeli zaznaczona SmartAntenna jest podtaczona po raz pierwszy
Windows CE wyswietli sie okno zgdania autoryzacji urzadzenia. Nalezy
wpisa¢ kod identyfikacyjny 0000 dla urzadzen Leica Bluetooth i klikna¢ OK.

(&> | W momencie ustanowienia potaczenia Bluetooth dioda Bluetooth na

SmartAntenna zacznie mrugaé na niebiesko.
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4.3.3 Konfiguracja urzadzenia Na-Uchwycie

Konfiguracja krok
po kroku

Krok

Opis

1.

Wejscie Menu gitéwne: Konfig...\Urzadzenia... w oprogramowaniu
Leica.

Zaznacz Real-Time.

EDYC (F3)

KONFIGUR Tryb Real-Time
<Tryb R-Time: Ruchomy> lub <Tryb R-Time: Bazowy>
<Port: Na-Uchwycie>

URZDZ (F5) ustawienie urzadzenia podfaczonego do uchwytu GHT56.

KONT (F1) powr6t do KONFIGURAC Urzadzenia.

Uzywanie RX1250

GPS1200
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5 Zabezpieczenie odbiornika kodem PIN

Opis

Wejscie

GPS1200
Wprowadz kod
dostepu - PIN

Odbiornik moze by¢ chroniony za pomoca kodu PIN . Jezeli jest wtgczona ochrona
za pomoca kodu PIN, odbiornik prosi o wprowadzenie kodu PIN po uruchomieniu,
przed wejsciem do GPS1200 Menu Giéwnego.

Jezeli niewtasciwy kod PIN zostal wpisany 5 razy wymagany jest kod PUK (Personal
UnblocKing).

Ten rozdziat opisuje sposob pracy podczas wprowadzania kodow PIN i PUK.

Ekran GPS1200 Wprowadz kod dostepu - PIN jest automatycznie wyswietlany
podczas uruchamiania odbiornika, gdy wczesniej ustawiono <Uzyj PIN: Tak> na
ekranie KONFIGUR Uruchamianie... strona Kod PIN i zostat wpisany kod PIN.

Ekran GPS1200 Wprowadz kod dostepu - PUK jest automatycznie wyswietlany
podczas uruchamiania odbiornika, gdy niewtasciwy kod PIN zostat wpisany pig¢ razy.

v 1= 8% . £ N
H‘ ?'LZ-S i 0&@‘
Wprowadz kod dostepu- PIN X

Kod PIN : I

OK (F4)
zeby zaakceptowac kod PIN i kontyn-
uowac na kolejnym ekranie.
[@1a® SHIFT WYJDZ (F6)

| | || oK | | | zeby wytaczyé odbiornik.
Opis pol
Pole Opcja Opis
Kod PIN | Wprowad- Kod PIN taki jaki zostat wczes$niej zdefiniowany na

zane przez ekranie KONFIGUR Uruchamianie, na stronie Kod
uzytkownika | PIN. Prawidtowy kod PIN musi zosta¢ wprowadzony w

5 probach, inaczej wymagany bedzie kod PUK.

Kolejny krok

JEZELI wprowad- | TO
zony kod PIN jest

wiasciwy GPS1200 Menu Gtéwne jest wyswietlone.

niewtasciwy GPS1200 Wprowadz kod dostepu - PIN komunikat Btad:
479 zostanie wyswietlony.
OK (F4) zeby powrdci¢ do GPS1200 Wprowadz kod

dostkpu - PIN gdzie kod PIN moze by¢ wpisany ponownie.
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GPS1200
Wprowadz kod
dostepu - PUK

JEZELI wprowad-
zony kod PIN jest

TO

piaty raz
niewtasciwy

wymagany jest kod PUK. GPS$1200 Wprowadz kod dostepu
- PIN komunikat Btad: 478 zostanie wyswietlony.

OK (F4) zeby wej$¢ na ekran GPS1200 Wprowadz kod
dostepu - PUK. Szukaj w paragrafie "GPS1200 Wprowadz
kod dostepu - PUK".

Informacji o klawiszach-operatorach szukaj w paragrafie "GPS1200 Wprowadz kod

dostepu - PIN".

Opis pol

Pole Opcja Opis

Kod PUK Wprowadzane Kod PUK taki jak zostat wygenerowany przez

przez uzytkownika | Leica Geosystems.

+ Dla odbiornikéw dostarczonych z wersjg
oprogramowania wewnetrznego 2.10 lub
wyzszg, kod PUK zostat dostarczony z odbi-
ornikiem.

» Dla odbiornikéw dostarczonych z opro-
gramowaniem wewnetrznym w wersji
nizszej niz 2.10 nalezy skontaktowac sie z
przedstawicielem Leica Geosystems, zeby
uzyskac kod PUK.

Nr seryjny:

Dane wyjsciowe | Numer seryjny odbiornika. Jest konieczny do

uzyskania numeru PUK z Leica Geosystems.

Kolejny krok

JEZELI wprowadzony
kod PUK jest

TO

wiasciwy stary kod PIN jest wykasowany i ochrona odbiornika
kodem PIN zostaje wytaczona. GPS1200 Menu
Glowne jest wyswietlone.

niewtasciwy GPS1200 nie przestaje pytac¢ o wiasciwy kod PUK.

SHIFT WYJDZ (F6) zeby wytaczyé odbiornik.
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Zarzadz... - Rozpoczecie pracy

Wejscie do
ZARZADZANIE XX
krok po kroku

ZARZADZANIE
XX

Krok |Opis
1. Wybierz Menu gtéwne: Zarzadz....
2. GPS1200Zarzadzanie
Wybdr opcji w menu.
3. KONT (F1) by wejs¢ do ZARZADZANIE XX.

(&= |ZARZADZANIE XX mozna osiagnaé¢ bezposrednio z listy wyboru na niek-
térych ekranach, na przyktad z ekranu poczatkowego w programach
uzytkowych.

ZARZADZANIE Obiekty (Urzadzenia) jest przyktadem. Dodatkowe klawisze-oper-
atory sg dostepne na innych ekranach.

Wymienione opcje sg zapisane w bazie danych DB-X. Kazda niedostepna infor-
macja pokazywana jest jako ----- .

Ekran ZARZADZAJ Dane: Nazwa obiektu sktada sie z kilku stron. Wymieniane
obiekty i ich kolejno$¢ zalezy od aktywnych ustawien sortowania i filtru. Aktywny filtr
dla strony jest wskazywany przez ¥ pokazywany po prawej stronie nazwy strony.
Na stronach Linie (X) i Obszary (X), liczba w nawiasie obok nazwy strony wskazuje
liczbe otwartych linii/obszaréw. Przyktad: Linie (2)/Obszary (2) oznacza, ze dwie
linie sg otwarte.

08:19 UNEE a >B ¥, ‘
ZARZADZA ‘+ 9 QEE
Obickty-roboty (Karta I:F]

KONT (F1)
By wybra¢ opcje i wroci¢ do poprzed-
niego ekranu. W ZARZADZAJ Listy
Kodéw, kody z podswietlone;j listy
koddéw sg kopiowane do aktywnego

Job2 11.04.08 ;
Local Joh 30.03.08 obiektu.
STOCKPILE 15.03.06 NOWY (F2)
By utworzy¢ opcje. Po zapisaniu
nowe;j linii/obszaru zostajg zamkniete
AT wszystkie obecnie otwarte linie i
KONT | NOWY | EDYC | USUN | DANE | P-WEM| obszary.

EDYC (F3)
By edytowa¢ opcje. W ZARZADZAJ
Pliki konfiguracyjne, Wejscie do
pierwszego ekranu Trybu Wizarda
dla pods$wietlonego pliku konfigura-
cyjnego.

USUN (F4)
Usunigcie opcji. Niedostepne w
ZARZADZAJ Dane: Nazwa
obiektu, strona Linie (X) i
ZARZADZAJ Dane: Nazwa
obiektu, strona Obszary (X).
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ZAMKN (F4) i OTWRZ (F4)
Zeby zmieni¢ opcje w kolumnie
Otworz dla podswietlonej
linii/obszaru. Opcje to:
Tak: linia/obszar jest otwarty. Punkty
pomiarowe sg przypisane
linii/obszarowi.
Nie: linia/obszar jest zamkniety.
Punkty pomiarowe nie sg przypisy-
wane linii/obszarowi.

DALSZ (F5)
Wyswietlenie wiekszej ilosci infor-
macji w drugiej kolumnie. Dostepne
za wyjatkiem ZARZADZ Obiekty i
ZARZADZ Anteny.

STRON (F6)
Dostepne dla ZARZADZAJ Dane:
Nazwa obiektu. Zeby przejsé na
kolejng strone ekranu.

KarCF (F6) lub P-WEW (F6)
Dostepne dla ZARZADZ Obiekty.
Dostepne dla odbiornikéw z pamiecia,
wewnetrzng. Zeby zmieni¢ pomiedzy
przegladanymi obiektami zapisanymi
na karcie CompactFlash lub w
pamieci wewnetrznej.

SHIFT RAPRT (F4)
Dostepne dla ZARZADZAJ Dane:
Nazwa obiektu, strona Punkty.
Przegladanie punktow, linii,
obszaréw i wolnych kodéw
zapisanych z obiektem sortowanych
wg czasu.

SHIFT USUN (F4)
Dostepne dla ZARZADZAJ Dane:
Nazwa obiektu, strona Linie (X) i
ZARZADZAJ Dane: Nazwa
obiektu, strona Obiekty (X). By
usungc¢ linie/obszar.

SHIFT Ust-D (F4)
Dostepny dla ZARZADZAJ Uktady
wspotrzednych i ZARZADZAJ Pliki
konfiguracyjne. Niedostepny gdy
podswietlony jest domysiny uktad
wspotrzednych/plik konfiguracyjny.
By zamieni¢ podswietlony uktad
wspotrzednych/plik konfiguracyjny na
definiowany przez uzytkownika
domysiny ukfad wspotrzednych/plik
konfiguracyjny zapisany w instru-
mencie.
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Kolejny krok

SHIFT FILTR (F5)
Dostepne dla ZARZADZAJ Dane:
Nazwa obiektu. By okresli¢ ustaw-
ienia sortowania i filtru.

SHIFT DOMYS (F5)
Dostepny dla ZARZADZAJ Uktady
wspoétrzednych, ZARZADZAJ Pliki
konfiguracyjne i ZARZADZAJ
Anteny. Zeby przywrdci¢ usuniete
domysine uktady wspétrzednych/pliki
konfiguracyjne/ anteny oraz by
ponownie ustawi¢ domysine ustaw-
ienia w plikach konfiguracyjnych/
antenach.

JEZELI opcja

TO

ma by¢ wybrana

Podswietl wybrang opcje.
KONT (F1) zamyka ekran i powraca do ekranu, z ktérego
osiggnieto ZARZADZANIE XX.

ma byc¢ tworzona
lub edytowana

podswietl opcje i NOWY (F2)/EDYC (F3). Szukaj w osobnych

roz

dziatach.

Zarzadz... - Rozpoczecie pracy
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7 Zarzadz...\Obiekty

71 Streszczenie

Opis Obiekty

.

.

.

Oddzielne roboty geodezyjne.
zawierajg wszystkie zapisane punkty, linie, obszary i kody.

moga by¢ wgrane do LGO dla post-processingu i transmisji danych do nastep-
nego programu.

moga by¢ wczytane z LGO, na przykiad do operac;ji tyczenia RTK.

moga by¢ zapisane na karcie CompactFlash lub w pamigci wewnetrznej, jezeli
jest w wyposazeniu.

Zarzadz...\Obiekty
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7.2 Tworzenie Nowego Obiektu/Edycja Obiektu

Wejscie krok po
kroku

&

ZARZADZANIE
XX Obiekt,
strona Ogolne

Krok |Opis

1. Szukaj w "6 Zarzadz... - Rozpoczecie pracy" by wejs¢ do ZARZADZANIE
Obiekty-roboty (Urzadzenie).

2. W ZARZADZANIE Obiekty-roboty (Urzadzenie) podswietl obiekt.
Podczas tworzenia nowego obiektu, gdy ustawienia tego obiektu sg
zastosowane w nowym obiekcie, musi by¢ wybrana lista kodow.

3. |NOWY (F2)/EDYC (F3) by wejs¢ do ZARZADZANIE Nowy

Obiekt/ZARZADZANIE Edycja Obiektu.

Edycja obiektu jest podobna do tworzenia nowego obiektu. Dla utatwienia ekrany sg
nazwane ZARZADZANIE XX Obiekt a roznice sg wyraznie zaznaczone.

08:18 H_ PNEE 3"" >B = @ g ZAPIS (F1)
By zapisa¢ ustawienia i wrécié do
n1 kodiw ||kt wspadrz [Sredn ZARZADZANIE Obiekty-roboty
Nazum '—.iﬂm—L (Urzadzenia).
Opis . L. DANE (F5)
e Dostepne podczas edycji obiektu. By
ch przegladac¢, edytowac i usuwac
punkty, linie i obszary zapisane w
obiekcie. Punkty, linie i obszary sg
af dostepne na oddzielnych stronach.
ZAPIS| | | | | STRON| Zastosowanie wybranego sortowania
i filtru.
SHIFT RAPRT (F5)
Dostepne podczas edyc;ji obiektu. By
przeglada¢, edytowaé i usuwac
punkty, linie i obszary zapisane w
obiekcie. Punkty, linie i obszary sg
sortowane wg czasu w jedne;j liscie.

Utworzy? :
Zapis na : Karta CF4

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Nazwa:> Wprowadzane Charakterystyczna nazwa nowego obiektu.
przez Nazwa moze mie¢ maksymalnie 16 znakow i
uzytkownika moze posiadac spacje. Wprowadzenie jest
wymagane.

<Opis:> Wprowadzane Dwie linie dla szczegétowego opisu obiektu.
przez Moze to by¢ na przyktad rodzaj pracy, ktéra
uzytkownika ma by¢ wykonana lub klasy zawarte w
obiekcie. Wprowadzenie jest opcjonalne.

<Utworzyt:> Wprowadzane Imie osoby tworzacej/edytujacej obiekt.
przez Wprowadzenie jest opcjonalne.
uzytkownika
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Pole Opcja

Opis

<Urzadzenie:>

Lista wyboru

Dane wyjsciowe

Urzadzenie, w ktérym obiekt bedzie zapisany.

Dostepne dla iodbiornikéw z pamiecia
wewnetrzng.

Dla odbiornikéw bez pamieci wewnetrznej i
podczas edycji obiektu.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie do strony Lista kodéw.

17:14
ZARZADZA
Edycja Ohicktu: Job1

ZARZADZANIE 17 Aoy 15
XX Obiekt,

strona Lista kodéw

3

?‘L}a 54

Ogilne]l ista kodéw |k} wspatrz |Sredn

W ED‘ IMPRT (F2)
<~ AB Dostepne podczas edycji obiektu.

Dodanie dodatkowych kodéw z nowe;j

Lista kodéw

ZAPIS|IHPRT|

Codelist 2

| KODY |/ DANE | STRON|

listy kodéw do obiektu. Nazwa listy
kodoéw jest kopiowana do obiektu.
KODY (F4)
Dostepne podczas edyc;ji obiektu. By
przegladac¢, edytowac, usuwac,
sortowaé i grupowac kody aktualnie
zapisane w obiekcie. Funkcje tego
ekranu sg takie same jak dla
ZARZADZANIE Kody.

01a

Opis pol

DANE (F5)
By przeglada¢, edytowac i usuwac
punkty, linie i obszary zapisane w
obiekcie. Punkty, linie i obszary sg
dostepne na oddzielnych stronach.
Zastosowanie wybranego sortowania
i filtru.

SHIFT EXPRT (F2)
Dostepne podczas edycji obiektu. By
kopiowac kody z obiektu do istniejacej
nowe;j listy kodéw.

Pole Opcja

Opis

<Lista
kodow:>

Lista wyboru

Dane wyjs-
ciowe

Dostepny podczas tworzenia nowego obiektu lub edycji
obiektu. Wybor listy kodéw kopiuje kody do obiektu.

Dostepne przy edycji obiektu jezeli kody sg zapisane w
obiekcie. Jezeli kody zostaty skopiowane z listy kodéw
systemu RAM, wyswietlana jest nazwa listy kodow.
Jezeli kody nie zostaty skopiowane z listy kodow
systemu RAM tylko wpisane recznie, wyswietlana jest
nazwa aktywnego obiektu.

Kolejny krok

STRON (F6) przechodzi na strone Ukt. wspotrz..

Zarzadz...\Obiekty
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ZARZADZANIE
XX Obiekt
strona Ukt
wspotrzednych

ZARZADZANIE
XX Obiekt
strona Sredn

Wybrany uktad wspotrzednych zwigzany jest z obiektem. Jezeli nie wiadomo, ktéry
uktad wspotrzednych jest uzywany, wtedy wybierz <Uktad wspoétrzednych:

WGS 1984 >.

Wszystkie pozostate pola tego ekranu sg polami danych wyjsciowych. Zaleza od
typu transformacji i wybranego uktadu wspétrzednych.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Sredn.

W celu kontroli pomiaréw jeden punkt moze by¢ mierzony wielokrotnie. Jezeli jest
aktywny, przeliczana jest warto$¢ $rednia lub réznica absolutna. Informacji o klaw-
iszach-operatorach szukaj w paragrafie "ZARZADZANIE XX Obiekt, strona Ogdine".

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Tryb usred- Okresla zasady usredniania dla wielokrotnie
nian:> pomierzonych punktéw.
Srednia Obliczanie wartosci $redniej dla potozenia i
wysokosci. Punkty przekraczajace okreslone
wartosci graniczne sg zaznaczone Y w
ZARZADZANIE Edycja Punktu, strona Sredn.
Ro6zn. abso- | Obliczanie réznicy absolutnej miedzy dwoma
lutne punktami wybranymi z listy zmierzonych
punktéw zapisanych z tym samym Nr punktu.
Wytacz Usrednianie jest wytaczone.
<Pkty do Lista wyboru | Typ punktéw, ktére bedg brane pod uwage przy
uzycia:> obliczaniu $redniej lub réznicy absolutne;.
<Limit Sred. Wprowad- | Dostepne dla <Tryb usredniania: Srednia>.
Poz:> i zane przez Dopuszczalne réznice dla potozenia i
<Limit Sred uzytkownika |wysokosci.
Wys:>
Z <Y (wsch):>do | Wprowad- Dostepne dla <Tryb usrednian: Rézn. abso-
<Kartezjan Z:> |zane przez |lutne>. Dopuszczalne réznice absolutne dla
uzytkownika |kazdej wspotrzedne;j.

Kolejny krok
ZAPIS (F1) zapis obiektu i powrét do ZARZADZANIE Obiekty-roboty
(Urzadzenie).
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8 Zarzadz...\Dane

8.1 Streszczenie

Opis Dane sg terminem oznaczajacym punkty, linie i obszary.

Zarzadzanie danymi jest administracjg danymi zapisanymi w aktywnym obiekcie.
Wiacznie z

przegladaniem danych i powigzanych z nimi informacji.
edycjq danych.

tworzeniem nowych danych.

usuwaniem danych.

filtrowaniem danych.

Obiekty Obiekty

to punkty, linie i obszary.
posiadajg charakterystyczny Nr. Jest to Nr punktu, Nr linii i Nr obszaru.

Moze lub nie moze mie¢ przywigzanego kodu. Jest to kod punktu dla punktu,
kod linii dla linii i kod obszaru dla obszaru.

Zarzadz...\Dane
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8.2 Zarzadzanie Punktem

8.21 Tworzenie Nowego Punktu/Edycja Punktu

Wejscie krok po
kroku

ZARZADZAJ
XX Punkt,
strona Wspotrz

Krok |Opis

1. Szukaj w "6 Zarzadz... - Rozpoczecie pracy" zeby wejs¢ do
ZARZADZANIE Dane: Nazwa obiektu, strona Punkty

2. ZARZADZANIE Dane: Nazwa obiektu, strona Punkty
Jezeli punkt ma by¢ edytowany nalezy go podswietlic.

3. NOWY (F2)/EDYC (F3) zeby wejs¢ do ZARZADZAJ Nowy
punkt/ZARZADZAJ Edycja punktu: Nr punktu.

Edycja punktéw jest podobna do tworzenia nowego punktu. Dla utatwienia ekrany
zostaly nazwane ZARZADZAJ XX Punkt a roznice sg wyraznie zaznaczone.
Podczas edycji punktu strony i klawisze operatory ekranu zalezg od wtasciwosci
edytowanego punktu.

17:21 Ay 1=7V
ZARZADZA o -7 W&l
Edyc Pktu: 1000
MWspitrz |Kod

e, ED‘ ZAPIS (F1)

<~ AB zeby zapisac¢ punkt i wszystkie
zwigzane z nim informacje i wréci¢ do
ZARZADZ... Dane: Nazwa obiektu,

Nr punktu
strona Punkty.
Godz : 12:39:186
Data : 15.03.06 WSPRZ (F2) L .
Przegladanie innych typow
Y {wsch) : 148532.9600 u wspotrzednych.
X (pin) : 23028.8300 n  pOLN. (F3) lub POLDN (F3)
H ortom : 1641.5500 n
oia® Dostepng dla lokalnych
ZAPIS|WSPRZ| | | DALSZ| STRON| geodezyjnych lub WGS 1984

wspotrzednych geodezyjnych gdy
podswietlona jest <Lokal Szer:> lub
<WGS 1984 Szer:>. By zmienia¢
miedzy szerokoscig Potnocng i
Potudniowa.

WSCHD (F3) lub ZACH (F3)
Dostepne dla lokalnych
geodezyjnych i WGS 1984
wspotrzedych geodezyjnych gdy
podséwietlona jest <Lokal Dtug:> lub
<WGS 1984 Dtug:>. By zmienia¢
miedzy diugoscig Wschodnig i
Zachodnia.

DALSZ (F5)
Dostepne podczas edycji obiektu.
zeby wyswietli¢ informacje o klasie,
podklasie, doktadnos$ci wspotrzed-
nych 3D, czasie i dacie kiedy punkt
zostat zapisany, rodzaju instrumentu
i znaczniku linii jezeli jest dostepny.
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SHIFT H_ELI (F2) lub SHIFT ORTOM
(F2)

Dostepne dla lokalnych wspotrzed-
nych. Zeby zmienia¢ miedzy
wysokoscig elipsoidalng a ortome-
tryczna.

SHIFT IndNR (F5) lub SHIFT AutNR (F5)
By zmienia¢ migdzy wprowadzanym
indywidualnym numerem punktu,
réznym od zdefiniowanego wzoru Nr
oraz ruchomego Nr punktu w
odniesieniu do wzoru Nr.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Nr punktu:>| Wprowadzane Nazwa nowego punktu. Uzywany jest skonfig-
przez urowany szablon numeru punktu. Nr moze by¢

uzytkownika

Dane wyjsciowe

zmieniany w nastepujacy sposob:

+  Zeby rozpoczaé nowa sekwencje Nr
punktéw wpisz nowy Nr punktu.

*  SHIFT IndNR (F5) Dla indywidualnego Nr
punktu niezaleznie od szablonu Nr punktu.
SHIFT AutNR (F5) ponowna zmiana na
kolejny wolny Nr zgodnego ze skonfigurow-
anym szablonem Nr punktu.

Podczas edycji punktu zmiana Nr punktu
dowolnej klasy nadaje ten nowy Nr punktu
wszystkim innym punktom, ktére oryginalnie
posiadaly tq sama nazwe, niezaleznie od klasy.

Punkty <Klasy: REF> nie mogg mie¢ zmieni-
anej nazwy.

Wspotrzedne

Wprowadzane
przez
uzytkownika

Dane wyjsciowe

Wspotrzedne ujemne sg interpretowane jako
wspotrzedne przeciwnej potkuli lub znajdujace
sie po drugiej stronie potudnika centralnego.
Przyktadowo, wprowadzona -25 °N zapisana
bedzie jako 25 °S, wprowadzona -33 °E
zapisana bedzie jako 33 °W.

Podczas edyciji punkty <Klasy: REF> nie mogg
mie¢ zmienianej nazwy.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie do nastepnej strony. Szukaj w ponizszym paragrafie.
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ZARZADZAJ
Edyc Pktu: Nr
punktu,

strona Wspotrz

Dla punktow GNSS

Nazwa stanowiska real-time, z ktérego mierzony byt punkt GNSS, nazwa anteny
uzywanej podczas pomiaru punktu i wartosci linii odniesienia sg wyswietlane w
polach danych wyjsciowych.

Dla punktow TPS

Mozliwa jest edycja wysokosci lustra. Zmiana wysokosci lustra powoduje przelic-
zanie wysokosci punktu.

Nazwa stanowiska, z ktérego punkt byt mierzony jest wyswietlana w polu danych
wyjsciowych.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie do nastepnej strony. Szukaj w ponizszym paragrafie.

ZARZADZAJ Ustawienia dla <Kody tematyczne:> w KONFIGURAC Kodowanie & Znaczniki
XX Punkt, linii okreslajg dostepnos¢ pdl i klawiszy-operatoréw. Dla <Kody tematyczne: Bez
strona Kod listy> dostepny jest jedynie klawisz ZAPIS (F1).
17:14 H_ %, - 3"" >s = v% go| ZAPIS (F1)
ZARZADZA 9 B LPAB zeby zapisac¢ punkt i wszystkie
Saiocone s iminfomacgs eI do
Kod punktu : Trecllll ZARZADZ... Dane: Nazwa obiektu,
Opis Kodu : Green Trees strona Punkty.
Species : Oak Now-A (F2)
Height E 2. 5000 By tWOrZyé dodatkowe atrybuty dla
Condition : Dead kodu punktu.
NAZWA (F3) lub WARTO (F3)
Oia® Dostepny dla atrybutow, dla ktérych
ZAPIS|Now-A| | OSTAT | DOHYS| STRON| moze by¢ wpisana nazwa atrybutu.
By podswietli¢ <Now-A:>lub pole dla
wartosci atrybutu. Nazwa <Now-A:>
moze by¢ edytowana a wartos¢ atry-
butu moze by¢ wpisana.
OSTAT (F4)
By przypomnie¢ ostatnio uzywane
wartosci atrybutu zapisane z danym
punktem.
DOMYS (F5)
zeby zamieni¢ aktualnie wySwietlang,
wartosc¢ atrybutu na wartosé
domysing.
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ZARZADZAJ
Edyc Pktu: Nr
punktu,

strona Koment

Opis pol

Pole Opcja Opis
<Kod Lista wyboru Dostepne dla <Kody Tematyczne: Z lista
Punktu:> kodéw>. Wybrane moga by¢ wszystkie kody
punktow z listy kodow obiektu. Opis kodu jest
pokazany jako pole danych wyjsciowych. Atry-
buty sg pokazywane jako dane wyjsciowe, dane
wprowadzane przez uzytkownika lub lista
wyboru w zaleznos$ci od ich znaczenia.
<Kod:> Wprowadzane Dostepne dla <Kody Tematyczne: Bez Listy
przez Kodoéw>. Kod, ktéry ma by¢ zapisany z
uzytkownika punktem. Sprawdzane jest czy kod punktu o
takiej nazwie istnieje juz w obiekcie. Jezeli tak,
to pokazywane sg atrybuty tego kodu.
<Atrybut n:> | Wprowadzane Dostepne dla <Kody Tematyczne: Bez Listy
przez Kodoéw>. Dostepnych jest maksymalnie 8
uzytkownika wartosci atrybutow

Kolejny krok

JEZELI TO
Tworzony jest |ZAPIS (F1) zapisuje punkt i wszystkie zwigzane z nim informacje
punkt i wraca do ZARZADZAJ Dane: Nazwa obiektu, strona Punkty.

Edytowany jest
punkt

STRON (F6) zmienia na strone Koment jezeli jest dostepna.

«  STRON (F6) zmienia na strone Sredn jezeli jest dostepna.
Szukaj w "8.2.2 Strona Sredn" informacji o klawiszach-opera-
torach i polach na stronie Sredn.

Zadne komentarze zapisywane z punktem nie moga by¢ edytowane z wyjatkiem
<4:> jezeli sejsmiczna warto$¢ GPS zostata zapisana.

Kolejny krok

ZAPIS (F1) zapisuje zmiany i wraca do ZARZADZAJ Dane: Nazwa obiektu.
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8.2.2 Strona Sredn

Opis

Usrednianie

Wejscie krok po
kroku

Rézne pomiary wspotrzednych jednego punktu moga by¢ zapisane za pomoca tego
samego Nr. Jezeli tryb usredniania jest aktywny, obliczana jest $rednia wartos¢.
Sprawdzane jest czy odchylenia kazdego pojedynczego punktu zawierajg sie w
skonfigurowanych granicach.

Po usrednieniu, strona Sredn jest dostepna w ZARZADZAJ Edyc Pktu: Nr punktu
jest takze dostepna w programie uzytkowym Pomiar POMIAR Pomiar: Nazwa
obiektu, strona Pomiar.

Definiowanie trybu usredniania i konfiguracja wartosci granicznych

Tryb usredniania i warto$ci graniczne sg konfigurowane w ZARZADZANIE Nowy
obiekt, strona Sredn lub w ZARZADZANIE Edycja: Nazwa obiektu, strona
Sredn. Szukaj w "7.2 Tworzenie Nowego Obiektu/Edycja Obiektu".

Opis trybow usredniania

Tryb usred- |Opis
niania

Srednia Pozioma i przestrzenna odlegto$¢ od mierzonego punktu do sred-
niej sg obliczane i wyswietlane na stronie Sredn.

R6zn. abso- | To samo, co dla Srednia dotyczy Rézn.absolutne.

lutne Dodatkowo obliczana jest réznica absolutna pomigdzy dwoma
punktami wybranymi z listy mierzonych punktéw, ktére zapisane sg
pod tg samag nazwa.

Wytacz Funkcja usredniania zostaje wytaczona.

Wejscie z zarzadzania danych

Krok |Opis

1. Szukaj w "6 Zarzadz... - Rozpoczgcie pracy” by wejs¢ do ZARZADZAJ
Dane: Nazwa obiektu.

2. W ZARZADZAJ Dane: Nazwa obiektu, strona Punkty podswietl punkt,
ktéry ma by¢ edytowany.

3. EDYC (F3) zeby wej$¢ do ZARZADZAJ Edyc Pktu, strona Sredn.
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ZARZADZAJ
Edyc Pktu: Nr
punktu,
strona Sredn

Pokazywane sg wszystkie zmierzone wspétrzedne zapisane przy pomocy tego
samego Nr punktu.

18:17

ZAPIS (F1)
Zapis zmian i powr6t do ekranu, z
ktérego ten ekran zostat osiggniety.

E IR
=

Godz dPoz L} UZYJ (F2)
18:16:06  0.001 Wigczenie lub wytgczenie podswietl-

onych wspoétrzednych do lub z oblic-
zenia $redniej wartosci.

EDYC (F3)
Przegladanie i edycja podswietlo-
nych zmierzonych wspétrzednych.

Q1a
ZAPIS| UZYJ | EDYC | USUN | DALSZ|STRON| USUN (F4)

Usuwanie podswietlonych
wsp6trzednych. Srednia jest
ponownie obliczana.

DALSZ (F5)
Wyswietlenie dalszych informacji w
drugiej kolumnie.

SHIFT ROZNC (F5)
Dostepne gdy <Tryb usredniania:
Roézn.absolutne> i Tak jest
ustawione w kolumnie Uzyj, dla
doktadnie dwoéch pomiaréw. Zeby
wyswietli¢ absolutne réznice
wspotrzedncyh, gdy lokalny uktad
wspotrzednych jest wigczony.
Réznice przekraczajgce okreslone
wartosci graniczne sg zaznaczone
przez\.

Opis kolumn
Kolumna |Opis
Uzyj Zastosowanie pomierzonych wspétrzednych w usrednianiu.

Auto

Wspotrzedne sg wigczane do obliczenia sredniej jezeli znajdujg
sie w okreslonych wartosciach granicznych usredniania.

Tak

Wspétrzedne zawsze sg uwzgledniane w obliczeniu sredniej,
nawet gdy znajdujg sie poza okreslonymi wartosciami granicz-
nymi.

Nie

Wspotrzedne nigdy nie sg uwzgledniane w obliczeniach $redniej.

Wspotrzedne nie moga by¢ wigczone do obliczen srednie;.
Automatycznie ustawiane przez system.

UZYJ (F2) zmiana pomiedzy opcjami.
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Kolumna |Opis

kolumnie
przekrocz

dPoz Pozioma odlegto$¢ pomiedzy mierzonymi wspoétrzednymi a $rednia.

dWys Odlegtos¢ przestrzenna miedzy pomierzonymi wspétrzednymi a
Srednia.

' Dostepne dla pomierzonych wspétrzednych z Auto lub Tak w

Uzyj, jezeli <Tryb usredniania: Srednia>. Wskazuje
enie wartosci granicznych.

Kolejny krok

JEZELI pomierzone TO

wspétrzedne

nie mogg by¢ ZAPIS (F1) zapisuje zmiany i wraca do ZARZADZAJ
przegladane Dane: Nazwa obiektu.

moga by¢ przegladane podswietl mierzone wspotrzedne | EDYC (F3).

(= Kody nie mogg by¢ zmieniane. Zmiana w
kodach musi by¢ catkowitg zmiang dla
usrednionego punktu.
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8.3 Zarzadzanie Linig/Obszarem

8.3.1 Streszczenie

Opis Linia/obszar sktada sie z punktéw i moze by¢ tworzony w ZARZADZAJ Dane:
Nazwa obiektu. Punkty sa mierzone w kazdym programie uzytkowym. Moga to by¢
wszystkie punkty z wyjatkiem punktéw pomocniczych. Punkty moga by¢ przypisane
jednoczesnie jednej lub wiekszej liczbie linii i/lub obszaréw.

Linia/obszar moze posiada¢
« styl do wyswietlania w MapView.
* Kod niezalezny od kodu punktéw tworzacych linie/obszar.

(= Gdy linia/obszar jest otwarty, przypisane sa mu punkty. Nacisnij UZYJ (F4) by
otworzy¢/zamknag linie/obszar.
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8.3.2 Tworzenie Nowej Linii/Obszaru/Edycja Linii/Obszaru

&

Wejscie krok po
kroku

&

ZARZADZAJ
XX Linia,
strona Ogolne

Tworzenie/edycja linii/obszaréw i funkcje wszystkich ekrandw i pdl s podobne dla
linii/obszaréw. Dla utatwienia w tym rozdziale zostato wyjasnione tylko
tworzenie/edycja linii.

Krok |Opis

1. Szukaj w "6 Zarzadz... - Rozpoczgcie pracy” by wejs¢ do ZARZADZAJ
Dane: Nazwa obiektu.

2. STRON (F6) do momentu gdy aktywna bedzie strona Linie (X).

ZARZADZANIE Dane: Nazwa obiektu, strona Linie (X)

Jezeli linia ma by¢ edytowana, podswietl linie.

4. |NOWY (F2)/EDYC (F3) by wej$¢ do ZARZADZAJ Nowa
Linia/ZARZADZAJ Edycja Linii: Nr linii.

Edycja linii/obszaréw jest podobna do tworzenia nowych linii/obszaréw. Dla
utatwienia ekrany sg nazywane ZARZADZAJ XX Linia a roznice sg wyraznie
zaznaczone.

ZAPIS (F1)

A7:18 ‘ L19"\. % 1vd QI
ZARaDZM + 3 8 = “0:&3 By zapisa linig i wszystkie zwigzane
Edycja Tinii: 1"" Z nig informacje oraz wrécié do

OniTne |Punkty | Kod

|

ID Linii E - ZARZADZAJ Dane: Nazwa

Pty do Zapisu: Wszystkie Pkty ¢ obiektu, strona Linie (X). Zamykane

Styl linii Py sg wszystkie otwarte linie i obszary.

Ilo&é Punktéw: 0 DALSZ (F5)

Dlugosc e m Dostepne dla ZARZADZAJ Edycja
i Linii: Nr Linii. By wyswietli¢

Data poczatk.: 06.03.06 h o

AT dodatkowe pola z wiekszg iloscig
ZAPIS| | | | DALSZ| STRON| informacji.

SHIFT IndNR (F5) lub SHIFT AutNR (F5)
By zmienia¢ pomiedzy wprowadza-
niem indywidualnego Nr punktu
réznego od definiowanego wzoru Nri
Nr ruchomej linii zgodnie z wzorem

Nr.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<ID Linii:> Wprowadzane Nazwa nowe;j linii.

przez uzytkownika
<Pty do Wszystkie Punkty, | Rodzaj punktéw uzywanych do tworzenia linii
Zapisu:> Tylko Pomierz Pty, | podczas pomiaru.

Tylko Auto Pkty,

Tylko Przesu 1 Pty,

Tylko Przesu 2 Pt
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Pole

Opcja

Opis

<Styl Linii:> |Lista wyboru Dostepny w ZARZADZAJ Nowa Linia. Jest to
styl linii w jakim linia/obszar bedzie przed-
stawiana w MapView i LGO. Dla <Kod Linii:
<Brak>> na stronie Kod styl linii moze by¢
wybrany z listy. W pozostatych przypadkach
pokazywany jest styl linii taki jaki zostat
okreslony dla wybranego kodu linii na stronie
Kod.

<llosé Dane wyjsciowe Liczba punktéw zawartch w linii.

Punktéw:>

<Dlugosé:> | Dane wyjsciowe Dostepne w ZARZADZAJ Edycja linii:
Nazwa linii. Suma odlegtosci pomigdzy punk-
tami w kolejnosci, w jakiej zostaty one
zapisane dla linii. Moze to by¢ pozioma
odlegto$¢ siatki lub odlegto$¢ geodezyjna elip-
soidy WGS 1984.

<Czas Dane wyjsciowe Dostgpne w ZARZADZAJ Edycja linii:

poczatk:> i Nazwa linii. Czas/data utworzenia linii.

<Data

poczatk:>

<Czas konc:> | Dane wyjsciowe Dostepne w ZARZADZAJ Edycja linii:

i <Data Nazwa linii po nacisnigciu DALSZ (F5).

konc:> Czas/data dodania ostatniego punktu.

Wartosci nie ulegajg zmianie po usunieciu
ostatnio dodanego punktu lub po jego edycji,
pod warunkiem, ze dodatkowe punkty nie sg
dodawane do linii.

Kolejny krok

JEZELI

TO

linia jest tworzona

STRON (F6) przejscie na strone Kod. Szukaj w paragrafie
"ZARZADZAJ XX Linia, strona Kod".

linia jest edytowana

STRON (F6) przejscie na strone Punkty. Szukaj w paragrafie
"ZARZADZAJ Edycja linii: Nazwa linii, strona Punkty".
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ZARZADZAJ
Edycja linii: Nazwa
linii, strona Punkty

ZARZADZAJ
XX Linia, strona
Kod

Najbardziej efek-
tywne tworzenie
linii/obszaréw

Wszystkie punkty nalezace do linii sg wymienione. Ostatnio dodany do listy punkt
znajduje sie na jej szczycie.

721 H_ L1?"\.>B
q

DODAJ (F2)
2

% 1
S By dodad istniejacy punkt z akty-

X] wnego obiektu do linii. Nowy punkt
30 0O Klasa jest dodawany przed punktem, ktory
0.0000  STALY byt pod$wietlony gdy nacisniety
200 0.0000f  STALY  zostat DODAJ (F2).
USUN (F4)

By usuna¢ podswietlony punkt z linii.
Sam punkt nie bedzie usuniety.
@iaw DALSZ (F5)
ZAPIS|DODAJ| EDYC | USUN | DALSZ| STRON| Wyswietlenie dalszych informacji w
drugiej kolumnie.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Kod.

Funkcje sg bardzo podobne do ZARZADZAJ Nowy Punkt, strona Kod. Szukaj w
"8.2.1 Tworzenie Nowego Punktu/Edycja Punktu".

Kolejny krok

ZAPIS (F1) zapisanie zmian i powrét do ZARZADZAJ Dane: Nazwa obiektu,
strona Linie (X).

JEZELI zadaniem |TO
jest utworzenie

multi linii/obszaréw | uzyj klawisza funkcyjnego/funkcji menu uzytkownika FUNK

z pozniejszymi Tworz Nowa Linie (Szybk)/FUNK Tworz Nowy Obszar
nazwami (Szybk). Nacisnigcie klawisza funkcyjnego lub wybranie
linii/obszaréw funkcji z menu uzytkownika tworzy i natychmiast zapisuje

nowa linie/obszar. Dla nazwy linii/obszaru, uzywany jest wzor
nazwy linii/obszaru definiowany w KONFIGURAC Szablony
ID. Kod i atrybuty brane sg z ostatnio utworzonej linii/obszaru.

linie/obszary z uzyj szybkiego kodowania. Lista kodéw obiektu musi zawi-
okreslonymi era¢ szybkie kody dla linii/obszaréw. Przez przywigzanie
kodami szybkiego kodu nowa linia/obszar jest tworzona i natychmiast

zapisywana z tym kodem i atrybutem linii/obszaru. Dla nazwy
linii/obszaru, uzywany jest wzér nazwy linii/obszaru definio-

wany w KONFIGURAC Szablony ID.
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8.4 Sortowanie i filtry punktu

8.4.1 Sortowanie i Filtry dla Punktow, Linii i Obszaréow

Opis

&

Wejscie krok po
kroku

&

ZARZADZAJ

Sortowanie &
Filtry, strona

Punkty

Ustawienie sortowania okresla kolejno$¢ obiektow w aktywnej pracy.
Ustawienia filtra okreslajg obiekt, ktéry ma by¢ przegladany.

Filtr aktywny dla obiektu wskazywany jest w ZARZADZAJ Dane: Nazwa obiektu
przez znak Y znajdujacy sie po prawej stronie nazwy strony.

Krok |Opis

1. Szukaj w "6 Zarzadz... - Rozpoczecie pracy" by wejs¢ do ZARZADZAJ
Dane: Nazwa obiektu.

2. W ZARZADZAJ Dane: Nazwa obiektu na stronie Punkty, Linie (X) lub
Obszary (X), nacis$nij SHIFT FILTR (F5) by wejs¢ do ZARZADZAJ
Sortowanie & Filtry.

3. ZARZADZAJ Sortowanie & Filtry

Strona dla obiektéw jest wyswietlana gdy rownolegle wyswietlana jest
strona w ZARZADZAJ Dane: Nazwa obiektu.

Funkcje na stronie Linie (X) i Obszary (X) sa podobne do tych na stronie Punkty.
Dla utatwienia opisana zostata tylko strona Punkty.

Dostepnos¢ pél ekranu zalezy od wybranego ustawienia dla <Filtr:>.

A7:51 UNEE ?"" >B SR, ‘
ZARZADZA ‘+ 7 B QEE
Sortowanie i F11try X

Sortuj

. KONT (F1)
Filtr ; Klasa {f zeby zamkna¢ ekran i powrdci¢ do
STALY ekranu, z ktérego ten ekran zostat
WYROW osiagniety.
ggﬁ?‘gm TYCZ (F5)

Filtr punktéw dla programu

KONT | | | || TYCZ | STRON| uzytkowego Tyczenie.
Opis pol

Pole Opcja Opis

<Sortuj:> |Rosnacy Nr Pktu, | Zawsze dostepny. Metoda, wedtug ktérej
Malejacy Nr Pktu, | sortowane sg punkty.

Czas Wprzod lub
Czas Wstecz

<Filtr:> Zawsze dostepny. Metoda, wedtug ktorej punkty
sq filtrowane.

Brak Filtra Pokazuje wszystkie punkty.

Najwyzsza Klasa | Pokazuje punkty najwyzszej klasy.
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Pole

Opcja
Zakres Nr pktow

Zn. globalne
punktow

Godzina

Klasa

Instrument

Typ wspotrzedn.
Kod punktu
Promien z Pktu

Wybrana Linia

Wybrany Obszar

Opis
Pokazuje punkty z numerami pomiedzy wprowad-

zonymi Nr poczatkowym i koncowym. Punkty sg
zapisane wg pierwszej cyfry.

Pokazuje punkty z Nr pasujacymi do wildcard. *
oraz ? sg obstugiwane. * wskazuje nieokreslong
liczbe nieznanych znakéw. ? wskazuje
pojedynczy nieznany znak.

Pokazuje punkty, ktére byty zarejestrowane w
okreslonym oknie czasu.

Pokazuje punkty wybranej klasy.

Pokazuje punkty uzyskane z wybranego instru-
mentu lub rodzaju oprogramowanie.

Pokazuje punkty wybranego typu wspotrzednych.
Pokazuje punkty z wybranymi kodami.

Pokazuje punkty w obrebie okreslonego
promienia z punktu. Promien jest odlegtoscig
horyzontalna.

Pokazuje punkty tworzace wybrana lini¢. Moze to
by¢ przydatne na przyktad podczas tyczenia.

Pokazuje punkty tworzace wybrany obszar. Moze
to by¢ przydatne na przyktad podczas tyczenia.

Kolejny krok
KONT (F1) powrét do ekranu, z ktérego osiggnieto ZARZADZAJ Sortowanie &

Filtry.
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8.4.2 Filtr Kodu Punktu, Linii i Obszaru

&

Wejscie krok po
kroku

ZARZADZAJ
Filtr Kodu punktu

Dla kazdego obiektu jest filtr kodu. Filtry kodéw punktéw, linii i obszarow sg
wzajemnie niezalezne. Funkcje sg identyczne. Dla utatwienia wyjasniony zostat
tylko filtr kodu punktu.

Krok |Opis

1. Szukajw "8.4.1 Sortowanie i Filtry dla Punktéw, Linii i Obszaréw" by wejs¢
do ZARZADZAJ Sortowanie & Filtry.

2. ZARZADZAJ Sortowanie & Filtry
<Filtr: Kod Punktu>.
3. KODY (F4) by wej$¢ do ZARZADZAJ Filtr Kodu punktu.

Ekran pokazuje kody punktow aktywnego obiektu oraz kody aktualnie uzywane jako
filtr.

ZARZADZA
Filtr Kodu punktu

A7 H_S Luon >s S B0 KONT (F1)

0:& Zamkniecie ekranu i powrét do
ekranu poprzedniego.

Akt ywmny
iy GRUPA (F4)

PILE NIE Wiaczenie i wytaczenie grup kodow.
Troe TAK Kody z nieaktywnej grupy kodéw nie
sg wyswietlane w ZARZADZAJ Filtr

Kodu.

UzyYJ (F5)

Oia® Wiaczenie i wytaczenie filtra dla
KONT | | | GRUPA|| UZYJ | ZADEN| podswietlonego kodu.

ZADEN (F6) lub WSZYS (F6)
By witaczy¢ lub wytgczy¢ wszystkie
kody punktéw.

SHIFT SORT (F5)
By okresli¢ kolejnosé kodow.

Zarzadz...\Dane
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Zarzadz...\Listy kodow

9.1 Tworzenie Nowej Listy kodéw/Edycja Listy kodéw

&

Wejscie krok po
kroku

&

ZARZADZANIE
XX Listy kodéw

Zalecane jest tworzenie listy kodéw w LGO. Lista kodéw moze by¢ przeniesiona z
LGO do systemu RAM odbiornika za pomoca karty CompactFlash.

Krok |Opis

1. Szukaj w rozdziale "6 Zarzadz... - Rozpoczecie pracy” by wejs¢ do
ZARZADZANIE Listy kodow.

2. |NOWY (F2)/EDYC (F3) by wej$¢ do ZARZADZANIE Nowa Lista
kod6w/ZARZADZANIE Edycja Listy kodéw.

Edycja listy kodéw jest podobna do tworzenia nowej listy kodéw. Dla utatwienia,
ekrany majg nazwe ZARZADZANIE XX Listy kodéw a réznice sg zaznaczone.

ZAPIS (F1)
Op1s T zeby zapisa¢ liste kodéw i powrdcié
Utworzy?l P do ZARZADZ... Listy kodéw.
KODY (F4)
zeby wejs¢ do ZARZADZANIE Kody
gdzie kody moga by¢ tworzone,
ad edytowane lub usuwane i mogg by¢
ZAPIS| | | KoDY | | | tworzone grupy kodow.
Opis pol
Pole Opcja Opis

<Nazwa:> Wprowadzane przez |Nazwa listy kodow. Nazwa moze mie¢
uzytkownika maksymalnie 16 znakéw i moze posiadac
spacje. Wprowadzenie jest wymagane.

<Opis:> Wprowadzane przez | Szczegdtowy opis listy kodéw. Moze to by¢
uzytkownika na przykfad rodzaj wykonywanej pracy.
Wprowadzenie jest opcjonalne.

<Utworzyt:> | Wprowadzane przez | Imie osoby tworzgcej nowa liste kodow.
uzytkownika Wprowadzenie jest opcjonalne.

Kolejny krok
ZAPIS (F1) zapisanie listy kodow i powr6t do ZARZADZANIE Listy kodow.
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9.2 Tworzenie Nowego kodu/Edycja kodu

Wejscie krok po
kroku

Krok

Opis

1.

Szukaj w rozdziale "6 Zarzadz...
ZARZADZANIE Listy kodow.

- Rozpoczecie pracy" by wejs¢ do

W ZARZADZANIE Listy kodéw podswietl liste kodow z ktorej beda
uzywane kody.

EDYC (F3) zeby wej$¢ do ZARZADZANIE Edycja Listy kodéw.

KODY (F4) by wejs¢ do ZARZADZANIE Kody.

ZARZADZANIE Kody

Pokazane sg kody z aktywnych grup kodéw. & wskazuje kody, ktére majg,
przypisane atrybuty.

DALSZ (F5) wyswietla informacje o opisie kodu, szybkich kodach, jezeli
sg dostepne, grupach koddw i typie kodu.

SHIFT GRUPA (F4) By przegladac, tworzyé, usuwac, aktywowac i
wytgczac grupy kodow.

SHIFT SORT (F5) uktada kody ze wzgledu na ich nazwe, opis, szybkie
kodowanie lub ostatnie uzycie.

ZARZADZANIE Kody

Podswietl kod jezeli ma by¢ on edytowany.

NOWY (F2)/EDYC (F3) zeby wej$¢ do ZARZADZANIE Nowy
kod/ZARZADZANIE Edycja kodu.

(=i Edycja kodéw jest podobna do tworzenia nowego kodu. Dla ufatwienia, ekrany majg,
nazwe ZARZADZANIE XX Kody a roéznice sg zaznaczone.
ZARZADZANIE I TR L Gl ZAPIS (1)
XX Kody H W celu dodania nowego kodu i dowol-
Nowy kod X nego zwigzanego z nim atrybutu do
Kod : Path listy kodow systemu RAM/obiektu
Opis Kodu Edge of Path
Grupa Dofault 4 oraz powrotu do ekranu, z ktérego ten
Typ kodu Punk‘i‘.‘ ekran zostat osiggniety.
Znacz.lr-ilf-!-i : Pocz. 11n114 Now-A (F2)
m_ _____ By dodaé nowe pole wprowadzania
’ dla atrybutu typu normalnego oraz
typu wartosci tekstu. Atrybuty typu
Ulat obowigzkowego lub mieszanego a
ZAPIS | Now-A| WARTO| I I takze typu wartosci prawdziwej lub
catkowitej muszg by¢ tworzone w
LGO. Moze by¢ utworzonych maksy-
malnie dwadziescia atrybutow.
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NAZWA (F3) lub WARTO (F3)
Dostepny dla atrybutéw, dla ktérych
moze by¢ wpisana nazwa atrybutu. W
celu podswietlenia pola nazwy atry-
butu lub pola warto$ci atrybutu.
Nazwa atrybutu moze by¢ edytowana
i wartos¢ atrybutu moze by¢ wpisana.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Kod:> Wprowad- Nazwa nowego kodu. Nazwa moze mie¢ maksymalnie
zane przez |16 znakéw i moze posiadac spacje. Wprowadzenie jest
uzytkownika |wymagane.
<Opis Wprowad- Szczegotowy opis kodu. Moze to by¢ na przykiad petny
kodu:> zane przez |opis jezeli <Kod:> jest skrotem. Wprowadzenie jest
uzytkownika |opcjonailne.
<Grupa:> |Lista wyboru | Grupa kodéw do ktorej kod bedzie przypisany.
<Typ Lista wyboru | Okresla zastosowanie kodu. Moze by¢ uzywany jako
kodu:> kod tematyczny dla punktéw, linii lub obszaréw lub jako
wolny kod. dzigki temu kod jest charakterystyczny.
Przyktadowo <Kod: Dab> moze mie¢ <Typ kodu:
Punkt>, <Typ kodu: Linia>, <Typ kodu: Obszar>
i/lub <Typ kodu: Wolny> w obrebie tej samej listy
kodow i obiektu.
<Znac- Lista wyboru | Dostepne tylko dla <Typ kodu: Punkt>. To pole
zniki pozwala na otwarcie nowej linii lub obszaru wéwczas
linii:> gdy kod zostanie wybrany. Ta funkcjonalno$¢ jest
réwniez dostepna podczas tworzenia listy kodow w
LGO Codelist Management.
Brak Wybierz ta opcje zeby wytaczy¢ funkcjonalnos¢. Ta
opcja nie ma wptywu na zadne inne ustawienia kodu w
instrumencie.
Pocz. linii Gdy kod punktu jest $wiezo wybrany nowa linnia jest
otwierana i zapisywany punkt zostanie dodany do linii.
Gdy ten sam kod punktu pozostanie dalej wybrany
nowa linia nie bedzie otwierana. Zapisany punkt po
prostu zostanie dodany do aktualne;j linii.
Pocz. Zachowanie podczas otwierania nowego obszaru jest
Obszaru takie samo jak podczas otwierania nowej linii, jak
wspomniano powyzej.
<Styl Lista wyboru | Niedostepne dla <Typ kodu: Swobodny>. Jest to styl
linii:> w jakim linia/obszar bedzie przedstawiana w MapView
i LGO.

Kolejny krok
ZAPIS (F1) dodanie kodu do listy kodéw/ zapis zmian i powrét do ZARZADZANIE
Listy kodéw.
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10.1 Wykonywanie znacznikoéw linii

&

Wymagania

Wejscie krok po
kroku

POMIAR
Pomiar: Nazwa
obiektu,

strona Survey

Program uzytkowy Pomiar zostat zastosowany w celu wyjasnienia znacznikéw linii.

» Konieczne jest skonfigurowanie maski ekranu z lista wyboru dla pracy w linii.

»  Parametry znacznikéw linii musza by¢ zdefiniowane w KONFIGURAC Kodow-
anie & Znaczniki linii, strona Zn. Linii.

*  <Tryb R-Time: Brak> lub <Tryb R-Time: Ruchomy> w KONFIGURAC Tryb

Real-Time.
Krok |Opis
1. Wybierz Menu gtéwne: Pomiar by wejs¢ do POMIAR Uruchomienie
Pomiaru.

W POMIAR Uruchomienie Pomiaru wybierz obiekt.

Wybierz plik konfiguracyjny z <Tryb R-Time: Brak> lub <Tryb R-Time:
Ruchomy>.

Wybierz antene.
KONT (F1) by wejs¢ do POMIAR Pomiar: Nazwa obiektu.

Wyjasnione zostaty najwazniejsze klawisze.

A7:34 H_ 4 ?"" >B s Bl MIERZ (F1)

VIR B < AB zeby rozpoczag rejestracje pozycji.
lkona trvbu pozvcii zmienia sie na
Survey |Rnde | Annnt [Mapa X ry Up Zycji zmienia sie

Nr punlmlw ikong pomiaru statycznego. (F1)

Znaez.Linii :  ----- APl zmienia sie na STOP.

HWys. anteny 2.000 n STO_P (F1) , . . ..
zeby zakonczy¢ rejestracje pozyciji
gdy dostateczna ilo$¢ danych jest

i zgromadzona. (F1) zmienia sie na
3D cu : 0.008 nx

,—ﬁ’ ZAPIS.
|P_NDS|STRON| ZAPIS (F1)
zeby zapisa¢ informacje dotyczace
punktu. (F1) zmienia sie na MIERZ.

HIERZ|BLISK| |

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Nr punktu:> | Wprowadzane Identyfikator dla recznie mierzonych punktow.
przez Uzywany jest skonfigurowany szablon numeru
uzytkownika punktu. Numer moze by¢ zmieniany w
nastepujacy sposob:

* By rozpocza¢ nowg sekwencje Nr punktéw
wpisz nowy Nr punktu.

Znaczniki linii
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Pole

Opcja

Opis

*  SHIFT IndNR (F5) Dla indywidualnego Nr
punktu niezaleznie od szablonu Nr punktu.
SHIFT AutNR (F5) Zmienia z powrotem na
Nr punktu z skonfigurowanego wzoru Nr
punktu.

<Znaczniki
linii:>

Pocz. linii

Krzywa 3pkty

Ponowne
otwarcie linii

Otw. ost. linie

Koniec linii
Kont Lin./Obsz
Krzywa-Spline

Koniec Spline

Kont Spline

Pocz. Obszaru

Parametry znacznikéw linii zapisywane razem z
punktem.

Brak zapisanych parametréw znacznikoéw linii.

Otwiera kolejna linie gdy nastepny punkt zostat
zapisany. Kazda linia/obszar, ktére sg otwarte
zostang zamknigte, a ostatni nalezacy do nich
punkt zostanie oznaczony jako Konie-
cLinii/Zamkniecie Obszaru. Punkt moze lub
nie moze byc¢ zapisany z kodem punktu.

Zapisuje parametry znacznikow linii dla krzywej
opartej na trzech punktach a nastepnie kontyn-
uuje linie/obszar.

Otwiera linie z listy wszystkich linii aktualnie
zapisanych w obiekcie, gdy nastepny punkt
zostanie zmierzony. Ostanio uzywany kod z
ponownie otwarta linig jest automatycznie wybi-
erany gdy punkt zostanie zapisany. Kazda
linia/obszar, ktére sg otwarte zostang
zamkniete, a ostatni nalezacy do nich punkt
zostanie oznaczony jako
KoniecLinii/Zamkniecie Obszaru.

Ponownie otwiera ostatnig uzywana linie.
Ostanio uzywany kod z ponownie otwarta linig,
jest automatycznie wybierany gdy punkt zost-
anie zapisany.

Zamyka wszystkie otwarte linie.
Wskazuje otwarcie linii/obszaru.

Zapisuje znaczniki linii przy rozpoczeciu krzywej
i kontynuuje dowolna linie/obszar.

Zamyka krzywa i kontynuuje w dowolnej
linii/obszarze.

Wskazuje otwarcie linii/obszaru z krzywa.

Otwiera nowy obszar gdy zostat zapisany
nasteny punkt. Kazda linia/obszar, ktore sg
otwarte zostang zamkniete, a ostatni nalezacy
do nich punkt zostanie oznaczony jako Koniec-
Linii/Zamknigcie Obszaru. Punkt moze lub nie
moze by¢ zapisany z kodem punktu.
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Pole

Opcja Opis

Ponowne Otwiera obszar z listy wszystkich obaszaréw
otwarcie aktualnie zapisanych w obiekcie, gdy nastepny
Obszaru punkt zostanie zapisany. Ostanio uzywany kod

z ponownie otwartym obaszarem jest automaty-
cznie wybierany gdy punkt zostanie zapisany.
Kazda linia/obszar, ktére sg otwarte zostang
zamkniete, a ostatni nalezacy do nich punkt
zostanie oznaczony jako Koniec-
Linii/Zamkniecie Obszaru.

Otw. ost. Ponownie otwiera ostatnio uzywany obszar.
Obszar Ostanio uzywany kod z ponownie otwartym
obaszarem jest automatycznie wybierany gdy
punkt zostanie zapisany.

Zamkn. Obszar | Otwiera wszystkie otwarte obszary.

Kolejny krok

Krok |Opis
1. IdZz na wybrany punkt.
2. Wybierz znacznik linii, ktéry ma by¢ zapisany z nastepnym punktem.
3. MIERZ (F1)
4. STOP (F1)
5. ZAPIS (F1)
(&= |W zaleznosci od opcji wybranej dla <Znaczniki linii:>, linia/obszar
zostaje otwarty, zamkniety lub ponownie otwarty.
6. Powtorz kroki 1. do 5. az do momentu gdy punkty zostang pomierzone.
7. SHIFT WYJDZ (F6) By wyjs$¢ z programu uzytkowego Pomiar.
8. Zastosuj plik formatu by eksportowac punkty wraz z znacznikami linii.

Znaczniki linii
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10.2 Kombinacja znacznikéw linii i kodow

Opis

Wymagania

&

Wejscie krok po
kroku

Kombinacja znacznikéw linii i kodéw moze by¢ skonfigurowana jedynie gdy mozliwy
jest wybor tematycznych kodoéw punktow lub tematycznych koddw punktow, linii i
obszaréw. Kodowanie tematyczne moze by¢é wykonywane za pomoca listy kodow
lub bez niej.

Maska ekranu musi by¢ skonfigurowana z
* polem dla kodow.
« listg wyboru dla znacznikéw linii.

Konfiguracja pél kodow w masce ekranu jast wymagana przy pracy z kodami
punktoéw, linii i obszaréw bez listy wyboru. W pozostatych wypadkach konfigu-
racja pol kodéw jest opcjonalna.

Konfiguracja w KONFIGURAC Kodowanie & Znaczniki Linii, strona Kodow-
anie

+ <Pokaz kody: Tylko kody Pkt> lub <Pokaz kody: Wszystkie>.

+ <Kody tematycz: Z Lista kodéw> lub <Kody tematycz: Bez Listy kodow>.
W KONFIGURAC Kodowanie & Znaczniki Linii, strona Zn. Linii definiowane
sg znacznikii linii.

<Tryb R-Time: Brak> lub <Tryb R-Time: Ruchomy> w KONFIGURAC Tryb
Real-Time.

Program uzytkowy Pomiar jest zastosowany w celu wyjasnienia kombinacji znac-
znikow linii i kodowania.

Krok |Opis
1. Wybierz Menu gtéwne: Pomiar by wejs¢ do POMIAR Uruchomienie
Pomiaru.

2. W POMIAR Uruchomienie Pomiaru wybierz obiekt.

Wybierz plik konfiguracyjny z <Tryb R-Time: Brak> lub <Tryb R-Time:
Ruchomy>.

4. Wybierz antene.

KONT (F1) by wejs¢ do POMIAR Pomiar: Nazwa obiektu.
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POMIAR
Pomiar: Nazwa
obiektu,

strona Pomiar

Znaczniki linii i
kodowanie krok po
kroku

Tak wyglada maska ekranu skonfigurowana dla znacznikéw linii i kodowania.
Wyjasnione zostaty najwazniejsze klawisze.

713 H_ «,u 3\ P % \, ¥, gl MIERZ (F1)

zeby rozpoczal rejostracie pozyci.
miar: oca . . .
Surwey [Code |Annnt [Mapa (F1) Zmienia sig na STOP.
Nr punktu kﬂ:ﬂ STOP (F1)
Kod punktu : EL 1] zeby zakonczyé rejestracje pozydji,
;3”’ kodu Punkt gdy dostateczna ilo$¢ danych jest
nacz.Linii Pocz. 11n11ﬂ:| BN
zgromadzona. (F1) zmienia sig na
HWys. anteny 2.000 u ZAPIS.
GDOP 1.7 ZAPIS (F1). . - P
(X By zapisa¢ wyniki pomiaréw. (F1)

HIERZ|BLISK| | |P_NDS| STRON| zmienia sie na MIERZ.

Instrukcje te dotyczg poprzedniego ekranu.

Dla <Pokaz kody: Tylko kody Pkt>

Krok |Pole Opis kodowania tematycznego

Z lista kodéw Bez listy kodow
1. <Kod:> Wybierz kod z listy. Mozliwy | Wpisz kod.

jest wybor jedynie kodow
punktow.

&= <Brak> by zapisa¢ punkt | -=--- by zapisaé punkt bez
bez kodu lub wykona¢ znac- | kodu lub wykona¢ znacznik
znik linii bez kodowania. linii bez kodowania.

2. <Typ kodu:>

Wyswietlany jest Punkt. To jest pole danych wyjsciowych.
Nie mozna dokonywac¢ zmian.

3. <Znaczniki | Wybierz opcje zapisywang z punktem dla znacznika linii.
linii:>
& | |- by zapisa¢ punkt bez znacznika linii lub wykona¢
kodowanie bez znacznika linii.

4. - MIERZ (F1)

5. - STOP (F1)

6. - ZAPIS (F1)
& |- »  Punkt jest zapisany z wybranym kodem.

Zalezy od wyboru dla <Znacznik linii:>, linia/obszar

jest otwierana/zamykana.

Znaczniki linii
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Dla <Pokaz kody: Wszystkie>

Krok |Pole Opis kodowania tematycznego

Z lista kodow Bez listy kodéw
1. <Kod:> Wybierz kod z listy. Whisz kod.

Mozliwo$¢ wyboru kodow

punktow, linii i obszaréw.

(= <Brak> by zapisa¢ punkt bez | ----- by zapisa¢ punkt bez
kodu lub wykona¢ znacznik | kodu lub wykona¢ znacznik
linii bez kodowania. linii bez kodowania.

2. <Typ kodu:> | Typ wybranego kodu. To jest | Wybierz typ wpisanego
pole danych wyjsciowych. kodu.
Nie mozna dokonywac
zmian.
3. <Znaczniki | Wybierz opcje zapisywang z punktem dla znacznika linii.
linii:>

(= I EE by zapisa¢ punkt bez znacznika linii.

4. - MIERZ (F1)

5. - STOP (F1)

6. - ZAPIS (F1)
& |- * Jezeli kod punktu zostat wybrany, punkt jest zapisy-

wany z wybranym kodem.

« Jezeli kod linii/obszaru zostat wybrany, punkt jest zapi-
sywany jako czes¢ linii/obszaru.

* Zalezy od wyboru dla <Znacznik linii:>, linia/obszar

jest otwierana/zamykana.

76

GPS1200

Znaczniki linii




Zarzadz...\Uktady wspétrzenych

111 Streszczenie

Opis Uktad wspotrzednych
«  zawarto$¢ do pieciu elementow.

* pozwala na konwersje z WGS 1984 wspoétrzednych geodezyjnych lub kartez-
janskich na lokalne kartezjanskie, geodezyjne lub ptaskie wspotrzedne i z

powrotem.
Elementy uktadu Pie¢ elementow okreslajacych ukiad wspétrzednych to:
wspoétrzednych * transformacja
* odwzorowanie
« elipsoida

* model geoidy
*  Country Specific Coordinate System
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11.2 Tworzenie Nowego Uktadu Wspoétrzednych/Edycja Uktadu

Wspétrzednych
Wejscie krok po Krok |Opis
kroku

1. Szukajw "6 Zarzadz... - Rozpoczecie pracy” by wejs¢ do ZARZADZANIE
Uktady wspotrzednych.

2. W ZARZADZANIE Uktady wspotrzednych podswietl uktad wspotrzed-
nych. Po utworzeniu nowego ukfadu wspétrzednych, jego kopia jest brana
do dalszych konfiguracji.

3. NOWY (F2)/EDYC (F3) by wejs¢ do ZARZADZANIE Nowy Uktad
wspoétrzednych/ZARZADZANIE Edycja Uktadu wspétrzednych.

(=i Edycja uktadu wspétrzednych jest podobna do tworzenia nowego uktadu wspotrzed-
nych. Dla utatwienia ekrany sg nazwane ZARZADZANIE XX Uktad wspétrzednych
a roéznice sg wyraznie zaznaczone.
ZARZADZANIE Podczas edycji uktadu wspdtrzednych rodzaj transformacji wybranego uktadu
XX Uktad wspotrzednych okresla dostepnos¢ i opcje pozniejszych pdél. Wiekszos¢ pdl jest
wspotrzednych identyczna jak przy tworzeniu nowego uktadu wspotrzednych.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Nazwa:> Wprowadzane Charakterystyczna nazwa dla uktadu wspétrzed-
przez nych. Nazwa moze mie¢ maksymalnie 16
uzytkownika znakow i moze posiadac spacje.
<Poprawki:> Dostene dla transformacji z punktami kontrol-
nymi. Metoda, wedtug ktorej poprawki sg rozrzu-
cane.
Brak Poprawki nie sg rozktadane. Poprawki pozostajg
z punktami, z ktorymi sg zwigzane.
1/0d|eglos'(:XX Rozrzucenie poprawek w stosunku do
odlegtosci pomiedzy kazdym punktem
dostosowania, a nowo transformowanym
punktem.
Interp. Rozktad poprawek za pomocg interpolacji
kwadratow kwadratow.
<Transfor- Lista wyboru Rodzaj transformacji.
macja:>
<Pre Trans- |Dane wyjsciowe |Dostepna podczas edycji 2-krokowej transfor-
form:> macji. Nazwa wstepnej transformacji 3D
uzywanej razem z wybranym odwzorowaniem
by uzyska¢ wstepne wspotrzedne ptaskie
uzywane w koncowej transformacji 2D.
<Elipsoida:> |Lista wyboru Dostepne z wyjatkiem odwzorowania <Typ:
Customised>. Wspétrzedne lokalne bazujg na
elipsoidzie.
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Pole Opcja Opis

<Odwzorow- | Lista wyboru Odwzorowanie.

anie:>

<Model Lista wyboru Model geoidy.

geoidy:>

<Model Lista wyboru Specjalne tabele danych do przeliczania
CSCS:> pomigdzy uktadami wspotrzednych.

Kolejny krok
ZAPIS (F1) zapis uktadu wspétrzednych i powrot do ZARZADZANIE Uktady
wspéirzednych.
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1.3 Transformacje/Elipsoidy/Odwzorowania

11.3.1  Wejscie do Zarzadzania Transformacji/Elipsoidy/Odwzorowania

Wejscie krok po
kroku

Krok

Opis

1.

Szukajw "6 Zarzadz... - Rozpoczecie pracy" by wejs¢ do ZARZADZANIE
Uktady wspétrzednych.

W ZARZADZANIE Uktady wspoétrzednych podswietl uktad wspotrzed-
nych, ktéry ma zosta¢ edytowany.

EDYC (F3)

W ZARZADZANIE Edycja Uktadu wspétrzednych podswietl <Transfor-
macja:>, <Elipsoida:> lub <Odwzorowanie:>.

ENTER by wejs¢ do ZARZADZANIE XX.

Ekran jest podobny do ZARZADZANIE Uktady wspétrzednych. Infor-
magciji o klawiszach-operatorach szukaj w "6 Zarzadz... - Rozpoczecie
pracy".

&

W ZARZADZANIE Transformacje wszystkie klasyczne transformacje 3D

zapisane w bazie danych DB-X sg wymienione.

Kolejny krok

JEZELI

TO

ma zostaé wybrana trans-
formacja/elipsoida/odwzo-
rowanie

podswietl wybrang transformacje/elipsoide/odwzo-
rowanie. KONT (F1) zamyka ekran i powraca do
ekranu, z ktérego osiagnigto ZARZADZANIE XX.

transformacja/elip-
soida/odwzorowanie ma
by¢ utworzona lub
edytowana

podswietl transformacje/elipsoide/odwzorowanie i
NOWY (F2)/EDYC (F3). Szukaj w "11.3.2
Tworzenie/Edycja Transformacji/Elipsoidy/Odwzo-

rowania".
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11.3.2

=

&

Wejscie krok po
kroku

&

ZARZADZANIE
XX Transformacja,
strona Ogoine

ZARZADZANIE
XX Transformacja,
strona Parametry

Tworzenie/Edycja Transformacji/Elipsoidy/Odwzorowania

Tworzenie/edycja elipsoidy/odwzorowania jest bardzo podobne do tworzenia/edycji
transformacji, co zostato ponizej wyjasnione. Gtéwna réznica jest to, ze
ZARZADZANIE XX Elipsoidy i ZARZADZANIE XX Odwzorowania nie stosuje
stron a wszystkie informacje znajduja sie na ekranie.

Klasyczna transformacja 3D moze zosta¢ utworzona.

Krok

1. Szukaj w rozdziale "11.3.1 Wejscie do Zarzadzania Transformacji/Elip-
soidy/Odwzorowania" by wejs¢ do ZARZADZANIE Transformacje.

Opis

2. W ZARZADZANIE Transformacje podswietl transformacje. Podczas
tworzenia nowej transformacji/elipsoidy/odwzorowania kopia tej transfor-
maciji/elipsoidy/odwzorowania brana jest do kolejnych konfiguracji

3. NOWY (F2)/EDYC (F3) zeby wejs¢ do ZARZADZANIE Nowa transfor-
macja/ZARZADZANIE Edycja transformacji.

Edycja transformac;ji jest podobna do tworzenia nowej transformacji. Dla utatwienia,
ekrany nazywajg sie ZARZADZANIE XX Transformacje a réznice sa wyraznie
zaznaczone.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Nazwa:> Wprowadzane Charakterystyczna nazwa transformacji. Nazwa
przez moze mie¢ maksymalnie 16 znakéw i moze
uzytkownika posiadac spacje.
<Typ:> Dane wyjsciowe | Nie jest mozliwe tworzenie transformaciji innej
niz Klasyczna 3D.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Parametry.

Wprowadz znane wartosci parametréw transformac;ji.

Kolejny krok
STRON (F6) zmiania na strone Wiecej.
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ZARZADZANIE
XX Transformacja,
strona Wiecej

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Tryb Lista wyboru lub | Rodzaj obliczanych wysokos$ci. Podczas edycji
wysok.:> dane wyjsciowe | transformacji opcja ta nie moze by¢ zmieniana.
<Model Lista wyboru Stosowany model transformacji. Dla <Model
transf.:> transf.: Motodenski-Bad>, dostepne sg

dodatkowe pola wprowadzania.

Kolejny krok

ZAPIS (F1) zapis transformacji i powrét do ZARZADZANIE Transformacje.
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1.4 Geoida/Modele CSCS

&

Wejscie krok po
kroku

ZARZADZANIE
Modele geoidy

Tworzenie modeli CSCS w odbiorniku i funkcje wszystkich ekranéw i p6l sa podobne
do modeli geoidy. Dla utatwienia, w tym rozdziale modele geoidy sg stosowane jako
przyktad.

Krok |Opis
1. Szukajw "6 Zarzadz... - Rozpoczecie pracy” by wej$¢ do ZARZADZANIE
Uktady wspotrzednych.

2. W ZARZADZANIE Uktady wspotrzednych podswietl uktad wspotrzed-
nych, ktéry ma zostac¢ edytowany.

EDYC (F3) by wejs¢ do ZARZADZANIE Edycja Uktadu wspotrzednych.

W ZARZADZANIE Edycja Uktadu wspétrzednych podswietl <Model
geoidy:>.

5. ENTER by wejs¢ do ZARZADZANIE Modele geoidy.

Wymienione sg wszystkie modele geoidy zapisane w bazie danych DB-X . Kazda
niedostepna informacja jest pokazywana jako =---- , na przyktad gdy plik geoidy, ktory
byt powigzany z modelem geoidy nie jest dostepny na karcie CompactFlash lub w
pamieci wewnetrznej.

17:38 H' %, Li- ?V\ P ® = @gu‘ KONT (F1)
ZARZADZAJ 7 B LPAB Wyswietl pod$wietlony model geoidy
;'?:fli.eng:?my — by wrécié¢ do poprzedniego ekranu.
S e KarCF (F2)
Hy Swiss System By utworzy¢ nowy model geoidy. Dla
kazdego pliku geoidy karty Compact-
Flash jeden model geoidy jest twor-
zony automatycznie.
EDYC (F3)
ad By zoba(.:zy(: podswietlony model
KONT |KarCF| EDYC | USUN | | P-WEH| geoidy. Zadne pole nie moze by¢
edytowane.
USUN (F4)
zeby usung¢ podswietlony model
geoidy. Polowy plik geoidy potaczony
z tym modelem geoidy rowniez zost-
anie usuniety.
P-WEW (F6)
By utworzyé nowy model geoidy. Dla
kazdego pliku geoidy pamieci
wewnetrznej automatycznie twor-
zony jest jeden model geoidy.
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Zarzadz...\Pliki konfiguracyjne

12.1 Streszczenie

Opis

Domysine Pliki
konfiguracyjne

Pliki konfigura-
cyjne definiowane
przez uzytkownika

Odbiornik posiada wiele parametréw i funkcji konfigurowanych przez uzytkownika.
Pozwala to na rézne zastosowania. Konfiguracja parametréw i funkcji dla odrebne;j
techniki pomiarowej znajduje sie w Pliku konfiguracyjnym.

W instrumencie znajduja sie domysine pliki konfiguracyjne. Uzywajg standardowych
ustawien dla wiekszos$ci programéw uzytkowych. Domysine Pliki konfiguracyjne
moga by¢ edytowane lub usuwane. Zawsze jest mozliwo$¢ odzyskania plikéw
konfiguracyjnych.

Moga by¢ tworzone nowe pliki konfiguracyjne. Przewodnik ustawien pliku konfigura-
cyjnego pomaga w edycji plikéw konfiguracyjnych.
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12.2 Tworzenie Nowego pliku konfiguracyjnego

Wejscie krok po
kroku

ZARZADZAJ Nowy
Plik konfiguracyjny

Krok |Opis
1. Szukaj w "6 Zarzadz... - Rozpoczecie pracy” by wejs¢ do ZARZADZAJ
Pliki konfiguracyjne.
2. W ZARZADZAJ PIliki konfiguracyjne podswietl plik konfiguracyjny.
Kopia tego pliku konfiguracyjnego jest brana do dalszych konfiguracii.
3. NOWY (F2) zeby wejs¢ do ZARZADZAJ Nowy Plik konfiguracyjny.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Nazwa:> Wprowadzane Charakterystyczna nazwa nowego pliku
przez uzytkownika |konfiguracyjnego.
<Opis:> Wprowadzane Szczegotowy opis pliku konfiguracyjnego,

przez uzytkownika

gdyz zwykle nazwa pliku konfiguracyjnego jest
skrétem. Wprowadzenie jest opcjonalne.

<Utworzyt:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Imie osoby tworzacej nowy plik konfigura-
cyjny. Wprowadzenie jest opcjonalne.

Kolejny krok
ZAPIS (F1) wejscie do nastepnego ekranu w konfigurac;ji trybu wizard. W
rozdziatach "Konfig...\XX" szukaj informacji o ekranach.
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12.3 Edycja Plikow konfiguracyjnych

Wejscie krok po
kroku przy uzyciu
przewodnika
konfiguracji

Wejscie bez uzycia
przewodnika
konfiguracyjnego

Krok |Opis

1.

Szukaj w "6 Zarzadz... - Rozpoczecie pracy" by wejs¢ do ZARZADZAJ
Pliki konfiguracyjne.

2. W ZARZADZAJ Pliki konfiguracyjne podswietl plik konfiguracyjny, ktéry
ma by¢ edytowany.

3. EDYC (F3) by wejs¢ do KONFIGURAC Tryb Wizarda. Rozpoczecie Pliku
konfiguracyjnego wizard.

4. W rozdziatach "Konfig...\XX" szukaj informac;ji o ekranach.

Obecnie aktywny plik konfiguracyjny moze by¢ edytowany. Wybierz jedng z
nastepujacych opcji by wejs¢ w wymagany ekran w celu edycji pliku konfigura-
cyjnego.

Wybierz Menu gtéwne: Konfig....

LUB

W programie uzytkowym naci$nij USER a nastenie KONF (F2).

LUB

W KONFIGURAC Tryb Wizarda, nacisnij LISTA (F6).
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13 Zarzadz...\Anteny

13.1 Streszczenie

Opis * Anteny Leica Geosystems sa predefiniowane i moga by¢ wybrane z listy.
* Moga by¢ definiowane dodatkowe anteny.
» DomysIne anteny zawierajg modele poprawek majgce wptyw na wysokos¢ .

*  Nowe modele poprawek moga by¢ ustawione i przetransmitowane do odbi-
ornika z wykorzystaniem LGO.

Zarzadz..\Anteny GPS1200 89



13.2

Wejscie krok po
kroku

&

ZARZADZAJ
XX ANTENA,
strona Ogolne

Tworzenie Nowej Anteny/Edycja Anteny

Krok |Opis

1. Szukaj w rozdziale "6 Zarzadz...
ZARZADZ... Anteny.

- Rozpoczecie pracy" by wejs¢ do

2. W ZARZADZ... Anteny podswietl antene. Podczas tworzenia nowej
anteny podswietl antene o charakterystyce przesunie¢ podobnej do
wymaganej w nowej antenie.

3. |NOWY (F2)/EDYC (F3) by wej$¢ do ZARZADZ... Nowa

Antena/ZARZADZ... Edycja Anteny.

Edycja anteny jest podobna do tworzenie nowej anteny. Edytowane moga by¢
wszystkie pola z wyjgtkiem domysinych anten firmy Leica. Dla utatwienia wszytskei
ekrany sg nazwane ZARZADZAJ XX Antena.

0g:21
ZARZADZA ]

R &5

L1a"" ot
L]

s 2

Ogilne | TRS
Nazwa :

Przesun. Hz 0.0000

Przesun. ¥ 0.3600

Przes. L1 faz: 0.0648

Przes. L2 faz: 0.0622

Kopiuj dodathkows

Przesunigcia : Tak ZAPIS (F1). ) L
At By zapisa¢ nowg antene i wrécic¢ do

ZAPIS| | | | | STRON| ZARZADZAJ Anteny.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Nazwa:> Wprowadzane Charakterystyczna nazwa nowej anteny.

przez uzytkownika

<Hz Przesuw:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Poziomy przesuw pomiarowego punktu
odniesienia.

<V Przesuw:> |Wprowadzane Pionowe przesunigcie punktu odniesienia
przez uzytkownika |pomiaru.

<PrzesuwFaz |Wprowadzane Przesuw centrum fazy L1.

L1:> przez uzytkownika

<Przes. L2 Wprowadzane Przesuw centrum fazy L2.

faz:> przez uzytkownika

<Kopiowanie |Tak lub Nie Umozliwia kopiowanie dodatkowych korekt

Dodatkowych z anteny pods$wietlonej przy wejsciu do

Korekt:> ZARZADZAJ Nowa Antena.

Kolejny krok
STRON (F6) przej

Scie na strone IGS.
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ZARZADZAJ
Nowa Antena,
strona IGS

Kombinacja warto$ci wpisywanych na tej stronie dostarcza unikalnej ujednoliconej
nazwy dla uzywanej anteny.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Nazwa Wprowadzane przez |Nazwa anteny w serwisie IGS (International
1GS:> uzytkownika GPS Service).

<Numer Wprowadzane przez | Numer seryjny anteny.

seryjny:> uzytkownika

<Parametry |Wprowadzane przez |Numer ustawien anteny. Identyfikuje to
Ant:> uzytkownika numer wersji obecnej kalibracji.

Kolejny krok

ZAPIS (F1) zapis anteny i powrét do ZARZADZAJ Anteny.
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14 Konwers...\Export danych z Obiektu

141 Streszczenie

Opis Ustawienia tego ekranu okreslajg konwertowane i eksportowane dane oraz ich
format.
Dane sg eksportowane z danego obiektu. Zastosowany jest aktualny widok, filtr i
sort ustawien. Eksportowane sg punkty widoczne w ZARZADZANIE Dane: Nazwa
obiektu.

Dane moga by¢ eksportowane

« do pliku na karcie CompactFlash.

« do pliku w pamieci wewnetrznej, jezeli zabudowana.
* przez RS232 do instrumentéw Leica TPS400/700.

Format Exportu Plik formatu eksportu musi by¢ utworzony osobno jakoplik formatu w programie
LGO. Szukaj w pomocy online LGO informacji o tworzeniu pliku formatu.
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14.2 Export danych ASCII z Obiektu

Wymagania

Wejscie

EXPORT
Export danych z
Obiektu

Przynajmniej jeden plik formatu zostat utworzony przy pomocy LGO oraz zostat
przekazany do Systemu RAM.

Wybierz Menu gtéwne: Konwers...\Export danych z Obiektu.

17:58 H_ N >s ~ @l KONT (F1)
EXPORT 7oLeT B LPAB By wykona¢ export danych.
Export danych ASCII z 0h1ektu mm KONF (F2)
Export do : Karta CF
Ka:alog : Dane 44 Okreslenie domysinego rozszezenia
) pliku eksportu oraz okreslenie
Obickt ; Default ] zachowania dla Pomiary Stanowiska.
Ukt. wspdirz.: HGS84
FILTR (F4)
Plik formatu : gsi16.FRT By ustawic¢ sortowanie i filtr na export.

. Ustawienie dla <Sortuj:> na stronie
Nazwa plik Default. txt .
aTad Punkty okres$la porzadek wedtug
KONT | KONF | |FILTR| | UkWSP| ktérego punkty, linie i obszary sg
eksportowane. Ustawienie dla
<Filtr:> na kazdej stronie okresla
ktore punkty, linie lub obszary sg
eksportowane.
PORT (F5)
Dostepny dla <Export do: RS232>.
w celu wybrania portu i urzadzenia,
do ktérego dane bedg eksportowane.
UKWSP (F6)
Aktualizacja uktadu wspétrzednych,
w ktorym wspétrzedne beda ekspor-
towane.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Export do:> |Karta CF, Pamie¢ | Okreslenie w czym eksportowany plik
wewnetrzna, jesli | powinien zosta¢ zapisany.
wbudowana, lub

RS232
<Katalog:> Dane, GSI lub Dostepne dla <Export do: Karta CF>. Dane
IKorzen moga by¢ eksportowane do katalogu Dane,
GSI lub Korzen. Dane musza by¢ zapisane
w katalogu GSI w celu umozliwienia ich
odczytu w TPS1100. Dla <Export do:
Pamieé wewnetrzna>, dane zawsze sg
eksportowane do katalogu Dane.
<Obiekt:> Lista wyboru Jezeli eksportowane majg by¢ punkty z

obiektu zapisanego w pamieci wewnetrznej,
otwoérz liste wyboru. Po otwarciu listy nacisnij
KarCF (F6) lub P-WEW (F6) w celu wybrania
obiektu z innego urzadzenia pamigci.
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Pole

Opcja

Opis

<Ukt.
wspotrz.:>

Dane wyjsciowe

Uktad wspotrzednych aktualnie zwigzany z
wybranym <Obiektem:>.

<Plik
formatu:>

Lista wyboru

Pliki formatu obecnie dostepne w Systemie
RAM.

<Nazwa plik:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Dostepne dla <Export do: Karta CF> i
<Export do: Pamig¢ wewnetrzna>. Nazwa
pliku, do ktérego majg by¢ eksportowane
dane Nazwa jest automatycznie sugerowana
na podstawie nazwy eksportowanego
obiektu i rozszezenia pliku.

<Port:>

Dane wyjsciowe

Dostepne dla <Export do: R§232>. Wyswi-
etlanie portu aktualnie skonfigurowanego do
uzycia z RS232.

<Urzadzenie:>

Dane wyjsciowe

Urzadzenie aktualnie skonfigurowane do
pracy z <Portem:>.
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15 Konwers...\Import Danych do Obiektu

15.1 Streszczenie

Opis Ten ekran wyswietla liste wszystkich wgranych importeréw. Importowane dane
muszg by¢ zapisane na karcie CompactFlash.

Dane moga by¢ importowane do obiektu:
* na karcie CompactFlash.

* w pamigci wewnetrznej, jezeli jest w wyposazeniu.

Formaty importu Dane moga by¢ importowane w formatach ASCII, GSI8 GSI16, lub DXF.

Wejscie krok po

Krok |Opis
kroku
1. Wybierz Menu Gléwne: Konwers...\Import danych do Obiektu, zeby
wejs¢ do IMPORT Import danych do Obiektu.
2. IMPORT Import Danych do Obiektu

Na ekranie Import Danych do Obiektu wyswietlana jest lista wszystkich
konwerterow do importu danych.

Podswietl konwerter do Importu danych, ktéry ma by¢ uruchomiony.

3. KONT (F1) wejscie do ekranu konwertera do Importu danych.

(&= |Ekrany kazdego konwertera do Importu danych sg dostepne
bezposrednio przez naci$nigcie skonfigurowanego klawisza funkcyjnego
lub klawisza USER.
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15.2 Importing danych ASCII/GSI do Obiektu

Wymagania * Dla plikow ASCII:
Przynajmniej jeden plik ASCIl z dowolnym rozszerzeniem jest zapisywany w
katalogu \DANE karty CompactFlash.
* Dla plikéow GSI:
Przynajmniej jeden plik ASCIl w formacie GSI z rozszerzeniem *.gsi jest zapisy-
wany w katalogu \GSI karty CompactFlash.
Wejscie Szukaj w paragrafie "15.1 Streszczenie" jak wej$¢ do ekranu Import danych
ASCII/GSI do Obiektu.
IMPORT 17:58 H_ «,u ?“ >B = ¢ g KONT (F1)
Import dane IMPORT B LPAB By importowac¢ dane.
ASCII/GSI do Import danych ASCIIIGSI :Io tl:ll:ncekaiZi KONF (F2)
Obiektu Import ; Dane ASCIT ] Dla <Import: Dane ASCII>: By
Z pliku . Togfile. tXtﬂﬁ wybrac separator, pozycje poszc-
Do Ohiektu Joh1 4 zegoInych wartosci i, jezeli jest to
Nag téwek : Brak wymagane, liczbe linii uzytych do
opisu kazdego punktu lub jesli
wartosci sg dzielone przez jedna lub
@ia® wiele spaciji.
KONT | KONF | POKAZ| | | | Dla <Import: Dane GSI>:
Wspoirzedne moga byé zmienione
na "lewo skretny" uktad wspotrzed-
nych. Wszystkie dane WI 81,
normalnie Wschodnie, sg wtedy
importowane jako Pdétnocne a
wszystkie dane WI 82, normalnie
Poétnocne, sg wtedy importowane
jako Wschodnie.
POKAZ (F3)
By wyswietlic dane w <Z pliku:>.
SHIFT WYS (F2)
Okreslenie typu wysokosci importow-
anych danych oraz czy wspétrzedna
Wschodnia powinna by¢ pomnozona
przez 1. Jest to wymagane przez
niektére uktady wspétrzednych.
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Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Z:>

Lista wyboru

Dane ASCII/GSI moga by¢ importowane do
obiektu, z karty CompactFlash lub z pamigci
wewnetrznej.

<Ilmport:>

Lista wyboru

Rodzaj importowanych danych.

<Z pliku:>

Lista wyboru

Dla <Import: Dane ASCII> mogg by¢ wybrane
wszystkie pliki w katalogu \DANE karty
CompactFlash.

Dla <Import: Dane GSI> mogg by¢ wybierane
wszystkie pliki katalogu \GSI karty Compact-
Flash.

<Do
Obiektu:>

Lista wyboru

Wybor obiektu jako celu importu sprawia, ze
obiekt staje sie aktywny.

<Nagtowek:>

Brak lub od 1 do
10

Dostepny dla <Import: Dane ASCII>. Opcja ta
dopuszcza do dziesigciu linii nagtéwkow, ktére
mogq znajdowac sie w pliku ASCII i by¢
przeskakiwane. Wybierz liczbe nagtowkow.

Konwers...\Import Danych do Obiektu GPS1200
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15.3 Importowanie danych w formacie DXF

Wymagania * Co najmniej jeden plik w formacie DXF z rozszezeniem *.dxf musi by¢ zapisany
w katalogu \DATA na karcie CompactFlash.
Wejscie Szukaj w paragrafie "15.1 Streszczenie" jak wejs¢ do ekranu Import danych DXF
do Obiektu.
IMPORT 18:02 = @ gl
Import danych DXF _DxF TMPRT H- g L2 7 -ﬁﬁﬂ 2 0:& KONT (F1)
do Obiektu LiBolaata N YCHRINEUORIL LAl By importowaé dane.
2 plik ORI KONF (F2)
Do ohisktu : Job1 4] by zdefiniowaé opcjonalne prze-
drostki dla blokéw, punktéw i/lub linii,
zeby wybra¢ jednostki stosowane w
pliku oraz by utworzy¢ punkty na
Postep ] I zatamaniach importowanych
[@1a elementéw geometrycznych, jezeli
| | | | | | jest to wymagane.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Z:> Lista wyboru Dane DXF moga by¢ importowane do obiektu, z
karty CompactFlash lub z pamieci wewnetrzne;j.
<Do Lista wyboru Wybdr obiektu jako celu importu sprawia, ze
Obiektu:> obiekt staje sig aktywny.
<Postep:> Dane wyjsciowe | Pasek postepu procedury importu.
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16 Konwers...\Kopiowanie Punktéw Miedzy Obiektami

Opis
Wejscie

KOPIA

Kopiowanie ptow.

miedzy obiektami

Rozdziat ten wyjasnia proces kopiowania punktéw z jednego obiektu do drugiego.

Wybierz Menu gtéwne: Konwers...\Kopiow. ptow migedzy Obiektami.

17:40 ‘ UNEE ?"\ >B = 2 o KONT (F1)
KOPIA ? L= 7 B oLopE By skopiowa¢ wybrane punkty.
Komwame ptow m1edzy Ohiecktami FILTR (F4)
Z Ohiektu . )
Ukt. wspétrz.: Local W celu okreslenia rodzaju punktéw
i/lub ustawien filtra punktu z punktow
Do Obicktu Job2 | obiektu <Z Obiektu:>.
DANE (F5)
By przegladac, edytowac i usuwaé
punkty, linie i obszary zapisane w
ad obiekcie. Punkty, linie i obszary sg
KONT | | |FILTR| DANE | UkWSP| dostepne na réznych stronach.
Zastosowanie wybranego sortowania
i filtru.
UKWSP (F6)
Wybdr innego uktadu wspotrzed-
nych.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Z Obiektu:> Lista wyboru Okresla skad punkty majg by¢ skopio-

wane.

<Ukt. wspétrz.:> | Dane wyjsciowe |Ukiad wspétrzednych obecnie zwigzany z

obiektem <Z Obiektu:>.

<Do Obiektu:> Lista wyboru Okresla gdzie punkty majg by¢ skopio-

wane.

Konwers...\Kopiowanie Punktow Miedzy

Obiektami
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17 Konfig...\Ustawienia pomiaru...

171 Szablony Nr Pkt

17.1.1 Streszczenie

Opis Szablony Nr Pkt sg zdefiniowanymi szablonami Nr dla punktow, linii i obszaréw.
Szablony Nr Pkt pozwalajg na uniknigcie koniecznosci wpisywania Nr dla kazdego
obiektu. Sg bardzo przydatne, gdy duzo punktéw jest szybko mierzone, na przyklad
w trybie post-processingu lub w trybie RTK.

Wejscie Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Ustawienia pomiaru...\Szablony Nr Pkt.
KONFIGUR Opis pol
Szablony Nr Pkt
Pole Opcja Opis
<Pty pomi- Lista wyboru Ustawienie szablonéw Nr dla punktow
arowe:> mierzonych recznie.

<Auto Pkty:> |Lista wyboru Ustawienie szablonéw Nr dla auto punktow.
Punkty sg automatycznie rejestrowane z
okreslong czestotliwoscia.

<Pkty Lista wyboru Ustawienie szablonéw Nr dla punktéw pomoc-
Pomocn.:> niczych. Te punkty sa wykorzystywane,
podczas wyznaczania tyczonego punktu.

<Linie:> Lista wyboru Ustawienie szablonéw Nr dla linii.

<Obszary:> Lista wyboru Ustawienie szablonéw Nr dla obszaréw.

Kolejny krok

KONT (F1) zamknigcie ekranu i powrét do ekranu, z ktérego KONFIGUR Szablony
Nr Pkt zostat osiggniety.
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17.1.2 Tworzenie Nowego Szablonu Nr Pkt/Edycja Szablonu Nr Pkt

Wejscie krok po Krok |Opi
kroku thet e
1. Szukaj w "17.1.1 Streszczenie" by wejs¢ do KONFIGUR Szablony Nr
Pkt.

2. W KONFIGUR Szablony Nr Pkt podswietl dowolne pole.
ENTER by wej$¢ do KONFIGUR Biblioteka szablonéw Nr Pkt.

4. Podswietl szablon Nr. Kopia tego szablonu Nr jest brana do dalszych
konfiguraciji.

5. NOWY (F2)/EDYC (F3) by wejé¢ do KONFIGUR Nowy Szablon Nr
Pkt/KONFIGURAC Edycja Szablonu Nr Pkt.

(&= |USUN (F4) usuwanie pods$wietlonego szablonu.

(=i Edycja szablonéw Nr jest podobna do tworzenia nowego szablonu Nr. Dla
utatwienia ekrany sg nazwane KONFIGUR XX Szablony Nr Pkt a roznice sg
wyraznie zaznaczone.

KONFIGUR Opis pol
XX Szablony Nr Pkt
Pole Opcja Opis
<Nr:> Wprowadzane przez | Nazwa szablonu Nr Pkt.
uzytkownika
<Wzrost:> Tylko Numeryczne |Prawa cze$¢ numeryczna wzrasta z Nr
punktu.

Alfanumeryczne Prawy znak Nr punktu wzrasta niezaleznie
od tego czy znak jest numeryczny czy alfa-
numeryczny.

<Przyrost o:> |Wprowadzane przez |Wartos$¢ o jaka Nr punktu jest powiek-
uzytkownika szany.

<Poz Ostatni znak lub od | Potozenie znaku na ktérym znajduje sie

Kursora:> 1do 16 kursor gdy zostaje nacisniety ENTER w

<Nr Punktu:> podczas pomiaru punktow.

Kolejny krok
KONT (F1) zapisuje Szablon Nr Pkt i wraca do KONFIGUR Biblioteka szablonéw
Nr Pkt.
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17.2 Ustawienia Ekranu

Opis

Wejscie

KONFIGUR
Ustawienia Ekranu

Ustawienia ekranu okreslajg parametry strony ekranu POMIAR.

Definiowane sg cztery maski ekranu.

Maska 1: Zawsze pokazywana na ekranie POMIAR.

Maska 2: Moze by¢ pokazywana lub ukryta na ekranie POMIAR.

Maska 3: Moze by¢ pokazywana lub ukryta na ekranie POMIAR.

Maska 4: Nigdy nie jest pokazywana na ekranie POMIAR. Zarezerwowana

dla programéw uzytkowych.

Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Ustawienia pomiaru...\Ustawienia Ekranu.

0g:15
KONFIGLR

+ S5

Definiuj

Nazwa :

Uzyj w Pom1ar Tak
Pozycia 1 KONT (F1) . o )
Odéwiez Ekran: u.2s4| Akceptacja zmian i powr6t do ekranu,

z ktoérego ten ekran zostat osiagniety.
aa WMASK (F3)

KONT | | WHASK| | | | Konfiguracja wybranej maski ekranu.
Opis pol

Pole Opcja Opis

<Definiuj:> |Maska 1, 2, 3 lub 4 | Wybrana maska ekranu.

<Uzyj w Dane wyjsciowe Wskazuje czy maska ekranu jest pokazywana
Pomiar:> czy ukryta jako strona w POMIAR.
<Pozycjai |0Od 0.05s do 1.0 s |Okreslajak czesto ma by¢ obliczana pozycja
Odswiez i jak czesto ekran ma by¢ od$wiezany. Maksy-
ekran:> malna czestotliwo$¢ odswiezania przy wyko-

rzystaniu Bluetooth w RX1250 t0 0,2 s.

Kolejny krok
WMASK (F3) wejscie do KONFIGUR Definiuj Maske ekranu n.
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KONFIGUR
Definiuj Maske

v 4, L1 a"\ £ N
KONFIGUR ‘+ g . 5 0&@‘

ekranu n Definiuj I'laske ekranu 2 KONT (F1)
Nazwa Code . L .
Widoczne : Nie ) Akceptacja zmian i powrét do ekranu
State linie: 14| KONFIGUR Ustawienia ekranu.
1 linia : Nr punktu*
2 linia : Odstep linia czZvsc (F4)_, .
1 linia . Kod ] By ustawi¢ wszystkie pola na <XX.
4 linia : Atryh (pt) 014 Linia: Odstep linia>.
5 1in1a : Atryb (pt) 029 DOMYS (F5)
6 Tinia : Atryb (pt) 03[~ s -
Tiat By przypomnie¢ ustawienia
KONT | | | cZYsc| ponys| | domysine.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Widoczne:> | Tak lub Nie Pokazuje lub ukrywa maske ekranu jako strone
w POMIAR.
<Stale linie:> |[Od 0do 5 Okresla ile linii nie przesuwa sie w ekranie
pomiaru gdy uzywana jest maska ekranu.
<1 linia:> Dane wyjsciowe |Ustawione na state jako <1 linia: Nr punktu>.
<2 linia:> do |Lista wyboru Dla kazdej linii moze by¢ wybrana opcja.
<16 linia:>
Kolejny krok
KONT (F1) powrét do KONFIGUR Ustawienia ekranu.
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17.3

Kodowanie i Znaczniki linii

Opis Ustawienia tego ekranu okres$lajg metode kodowania.
Wejscie Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Ustawienia Pomiaru...\Ustawienia Kodéw &
Znacz. linii.
KONFIGUR Opis pol
Kodowanie & Znac- - .
zniki Linii, Pole Opcja Opis
strona Kodowanie <Szybkie Nigdy, Wiaczlub | Okres$la czy szybkie kodowanie nigdy nie jest
kodow:> Wylacz dostepne, jest dostepne lub jest dostepne tylko
nieaktywne.
<Cyfr:> 1,21ub3 Dostepne z wyjatkiem <Szybkie kodow:
Nigdy>.
Ustawienie najczesciej uzywanych cyfr dla
szybkiego kodowania.
<Rej Kod Po Punkcie lub |Dostepne z wyjatkiem <Szybkie kodow:
Swob.:> Przed Punktem |Nigdy>.
Okresla czy wolny kod mierzony z szybkim
kodowaniem zapisywany jest przed lub po
puncie.
<Atrybuty:> |Wartosci Okresla wartosci atrybutéw wyswietlane w
domysil. lub pewnych okolicznosciach. Mozliwe do
Ostatnio uzyty |zastosowania zaréwno w zapisywanych jak i
wyswietlanych wartosciach atrybutow.
<Atryb Zawsze Ekran XX Wprowadz Obligatoryjny Atrybut
Obligat:> bedzie sie pojawiat zawsze, gdy kody posi-
adajace jeden lub wiecej atrybutéw typu obliga-
toryjnego bedg zapisywane.
Gdy brak Ekran XX Wprowadz Obligatoryjny Atrybut
wartosci bedzie sie pojawiat tylko gdy kody posiadajace
jeden lub wiecej atrybutéw typu obligatoryjnego
beda zapisywane bez wartosci atrybutow.
Tylko zmiana Ekran XX Wprowadz Obligatoryjny Atrybut
Kodu bedzie sie pojawiat jedynie przy wyborze
nowego kodu z atrybutem obligatoryjnym.
<Kody Z lista kodow Kody zapisane w liscie kodéw obiektu moga by¢
Tematycz:> wybierane jako kody punktéw, linii i obszaréw.
Bez listy kodow | Kody zapisane z listag kodow obiektu nie mogg
by¢ wybierane jako kody punktéw, linii i
obszaréw. Kazdy kod musi by¢é wprowadzony
recznie.
<Pokaz Tylko kody Pkt | Tylko kody punktéw lub wszystkie kody listy
kody:> lub Wszystkie koddéw obiektu bedg dostepne w liscie wyboru
dla <Kod:>/<Kod punktu:> w masce ekranu
programu uzytkowego. Wybor kodu linii/obszaru
otwiera nowa linie/obszar.
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KONFIGUR
Kodowanie & Znac-
zniki linii,

strona Zn. Linii

Pole Opcja Opis
<Atryb Lista wyboru Dostepne dla <Pokaz kody: Wszystkie>. Gdy
tekst.:> pole jest aktywne mierzone punkty majace ten

sam kod sg wigczone w jedna linie.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Zn. Linii.

Parametry znacznikéw linii sg okreslane w tym ekranie.

Parametry okreslane w tym ekranie sg potaczone z opcjami dostepnymi dla <Zn.
Linii:> w masce ekranu programu uzytkowego. Wybor dla <Zn. Linii:> w masce
ekranu okresla parametry zapisane z punktem. Dostepno$¢ <Zn. Linii:> w masce
ekranu jest konfigurowana w KONFIGUR Definiuj Maske Ekranu n.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Pocz. Wprowadzane Otwiera kolejna linig gdy nastepny punkt zostat
linii:> przez uzytkownika |zapisany. Kazda aktualnie otwarta linia zostaje
zamknieta. Punkt moze lub nie moze by¢
zapisany z kodem punktu.
<Krzywa Wprowadzane Zapisuje parametry znacznikow linii dla krzywej
3pkty:> przez uzytkownika | opartej na trzech punktach, a nastepnie kontyn-
uuje linig/obszar.
<Otw. ost. |Wprowadzane Ponownie otwiera ostatnig uzywana linie.
linig:> przez uzytkownika
<Koniec Wprowadzane Zamyka wszystkie otwarte linie.
linii:> przez uzytkownika
<Kont Wprowadzane Wskazuje otwarcie linii/obszaru.
Lin./Obsz:> | przez uzytkownika
<Krzywa- Wprowadzane Zapisuje znaczniki linii przy rozpoczeciu
Spline:> przez uzytkownika | krzywej i kontynuuje dowolng lini¢/obszar.
<Koniec Wprowadzane Zapisuje parametr znacznika linii by zatrzymac¢
Spline:> przez uzytkownika |krzywa.
<Kont Wprowadzane Wskazuje otwarcie linii/obszaru z krzywa.
Spline:> przez uzytkownika
<Pocz. Wprowadzane Otwiera nowy obszar gdy zostat zapisany
Obszaru:> |przez uzytkownika | nasteny punkt. Wszystkie aktualnie otwarte
obszary zostajg zamkniete. Punkt moze lub nie
moze by¢ zapisany z kodem punktu.
<Otw. ost. | Wprowadzane Ponownie otwiera ostatnio uzywany obszar.
obszaru:> |przez uzytkownika
<Zamkn. Wprowadzane Otwiera wszystkie otwarte obszary.
obszar:> przez uzytkownika

Kolejny krok

KONT (F1) powrdt do ekranu, z ktérego KONFIGUR Kodowanie & Znaczniki Linii
zostat osiggnigty.
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17.4

Opis

Wejscie

KONFIGUR
Ustawienia
Kontroli
doktadnosci

Ustawienia Kontroli doktadnosci

Ustawienia tego ekranu okreslajg granice doktadnosci wspotrzednych i wartosci
DOP akceptowane podczas pomiaru punktu.

Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Ustawienia pomiaru...\Ustawienia Kontroli

doktadnosci.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Kontrola Brak, Tylko Rodzaj doktadnosci wspétrzednych, ktéra ma
cQ:> Pozycja, Tylko | by¢ sprawdzana przed zapisem punktu. Jezeli
wysokosé lub | aktywna, granica okreslona w <Maximum CQ:>
Poz & Wysok |jest sprawdzana przed zapisem punktu.
<Maximum Wprowadzane |Dostepne z wyjatkiem <Kontrola CQ: Brak>.
ca:> przez Maksymalna dopuszczalna doktadno$¢
uzytkownika wspotrzednych.
<Limit DOP:> |Brak, GDOP, |Jezeli jest aktywny, warto$¢ graniczna
PDOP, HDOP | okreslona w <Maximum DOP:> jest sprawd-
lub VDOP zana. Pozycje GPS sg niedostepne gdy
wartosci graniczne zostaty przekroczone.
<Maximum Wprowadzane |Dostepne z wyjgtkiem <Limit DOP: Brak>.
DOP:> przez Maksymalne dopuszczalne wartosci DOP.

uzytkownika

<Dozwol Poz.
2D:>

Tak

Nie

Pozycja 2D moze by¢ uzyskana juz przy trzech
dostepnych satelitach. Wysoko$¢ jest ustalona
jak dla ostatniej pozycji obliczonej z wysokoscia.

Pozycja 2D nie moze by¢ uzyskana przy trzech
dostepnych satelitach.

Kolejny krok

KONT (F1) powrdét do ekranu, z ktérego KONFIGUR Ustawienia Kontroli
doktadnoscizostal osiggniety.
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17.5

Opis

Wejscie

KONFIGUR
Rejestracja
surowych obs

Rejestracja Surowych Obs

Rejestracja surowych obserwacji do

* pomiaréw statycznych i kinematycznych. Z tymi pomiarami surowe obserwacje
zawsze beda pozniej przetworzone w biurze (postprocessing). Surowe dane
musza by¢ réwnoczesnie zapisywane na obydwdch odbiornikach ruchomym i

bazowym.

* pomiary w czasie rzeczywistym

do sprawdzenia pracy w biurze w post-processing'u.

lub

do uzupetnienia brakéw gdy pozycja RTK nie mogta by¢ obliczona w terenie. To sie
mogto zdarzy¢ podczas problemoéw z odbiorem poprawki RTK.

Obserwacje musza by¢ zapisywane na wszystkich odbiornikach ktére beda wykorz-
ystywane do post-processing'u.

Woybierz Menu gtéwne: Konfig...\SmartStation...\Rejestracja surowych obs.

A¥:13
KONFIGLR

&

L1a"\. F

Rejestracja su rowych Ohs

2apis sur Obs

W irzerw_ mcdemlH

N
B

ul
AG
X]

Zapis po KONT (F1)
Przez minimum: Bnin Akceptacja zmian i powrét do ekranu,
. z ktorego ten ekran zostat osiggniety.
Zapis co 5.0s4 PLIKI(F6)
Dostepny z wyjatkiem <Zapis sur
Obs: Nigdy> lub <Zapis sur Obs:
@iad Nie>. Konfiguracja plikéw do zapisu
KONT | | | | | PLIKI| surowych obserwacji.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Zapis sur Nigdy, Tylko Dostepny z wyjatkiem <Tryb R-Time:
Obs:> statyczne lub Bazowy>. Okresla czy surowe obserwacje majg
Statyczn. i by¢ zapisywane i w jakich okolicznosciach.
Ruchome
W przerw Dostepne dla <Tryb R-Time: Ruchomy>.
modemu Ciagta rejestracja surowych obserwacji podczas
ruchu i zatrzymania odbiornika gdy odbiornik nie
otrzymuje poprawki RTK..
Tak lub Nie Dostepny dla <Tryb R-Time: Bazowy>.
Okresla czy czy odbiornik bazowy ma zapi-
sywac surowe obserwacje.
<Zapis po:> |Wprowadzane Dostepne dla <Zapis sur Obs: W przerw
przez modemu>.
uzytkownika Zapisywanie surowych obserwacji zaczyna sie
po okreslonym czasie od zaniku odbioru
poprawki RTK.
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KONFIGUR
Pliki surow. Obser-
wagcji

Pole Opcja Opis
<Przez Wprowadzane Dostepne dla <Zapis sur Obs: W przerw
Minimum:> |przez modemu>.
uzytkownika Rejestracja surowych obserwacji trwa przez
okreslony czas, rowniez po przywréceniu
potaczenia radiowego.
<Zapis co:> |0d 0.05s do Czestotliwos¢, z jaka surowe obserwacije sg
300.0 s zapisywane. Maksymalna czestotliwo$¢

od$wiezania przy wykorzystaniu Bluetooth w
RX1250t0 0,2 s.

Kolejny krok

obserwacji

JEZELI pliki surowych

TO

nie majg by¢ skonfigurowane

KONT (F1) zamkniecie ekranu i powrét do ekranu,
z ktérego KONFIGUR Rejestracja surowyc Obs
zostat osiggniety.

maja by¢ skonfigurowane

PLIKI (F6). Szukaj w paragrafie "KONFIGUR Pliki
surow. Obserwacji".

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Uzyj osobn. | Tak lub Nie Zapisuje wszystkie surowe obserwacje w jednym

plikow:> lub w oddzielnych plikach.

<Rozmiar Od 1 mindo |Dostepne dla <Uzyj osobn. plikéw: Tak>.

pliku Obs:> |24 godz Rozdziela zapisywane dane na pliki o okreslonej
diugosci.

<Podziel Tak lub Nie Dostgpne dla <Uzyj osobn. plikow: Tak>, za

Sciezki:> wyjatkiem <Tryb R-Time: Bazowy>.
Przerywa zapisywanie do pliku obserwacji statyc-
znych gdy zostanie osiggniety interwat czasu
ustawiony w <Rozmiar pliku Obs:>. Wtedy dane
sg zapisywane do nowego pliku.
Obserwacje ruchome sg zawsze przerywane i
zapisyane do nowego pliku gdy zostanie osiagniety
czas ustawiony w<Rozmiar pliku Obs:>.

<Usun stare |Tak lub Nie Dostepne dla <Uzyj osobn. plikow: Tak>.Usuwa

pliki:> zapisane obserwacje po okreslonym okresie czasu.

<Gdy starsze | Od 1 dzien do | Dostepne dla <Uzyj osobn. plikéw: Tak>. Okres

niz:> 30 dni czasu po jakim majg by¢ usuniete zapisane dane.
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Kolejny krok

Krok |Opis

1. KONT (F1) powrét do ekranu KONFIGUR Rejestracja surowych obs.

2. KONT (F1) powr6t do ekranu, z ktérego KONFIGUR Rejestracja
surowych obs. zostat osiggniety.
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17.6

Opis
Wejscie
KONFIGUR

Ustawienia
Pomiaru punktow

Ustawienia Pomiaru punktu

Ustawienia tego ekranu okreslajg sposéb pomiaru i zapisu punktow.

Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Ustawienia pomiaru...\Ustawienia Pomiar

punktu.

718 [ A,10-9™ *
KONFIGUR H‘ o 10 §&l

Ustawienia Pomiaru punktu Pt
Pomiar Punktu: Norma 1ny 4}
Auto POMIAR

Auto STOP :
Kryteria STOP:

Diwi.na STOP :
Auto ZAPIS Nie |
Diwi_na ZAPIS: Tak 1]

KONT (F1)
Akceptacja zmian i powr6t do ekranu,
z ktdérego ten ekran zostat osiggniety.
PARAM (F3)
Konfiguracja interwatu czasu, po
ktorym pomiar zostanie automatyc-
znie zatrzymany. Szukaj w paragrafie
"KONFIGUR Stop Kryterium Post-

KONT | | PARAH| | | | Process".

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Pomiar
Punktu:>

Normalny Zapisuje obserwacje pomigdzy nacisnieciami

MIERZ (F1) i STOP (F1).

Rejestruje znacznik czasu gdy zostanie wcisniety
klawisz MIERZ (F1). Wspétrzedne sg inter-
polowane z sgsiednich dwdch epok, zeby wyelim-
inowac efekt poruszenia.

Ciagly

<Auto
POMIAR:>

Dostepne dla <Pomiar Punktu: Normalny>.
Nie Rozpoczyna pomiar punktu po nacisnieciu
MIERZ (F1).

Rozpoczyna pomiar punktu po wejsciu w
POMIAR Pomiar: Obiekt. Wszystkie posrednie
punkty muszg by¢ mierzone przez nacisnigcie
klawisza MIERZ (F1).

Tak

Czas zwtoki Rozpoczyna pomiar punktu automatycznie w
okreslonym czasie. Czas startu jest okreslony w

POMIAR Pomiar: Obiekt.

<Auto Tak lub Nie

STOP:>

Dostepne dla <Pomiar Punktu: Normalny>.
Zatrzymuje pomiar automatycznie, gdy parametr
okreslony dla <Kryteria STOP:> osiggnie 100%

<Kryteria
STOP:>

Lista wyboru Dostepne dla <Pomiar Punktu: Normalny> i
<Auto STOP: Tak>.

Okresla metode uzywang dla <Auto STOP:>.
Ustawienie okres$la w jaki sposob ma by¢ oblic-
zana warto$¢ w polu <Wskaznik %:> w masce

wyswietlanej na ekranie STATUS Rejestracja.
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Pole Opcja Opis
<Wskaznik |Lista wyboru Dostepne dla <Pomiar Punktu: Normalny> i
%:> <Auto STOP: Nie>.
Ustawienie okresla w jaki sposdb ma by¢ oblic-
zana warto$¢ w polu <Wskaznik %:> w masce
wyswietlanej na ekranie STATUS Rejestracja.
Jest to wskaznik okreslajacy kiedy pomiar ma
zosta¢ zakonczony.
<Dzwi. na |Tak lub Nie Aktywacja dzwieku po zakonczeniu pomiaru
STOP:> punktu w <Auto STOP:>.
<Auto Tak lub Nie Zapis punktéw automatycznie po zatrzymaniu
ZAPIS:> pomiaru.
<Dzwi. na |Tak lub Nie Aktywacja dzwieku po zapisie punktu przez
ZAPIS:> <Auto ZAPIS:>.
<Koncz Dostepne dla <Pomiar Punktu: Normalny>.
Pomiar:>
Recznie Wyjsécie z POMIAR z ESC.
Automatycznie | Wyjscie z POMIAR automatycznie po nacisnieciu
ZAPIS (F1) i powrét do menu giéwnego.
Auto & Wylacz | Wyjscie z POMIAR automatycznie po nacisnigeciu
ZAPIS (F1) i wylaczenie odbiornika.

Kolejny krok

JEZELI parametry |ORAZ TO

dla <Auto STOP:>

nie maja by¢ skon- |- KONT (F1) zamkniecie ekranu i powrét do

figurowane ekranu, z ktérego ekran KONFIGUR
Ustawienia stanowiska zostat osiggniety.

majg byc¢ skonfig- |<Tryb R-Time: | PARAM (F3) zmiana na KONFIGUR Stop

urowane Brak> kryterium Post Process. Szukaj w para-
grafie "KONFIGUR Stop Kryterium Post-
Process".

maja by¢ skonfig- |<Tryb R-Time: | PARAM (F3) zmiana na KONFIGUR Kryte-

urowane Ruchomy> rium Stop Real-Time. Szukaj w paragrafie
"KONFIGUR Kryterium Stop Real-Time".
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KONFIGUR Opis pol

Stop Kryterium Parametry pokazane w tym ekranie zalezg od ustawien dla <Kryteria STOP:> w
Post-Process KONFIGUR Ustawienia Pomiaru punktu.
Pole Opcja Opis
<Czas na Wprowad- Wymagany czas obserwacji na kazdym punkcie.
punkc:> zane przez Pomiar czasu rozpoczyna wcisnigcie klawisza
uzytkownika | MIERZ (F1).
<llos$¢ obs:> | Wprowad- Wymagana liczba obserwacji, ktéra ma by¢
zane przez zapisana na kazdym punkcie. Odliczanie obser-
uzytkownika | wacji rozpoczyna wecisniecie klawisza MIERZ (F1).
<Przy Dane wyjs- Wyswietla interwal zapisu statycznych obserwaciji
odstep. ciowe zgodnie z ustawieniami na ekranie KONFIGUR
rejes:> Rejestracja surowych obs.
<n satelitéw | Wprowad- Wymagany czas obserwacji w zaleznosci od ilosci
przez:> zane przez dostepnych satelitéw. Pomiar czasu rozpoczyna

uzytkownika

wcisniecie klawisza MIERZ (F1). Odbiornik konczy
pomiar, gdy minie czas dla ustalonej liczby
satelitéw. Gdy liczba dostepnych satelitow w
trakcie pomiaru ulegnie zmianie, zapisane
wczesniej obserwacje zostang uwzglednione w
pozostatym czasie pomiaru.

Kolejny krok

Krok |Opis

1. KONT (F1) zamkniecie ekranu.

2. KONT (F1) powr6t do ekranu, z ktérego KONFIGUR Pomiar Punktu-
zostal osiggniety.
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KONFIGUR
Kryterium Stop

Opis pol

Parametry pokazane w tym ekranie zalezg od ustawien dla <Kryteria STOP:> w

Real-Time KONFIGUR Ustawienia Pomiaru punktu.
Pole Opcja Opis
<Doktadn. poz. Woprowad- | Ustawienie maksymalnych doktadnosci pozyciji i
<> zane przez |wysokosci dla kazdego mierzonego punktu.
oraz uzytkownika | Obliczenie doktadnosci rozpoczyna sie po
<Doktadn. H <:> nacisnieciu MIERZ (F1). Odbiornik zatrzyma
pomiar jezeli doktadnosci pozycji i wysokosci sa
mniejsze od ustawionych wartosci.
<Pozycji:> Wprowad- | Surowe obserwacje sa zapisywane przez mini-
zane przez |malng liczbe pozycji nawet gdy <Doktadn. poz
uzytkownika | <:> i <Doktadn. H:> s3 juz mniejsze od okres|-
onych wartosci maksymalnych.
<Odswiez. Dane wyjs- | Wyswietla warto$¢ ustawiong dla <Pozycja i
pozycja:> ciowe Odswiez ekran:> konfigurowang na ekranie
KONFIGUR Ustawienia Ekranu.
<llos¢ Pozycji:> |Wprowad- |Ustawienie liczby pozycji, ktére musza by¢
zane przez |zaobserwowane przed zakonczeniem pomiaru .
uzytkownika
Kolejny krok
Krok |Opis
1. KONT (F1) powrét do KONFIGUR Ustawienia Pomiaru punktu.
2. KONT (F1) powro6t do ekranu, z ktorego KONFIGUR Ustawienia Pomiar
Punktu zostal osiggniety.
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18

18.1
Opis
Wejscie
KONFIGURACJA

Antena i wysokos¢
anteny

Konfig...\Ustawienia instrumentu...

Antena i wysokos¢ anteny

Ustawienia na tym ekranie definujg typ anteny i domysing wysokos$¢ anteny.

Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Ustawienia instrumentu...\Antena i wysokos¢

anteny.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Antena:> Lista wyboru Anteny zapisane w pamieci systemowej RAM

odbiornika lub definiowane w Menu gtéwne:
Zarzadz...\Anteny.

<Domyslna H:>

Wprowadzane
przez
uzytkownika

Ustawienie domyslinej wysokosci anteny dla
aktualnej konfiguracji. Wysokos$¢ anteny
moze by¢ zmieniana podczas pomiaru.
Zmiana nie aktualizuje <Domyslna H:> w
pliku konfiguracyjnym.

<Przesuw Dane wyjsciowe |Przesuniecie pionowe dla wybranego typu
pion.:> anteny.

<Sposoéb Skosny lub Sposéb pomiaru wysokosci anteny.
pomiar:> Pionowy

<Przesuw Dane wyjsciowe |Dostepne dla <Sposéb pomiar: Skosny>.
pozi.:> Przesunigcie poziome dla wybranego typu

anteny.

<Ruchoma H:>

Wprowadzane
przez
uzytkownika

Ustawienie domysinej wysokosci anteny dla
Auto punktéw oraz dla ruchomej czesci $ladu
gdy rejestrowane sg surowe obserwacije.

Kolejny krok

KONT (F1) powr6t do ekranu, z ktérego KONFIGURAC Antena i wysokosé anteny

zostat osiggniety.
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18.2

Ustawienia Satelitow

Opis Ustawienia na tym ekranie okreslajg jaki system satelitarny (dostepne dla GX1230
GG/ATX1230 GG), satelity i sygnaly satelitarne majag by¢ wykorzystywane przez
odbiornik.

Wejscie Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Ustawienia instrumentu...\Ustawienia
satelitow.

KONFIGURAC 08:08 ‘ L1 9 >B S HD‘

Ustawienia KONFIGUR + 9 B oLepg

Satelitow Ustawienia satel ltow X
system Sat :[RAFINTE " «onT (F1)

L2CTracking Automatyeznie | Potwierdzenie zmian i powrét do
Kat horyzontu: 10 ° GPS1200 Menu gtéwne.
Zanik sygnatu: Diwigk i KemunikP | foG (F4)
Dobér SV : Automatyczn 1:°ﬂ§| Available for <Dobér SV: Def.
Usuwaj HPaths: — Automatycznicd uzytkown.>. Sluzy do konfiguragji
af satelitow wykorzystywanych do
KONT | | |Lnf 0G| | pomiaréw.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<System Dostepne dla GX1230 GGATX1230 GG .
Sat:> Okresla sygnaty satelitow odbierane przez odbi-
ornik podczas $ledzenia satelitow.
GPS Tylko Tylko satelity GPS bedg sledzone.
GPS & Satelity GPS i GLONASS beda $ledzone.
GLONASS
<L2C Automatycznie |Dostepne dla odbiornikow GX1230 (numer
Tracking:> |lub DotacL2C seryjny > 465000)/
ATX1230 (numer seryjny > 160000)/
GX1230 GG/ATX1230 GG.
Okresla czy ma by¢ sledzony kod L2C. Zalecane
ustawienie Automatycznie.
<Kat Wprowadzane Okreslenie kata w stopniach, ponizej ktérego
horyzontu:> |przez sygnaly satelitéw nie sg pokazywane do
uzytkownika Sledzenia. Zalecane ustawienia:
Dla Real-Time : 10°.
Dla typowych opracowan w post-processingu:
15°.
<Zanik Dzwiek i Aktywacja ostrzezenia dzwiekowego i komu-
sygnatu:> komunik. lub nikatu wydawanego przez odbiornik gdy zanika
Bez sygant satelity, w wyniku czego nie jest mozliwe
dzwi/Komunik |obliczenie pozycji.
<Dobér SV:> | Automatycznie |Przychodzace sygnaty sa mmonitorowane przez
odbiornik. Dane z sygnatéw oznaczonych jako
nieprawidtowe nie sg zapisywane ani uzywane
do obliczeh Real-Time .
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Pole

Opcja
Definiowane
przez
uzytkownika

Opis

Satelity muszg by¢ recznie wigczone/wytaczone
z zapisu lub oblicznia pozycji RTK za pomocg
klawisza InfOG (F4).

<Usuwaj
MPaths:>

Automatycznie
lub Zawsze
wilaczone

Dostepne dla GX1230 GG/ATX1230 GG .
Okresla czy techniki eliminacji efektu
wielodroznosci majg by¢ uzywane. Zalecane
ustawienie

Automatycznie.

Kolejny krok

KONT (F1) zamyka ekran i powraca do GPS1200 Menu gtéwne.
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18.3 Strefa czasowa

Opis Ustawienia tego ekranu pomagajg odbiornikowi w szybkim namierzeniu i $ledzeniu
satelitow.
Wejscie Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Ustawienia instrumentu...\Strefa czasowa.
KONFIGURAC 08: 12 - 9™ 3 w2
Strefa czasowa KONFIGUR ‘ ?L} 3 I-ﬂ 5 QEE‘
Czas lokalny X
Strefa czasu - +1-00[0
Czas lokalny : 09:12:24
Data lokalna : 20.04.06
KONT (F1)
ad by potwierdzi¢ zmiany i wrdci¢ do
KONT | | | | | | GPS1200 Menu gtéwne.
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18.4 Instrument ID

Opis

Wejscie

KONFIGURAC
Instrument ID

Ustawienia tego ekranu okreslajg numer identyfikacyjny instrumentu. Numer ten
stosowany jest przy tworzeniu nazw plikéw. Uzywajgc formatéw plikéw ID instru-
mentu moze by¢ wysytany razem z danymi z instrumentu. Ozanacza to, ze mozliwe
jest rozroznienie, ktéry instrument byt uzywany do okreslonego pomiaru.

Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Ustawienia instrumentu...\Instrument ID.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Instrument ID:> | Wprowadzane przez | Ustawienie czterocyfrowej liczby jako

uzytkownika

numeru identyfikacyjnego instrumentu.
Stosowane sg cztery ostatnie cyfry
numeru seryjnego.

Kolejny krok

KONT (F1) powrét do GPS1200 Menu gtéwne.
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19 Konfig...\Ustawienia ogdlne...

19.1 Tryb Wizarda

Opis Ustawienia tego ekranu okreslajg zachowanie skonfigurowanego trybu Wizarda.
Wejscie Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Ustawienia ogélne...\Tryb Wizarda.
KONFIGURAC 0811 ‘ u 9"\ >B S QD‘

Tryb Wizarda KONFIGUR '+' 9 B oLopE

Tryh Wizarda - LLcHEETF] st.ekr[[

KONT (F1)
by potwierdzi¢ zmiany i wréci¢ do
GPS1200 Menu gitéwne.

LISTA (F6)
Wyswietla wszystkie ekrany
ustawien konfiguracyjnych. Pozwala

ad na wejscie do tych ekrandw i zmiane
KONT | | | | | LISTA| ustawien.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Tryb Pokaz Wszystkie ekrany konfiguracyjne sa wyswiet-
Wizarda> wszystkie lane w pliku konfiguracyjnym wizarda. Poza
ekrany programem uzytkowym Ekrany konfiguracyjne.

Moga by¢ one konfigurowane w kazdym
programie uzytkowym.

Ograniczony Ograniczona ilos¢ ekrandw jest pokazywana w
pliku konfiguracyjnym wizarda.

Kolejny krok
KONT (F1) powrét do GPS1200 Menu gtéwne.
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19.2 Klawisze funkcyjne & Menu uzytkownika

Opis

Wejscie

KONFIGURACJA
Klawisze funkcyjne
& Menu
uzytkownika

Ustawienia na tej stronie przypisujg konkretng funkcje, ekran lub program uzytkowy
kazdemu z klawiszy funkcyjnych pierwszego i drugiego poziomu oraz klawiszowi

USER.

Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Ustawienia ogélne...\Klawisze funkcyjne &

User Menu.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<F7:>do Lista wyboru Dostepne na stronie Klwisze funkcyjne oraz
<F12:> na stronie Shift Klawisz fenkcyjne. Wszystkie

funkcje, ekrany lub programy uzytkowe, ktére
moga by¢ przypisane konkretnemu klawiszowi.

<1:>do <9:>

Lista wyboru

Dostepne na stronie Menu uzytkownika.
Wszystkie funkcje, ekrany lub programy
uzytkowe, ktére moga by¢ przypisane liniom w
definiowalnym menu uzytkownika.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na kolejng strone ekranu.
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19.3

Opis

Wejscie

KONFIGURAC
Jednostki &
Formaty, strona
Jednostki

Jednostki & Formaty

Ustawienia tego ekranu okreslajg
« jednostki wszystkich wyswietlanych danych pomiarowych.

« informacje zwigzane z niektérymi rodzajami danych pomiarowych.

« kolejnos¢ wyswietlania wspétrzednych.

Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Ustawienia ogodlne...\Jednostki & Formaty.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Jednost. Metry (m), Int Ft | Jednostki wszystkich odlegtosci i
odle:> (fi), Int Ft/Inch wspotrzednych.
(fi), US Ft (ft), US
Ft/Inch (ft),
US Mile (mi) lub
Kilometry (km)
<Odleg. m- Od 0 m- Liczba miejsc dziesietnych dla odlegtosci i
dzies:> dziesietne do 4 | wspotrzednych. Stuzy do wyswietlania
m-dziesietne danych, nie odnosi sie do eksportu lub
przechowywania danych.
<Jednost. 400 gradow, Jednostki wszystkich katow i wspétrzed-
kata:> 360°"", 360° nych. Wiecej ustawien dla katéw mozna

dziesietne lub
6400 tysiecznych

definiowaé na stronie Kat.

<Kat dziesietn:>

Lista wyboru

Liczba miejsc dziesietnych dla katow i
wspotrzednych. Stuzy do wyswietlania
danych, nie odnosi sie do eksportu lub
przechowywania danych.

Hektary (ha), fi2
lub ft2

<Jednost. Format danych wejsciowych i wyjsciowych
nachy:> dla jednostek.
h:v Odlegtos¢ pozioma dzielona przez
pionowa.
v:h Odlegtos¢ pionowa dzielona przez
pozioma.
% (v/h * 100) Procentowo odlegtos¢ pionowa dzielona
przez pozioma.
Kat-wysokos¢ Kat celowania.
<Jedn. szyb- Km/h (kmh), Mph |Jednostki wszystkich pdl zwigzanych z
kos¢é:> (mph) lub Knots | predkoscia.
(kn)
<Jedn. m?, Int Acres (Ai), | Jednostki dla wszystkich pol zwigzanych z
powierz:> US Akry (A), powierzchnia.
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KONFIGURAC
Jednostki &
Formaty, strona
Kat

KONFIGURAC
Jednostki &
Formaty, strona
Czas

Pole Opcja Opis

<Jedn. obje- m3, fi%, ft3 lub yd® | Jednostki wszystkich pol zwiazanych z
tosé:> objetoscia.

<Jedn. Celsius (°C) lub | Jednostki wszystkich pdl zwigzanych z
temperat:> Fahrenheit (°F) |temperatura.

<Jedn. mbar, mmHg, Jednostki wszystkich pdl zwigzanych z
cisnien.:> Cale Hg (inHg), | cisnieniem.

hPa lub psi

PSI = funt na cal kwadratowy.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Kat.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Typ Azymut Ustawienie azymutu oraz sposobu w jaki
azymut:> pétnocny, azymut bedzie obliczany.
Azymut
potudniowy,
Pin.przeciw.zeg.,
lub Czwartak
<Kier poin.:> | Topograficzny Okresla kierunek pétnocy.

lub Magnetyczny

<Dekl.
magn.:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Dostepne dla <Kier poin.: Magnetyczny>.
Wartos¢ deklinacji magnetycznej. Wykorzysty-
wana gdy jest obliczana lub wykorzystywana
wartos¢ azymutu.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Czas.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Format 24 godziny lub 12 Sposob przedstawiania czasu.
czasu:> godz (am/pm)
<Format Dzien.Mies.Rok, Sposob wyswietlania daty.
daty> Mies/Dzien/Rok lub

Rok/Mies/Dzien

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Format.
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KONFIGURAC Opis pol
Jednostki &

Formaty, strona Pole Opcja Opis
Format <Format Wschad, Pétnoc | Kolejnos¢ w jakiej sg wyswietlane
wsp. ptas:> |lub Pétnoc, wspotrzedne ptaskie. Kolejnos¢é w masce
Wschéd wyswietlania zalezy od ustawien uzytkownika.
<Format Szer,Dtug lub Kolejnos¢ w jakiej sa wyswietlane
wsp. geod:> |Dlug,Szer wspotrzedne geodezyjne. Kolejno$¢ w masce
wyswietlania zalezy od ustawien uzytkownika.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na pierwsza strone tego ekranu.
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19.4 Jezyk

Opis

Wejscie

KONFIGURAC
Jezyki w instru-
mencie

W ekranie tym zostaje okreslony jezyk uzywany w instrumencie. Trzy jezyki moga
by¢ jednoczesnie zapisane w instrumencie - angielski i dwa inne. Jezyk angielski nie
moze zostac¢ usuniety.

Woybierz Menu gtéwne: Konfig...\Ustawienia ogoélne...\Jezyk.

Opis kolumn
Pole Opis
Jezyk Jezyki dostepne w instrumencie. Wybrany jezyk jest stosowany dla

oprogramowania systemu. Jezeli jezyk nie jest dostepny dla opro-
gramowania systemu, instalowany jest jezyk angielski. Programy
uzytkowe wystepuja w jezyku, w ktérym zostaty zatadowane.

Kolejny krok
KONT (F1) powrét do GPS1200 Menu gtowne.
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19.5 Ekran, Dzwieki, Teksty

Opis

Wejscie

KONFIGURAC
Ekran, Dzwieki,
Tekst, strona
Ekranu

Ustawienia tego ekranu pozwalajg na konfiguracje wygladu ekranu, wtgczanie i
wytgczanie sygnatow dzwiekowych oraz okreslenie dziatania klawiszy. Ustawienia
sg zapisywane w samym RX1200. Jezeli zostanie zmieniony RX1200 zostang
zastosowane ustawienia zapisane w nowym RX1200.

Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Ustawienia ogodlne...\Ekran, Dzwigki, Tekst.

08:18 Ao, L1 a"\ >B
KONFIGUR ‘+9

Ekr. dotykowy :

Dzw.ekranu : Hylgez 4
Oswietl.ekran: Nyla‘czﬂ
Podsw. klaw. : Wytacz 44 KONT (F1)
Kontrast Y] % Akceptacja zmian i powrét do
Podgrzewanie : Wytacz i GPS1200 Menu gtéwne.
=7 KALIB (F5)
KONT | | | | KALIE| STRON| Kalibracja ekranu dotykowego.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Ekr. Wiacz lub Wytacz Wigczenie lub wytaczenie ekranu
dotykowy> dotykowego.
<Dzw. Wylacz, Ciche lub Kontrola dzwiekow ekranu dotykowego.
ekranu:> Gtosne
<Oswietl. Wyltacz, Zawsze Kontrola oswietlenia ekranu przez jego
ekran> Wiaczone, Wiacz na 1 | wytaczenie, wigczenie lub wigczenie na

min, Wiacz na 2 min | okreslony czas po ostatnim nacisnieciu
lub Wiacz na 5 min klawisza lub uzyciu ekranu dotykowego.

<Podsw. Wylacz, Tak jak ekran | Kontrola o$wietlenia klawiatury.
klaw.:> lub Zawsze wiaczone
<Kontrast:> |Od 0 % do 100 % Strojenie poziomu kontrastu ekranu za

pomoca prawego i lewego klawisza
strzatkowego gdy pole jest podswietlone
lub za pomocg wskaznika na i suwaka na

ekranie.
<Podgrze- |Automatycznie Podgrzewanie ekranu wigcza sie
wanie:> automatycznie przy temperaturze 5°C a

ponownie wylacza przy 7°C.

Wytacz Podgrzewanie ekranu nigdy sie nie wtacza.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie do strony Dzwieki.
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KONFIGURAC
Ekran, Dzwieki,
Tekst, strona
Dzwieki

KONFIGURAC
Ekran, Dzwieki,

Tekst, strona Tekst

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Dzw. Wylacz, Ciche |Ustawienie dzwieku dla komunikatow ostrze-
Ostrzegaw:> |lub Glosne gawczych.

<Dzwiegk Wytacz, Ciche |Ustawienie dzwiekéw klawiszy kontrolera
klaw.> lub Gtosne RX1200.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Teksty.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Domysl Lista wyboru Ustawianie zestawdw dodatkowych znakow
aNum:> dostepne przez aNUM lub F1-F6 przy kazdym

wprowadzaniu.

Dostepny wybor zalezy od zestawow znakéw
wgranych do instrumentu i od jezyka
uzywanego w instrumencie.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na pierwszg strone tego ekranu.
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19.6

&
Opis

Wejscie

KONFIGURACJA
Wiaczanie i
wylaczanie, ekran
Uruchom

KONFIGURACJA
Wiaczanie i
wylaczanie, ekran
Wytaczanie

Start & Wylaczanie

Wytaczenie mie jest dostepne dla RX1250 ze SmartAntenna.

Ustwienia na tym ekranie

» Definiuje zachowanie instrumentu podczas ogélnego startu.
» Definiuje zachowanie instrumentu podczas startu po utracie zasilania.

»  Definiuje kod PIN wprowadzany podczas startu odbiornika. PIN jest Personal
Identification Number.

Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Ustawienia ogélne...\Start & wytaczanie.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Ekr. star- Lista wyboru Okresla ekran, do ktérego przechodzi odbiornik
towy:> po wigczeniu.

<Port 1:> Tak lub Nie Definiuje czy odbiornik ma sie wtaczy¢ gdy odbi-
<Port 2:> erze syganat na jednym z portéw. Pola nie sg
<Port 3:> dostepne dla RX1250 ze SmartAntenna.

Kolejny krok

STRON (F6) przechodzi do strony Wytaczanie.

Ta strona nie jest dostepna dla RX1250 ze SmartAntenna.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Restartuj:> | Po nagtej Odbiornik wiacza sie automatycznie gdy jest przy-
przerw wrécone zasilanie po nagtej przerwie.

Zawsze Odbiornik wtgcza sie automatycznie gdy jest przy-
wrécone zasilanie po nagtej przerwie lub po
stopniowym zaniku zasilania. Odbiornik powraca
do ekranu, na ktérym pracowat gdy zanikto zasi-
lanie.

<Ust. Zewnetrzna A, | Dostepne dla odbiornikéw GRX1200 Series gdzie

podst.:> Zewnetrzna B | baterie moga by¢ podtaczone do portu PWR za
lub Automaty- | pomoca kabla Y. Ustawienie baterii zewnetrznej
cznie ktéra, zawsze bedzie uzywana gdy bedzie miata

odpowiednie napiecie, bez wzgledu na stan
pozostatych baterii. Gtéwne zrédio zasilania musi
mie¢ minimalne napiecie 11,4V.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone PIN Code.
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KONFIGURAC

Start i wylaczanie

strona Kod PIN

Woyglad ekranu jest zmienny, w zaleznosci od ustwienia <Uzyj PIN:>
<Uzyj PIN: Nie>

<Uzyj PIN: Tak>

714
KONFIGLR

|Iruchnm

L1a"" ot
& A

Start i wylaczanie
Wytaczanie |Knd PTH

ED‘ A¥:13
A B

KONFIGUR

L1a"" ot
& A

Uzyj PIN
[@Ta® [@Ta®
KONT | | | | | STRON| |KONT | | | | | STRON|
Opis pol
Pole Opcja Opis
Uzyj PIN Tak lub Nie Aktywacja zabezpieczenia kodem PIN. Ustaw-
ienie nie jest czescig pliku konfiguracyjnego.
Nowy PIN Wprowadzane |Kod PIN musi sie sktada¢ z 4 do 6 cyfr.
przez
uzytkownika
Kod PIN Wprowadzane |Kod PIN wczes$niej okresony na tej stronie.
przez Prawidtowy kod PIN musi zosta¢ wprowadzony w
uzytkownika 5 prébach, inaczej wymagany bedzie kod PUK.
Zmien PIN | Tak lub Nie Aktywuje <Nowy PIN:> by wpisa¢ nowy kod PIN.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na pierwsza strone tego ekranu.
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Konfig...\Urzadzenia... - Wiadomosci ogéine

201 Wstep

Opis

Urzadzenie, port i
urzadzenie
zewnetrzne

Wejscie

KONFIGURAC
Urzadzenia

Odbiornik posiada r6zne urzadzenia, ktére moga by¢ konfirurowane do wykorzys-
tania przez rézne porty i urzadzenia zewnetrzne. Réznorodnos$c¢ konfiguracji zalezy
od indywidualnych zastosowan.

Opis terminéw technicznych

Termin techniczny |Opis Przyktad:

Urzadzenie Urzadzenie powinno by¢ rozumiane jako Real-Time
funkcja odbiornika.

Port Fizyczny port odbiornika, ktory bedzie Port 1
uzywany do funkcjonowania urzadzenia.
Czasami konieczne jest stosowanie specjal-
nych portéw do okreslonych urzadzen.

Urzadzenie Zewnetrzne urzadzenie podtagczone do Radio-
zewnetrzne wybranego portu. modem

Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Urzadzenia....

Ekran pokazuje wszystkie urzgdzenia z przypisanymi im portami i urzadzeniami
zewnetrznymi. Jezeli bedzie skonfigurowane drugie urzadzenie Real-Time réwniez
zotanie pokazane.

08:08 7 Ay Lt- 3

0g:08 %
KONFIGUR FE

KONT (F1)

By wréci¢ do poprzedniego ekranu.
llr7ad7rnia 7rePort llrzad7zrnie EDYC (F3)
Real-Time 1 Satelline 3ASH By skonfigurowa¢ parametry
dotyczace podswietlonego
urzadzenia. Szukaj w rozdziatach

ponizej dotyczacych poszczegdlnych

&0

N
B

B oo
=1

urzadzen.
Wychylenia CTRL (F4)
Heteo N .
Dostepne dla niektérych urzadzen
KONT | | EDYC | PARAH| | | zewnetrznych potaczonych, z niek-

térymi urzgdzeniami odbiornika.
Stuzy do konfiguracji dodatkowch
parametréw, np. zmiana kanaléw
radiomodemu.

SHIFT POLAC (F4) i SHIFT ROZLA (F4)
Dostepne dla urzadzenia Real-Time
skonfigurowanego do uzywania
cyfrowego telefonu komérkowego lub
modemu. Stuzy do wybierania
numeru innej stacji ustwionej w akty-
wnym pliku konfiguracyjnym i do
roztaczenia potacznenia.
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Opis kolumn

Kolumna Opcja Opis

Port 1,21ub3 Fizyczny port P1, P2 lub P3 odbiornika, ktéry
bedzie uzywany do funkcjonowania urzadzenia.

Bluetooth x Port Bluetooth, ktéry bedzie uzywany do funkc-
jonowania urzadzenia. Dostepne dla RX1250 .

Na-Uchwycie Styki z tylu RX1250. Sg wykorzystywane przez
RX1250 potaczony z uchwytem GHT56, gdy
urzgdzenie zewnetrzne jest dotaczone do
uchwytu GHT56.

Sie¢ x Sieciowy portlogiczny, ktory bedzie uzywany do
funkcjonowania urzadzenia. Dostepne przy
aktywnym urzadzeniu Internet.

Urzadzenie |<Port x> Domysine urzadzenie dla fizycznego portu P1,
zewnetrzne P2 and P3.

<Na-Uchwycie> | Domyslne urzadzenie dla fizycznego portu
LEMO w uchwycie GHT56. Jest wyswietlane dla
RX1250 z GHT56, gdy jest wybrany port <Port:
Na-Uchwycie>.

Kolejny krok
KONT (F1) powrdt do ekranu z ktérego obecny zostat osiagniety.
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20.2 Real-Time
20.2.1 Wstep

Opis Urzadzenie Real-Time pozwala na konfiguracje parametréw pomiarow RTK. Mozna
okresli¢ czy odbiornik ma pracowac jako bazwy lub ruchomy oraz jakie rodzaje
poprawek RTK majg by¢ wykorzystywane. Maksymalnie dwa urzadzenia Real-Time
moga by¢ skonfigurowane w odbiorniku.
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20.2.2 Konfiguracja urzadzen w Trybie Real Time: Brak

Wejscie Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Urzazdenia.... Podswietl Real-Time. EDYC (F3).
KONFIGURAC <Tryb R-Time: Brak> oznacza, ze odbiornik nie bedzie wykorzystywany jako odbi-
Tryb Real-Time ornik bazowy, ani ruchomy w czasie rzeczywistym.
Kolejny krok
JEZELI Space-Based TO
Augmentation System
ma by¢ skonfigurowany SHIFT SBAS (F5) wejscie do ekanu KONFIGUR
Tryb sledzenia SBAS.
nie ma by¢ skonfigurowany KONT (F1) powro6t do ekranu, z ktérego uzyskano
dostep do KONFIGUR Tryb Real-Time.
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20.2.3 Konfiguracja urzadzen w Trybie Real Time: Bazowym

Wejscie

KONFIGURAC
Tryb Real-Time

Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Urzazdenia.... Podswietl Real-Time. EDYC (F3).

Dostepne pola i klawisze na tym ekranie zalezg od wybranych ustawien.

o810 UNEE am . E3 ‘\- 3 KONT (F1)
KONFIGUR ‘@9 ED

0:& Akceptacja zmian i powr6t do ekranu,
z ktérego ten ekran zostat osiagniety.

Tryh R-Time:

Dane R-Time: BAZOW (F2)
Port . Port 14 Konfiguracja dodatkowych utawien
Urzadzenie : Satelline 3AS zwigznych ze stacjg bazowa, np.
podziat czasu.
ODSTP (F3)

Konfiguracja czestotliwosci
af wysytania danych dla ustawionego
KONT | BAZOW| ODSTP| |urRZDZ| | typu poprawek RTK.

WYSZU (F4)
Dostepne dla RX1250 z ustawieniem
<Port: Bluetooth x> i przypisanym
urzadzeniem Bluetooth. By szuka¢
wszystkie dostepne urzadzenia Blue-
tooth. Jezeli znalezionych jest wiecej
urzadzen Bluetooth, wyswietlana jest
lista dostepnych urzadzen.

URZDZ (F5)
Dostepne za wyjatkiem ustawenia
<Port: NETx>. Tworzenie, wybor,
edycja lub usuwanie urzadzenia.

SHIFT RT-2 (F2)
Akceptacja ustawien i konfiguracja
drugiego urzgdzenia bazowgo RTK.

SHIFT SBAS (F5)
Konfiguracja wykorzystania Space-
Based Augmentation System.

Dwa urzadzenia do transmisji danych RTK moga by¢ podtaczone do dwdéch réznych
portéw, na przyktad radiomodem i telefon komérkowy. Na stacji bazowej dwa
urzadzenia moga pracowaé rownoczesnie. Zeby konfigurowaé drugie urzadzenie
RTK trzeba nacisna¢ SHIFT RT-2 (F2).
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Opis pol

Pole Opcja Opis

<Tryb Brak, Bazowy |<Tryb R-Time: Bazowy> uruchamia odbiornik w
R-Time:> |lub Ruchomy |trybie RTK bazowym.

<Dane Leica Zastrzezony format dla Leicaformat danych GPS
R-Time:> RTK. Zalecany podczas pracy wytgcznie z odbi-
ornikami Leica.
CMR CMR i CMR+ sg kompaktowymi formatami danych
CMR+ wykorzystywanymi przez producentéw innych odbi-
ornikow.

Z formatu RTCM korzystaj podczas pracy z odbi-
ornikami inncyh producentow.

RTCM v3 Wiadomosci zgodne ze stndardem RTCM wersja 3.
Wieksza wydajnosc w poréwnaniu z RTCM v2.x.
Umozliwia ustugi RTK przy znacznie mniejszej prze-
pustowosci. Moze sluzy¢ dopomiaréw GPS RTK
oraz do pomiaréw z sieciami stacji referencyjnych
zgodnie z Master-Auxiliary Concept.

RTCM 1,2v2 | Wiadomosci zgodne ze standardem RTCM wersja
2.x. Poprawki GPS réznicowe i delta réznicowe.
Wiadomosc nr 3 jest rowniez generowana.
Stosowane do pomiaréw DGPS. Dokadnos$¢ odbi-
ornika ruchomego: 0,25 - 1 m rms.

RTCM 9,2v2 | Wiadomosci zgodne ze standardem RTCM wersja
2.x. Czesciowe poprawki GPS oraz delta ré6znicowe
poprawki GPS. Wiadomosc nr 3 jest réwniez gene-
rowana. Stosowane do pomiaréw DGPS ze stabg
facznoscig w obecnosci zaktdcen. Dokadnos¢ odbi-
ornika ruchomego: 0,25 - 1 m rms.

RTCM 18,19 v2 | Wiadomosci zgodne ze standardem RTCM wersja
2.x. Niepoprawione pomiar fazy fali nosnej i pseu-
doodlegtosci. Wiadomosc nr 3 jest rowniez gene-
rowana. Stosowane do pomiaréw RTK gdzie
nieoznaczonos$¢ bedzie wyznczana w odbiorniku
ruchomym. Dokladnos¢ odbiornika ruchomego:

1 -5 cm rms po pomys$inym rozwigzaniu nieoznac-
zonosci (inicjalizacji).

RTCM 20,21 v2 | Wiadomosci zgodne ze standardem RTCM wersja
2.x. Poprawki do fazy fali no$nej i wysokiej doklad-
nosci poprawki do pseudoodleglosci. Wiadomosc nr
3 jestrowniez generowana. Stosowane do pomiaréw
RTK. Dokladnos$¢ odbiornika ruchomego: 1 -5 cm
rms po pomyslnym rozwigzaniu nieoznaczonos$ci

(inicjalizaciji).
RTCM Wiadomosci zgodne ze standardem RTCM wersja
1,2,18,19 v2 2.x. Kombinacja danych RTCM 1,2 v2 oraz RTCM
18,19 v2.
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Pole Opcja Opis

RTCM Wiadomosci zgodne ze standardem RTCM wersja

1,2,20,21 v2 2.x. Kombinacja danych RTCM 1,2 v2 oraz RTCM
20,21 v2.

<Port:> Bluetooth x Dostepne dla RX1250. Port Bluetooth, ktory bedzie
uzywany do funkcjonowania urzadzenia.

Na-Uchwycie |Dostepne dla RX1250. Styki z tytu kontrolera. Sg
wykorzystywane przez RX1250 potgczony z
uchwytem GHT56, gdy urzadzenie zewnetrzne jest
dotgczone do uchwytu GHT56.

NETx Dostepne przy aktywnym urzgdzeniu Internet. Jezeli
te porty nie s przypisane konkretnemu urzadzeniu,
wtedy stanowig dodatkowe porty sterowania.

Port x Fizyczny port odbiornika P1, P2 lub P3, do ktérego
jest podtaczone urzgdzenie zewnetrzne.

Port 1 Dostepne dla RX1250 . Port LEMO w kontrolerze

RX1250.

KONFIGUR

Kolejny krok
BAZOW (F2) przechodzi do strony KONFIGUR Dodatkowe opcje odb. bazowego,
strona Ogolne.

Opis pol

Dodatkowe opcje
odb. bazowego,

Pole

Opcja

Opis

Strona gtéwna

<ID St.
bazowej:>

przez
uzytkownika

Wprowadzane

Nazwa stacji bazowej. Jest konwertowana do
mniejszego formatu i jest wysytana razem z
poprawkami jako dane RTK. Jest rézny od ID
punktu na ktérym jest postawiona stacja bazowa.

Nazwa stacji bazowej jest niezbedne podczas
pracy z kilkoma stacjami bazowymi w trybie
przesuniecia czasu na tej samej czestotliwosci.
W takim przypadku nazwa wtasciwej stacji
bazowej musi by¢ wpisana do odbiornka
ruchomego.

<Podziat
czasu:>

Tak lub Nie

Mozliwos$¢ wysylania danych RTK z
opdznieniem. Jest to konieczne w przypadku gdy
poprawki RTK sg wysyfane z kilku stac;ji
bazowych na tym samym kanale radiowym/czes-
totliwosci. Podzial czasu dziata dla wszystkich
urzadzen zewnetrznych.

<Uzyte Stac.

bazowe:>

2,31lub4

Dostepne dla<Podziat czasu: Tak>.
Liczba stacji bazowych, z ktérych jednoczes$nie
sq wysytane poprawki RTK.

Konfig...\Urzadzenia...

- Wiadomosci ogélne GPS1200

139




KONFIGUR
Dodatkowe opcje
odb. bazowego,
strona NTRIP

Pole Opcja Opis

<Czas 2,3lub4 Dostepne dla<Podziat czasu: Tak>.

zwioki:> Zawartos$¢ listy | Czas zwtoki odpowiada przedzialowi op6znienia.
wyboru zalezy |Liczba przedziatéw opdznienia odpowiada
od ustawieniaw | liczbie uzywanych stacji bazowych. Op6znienie
<Uzyte Stac. |wynika z podzielenia 1 sekundy przez liczbe
bazowe:>. wszystkich stacji bazowych.

<Koniec Nic lub CR Dodanie znaku Carriage Return na koncu komu-

komunikatu:> nikatu RTK.

<Wersja 2.1,2.2|ub 2.3 |Dostepne dla <Dane R-Time: RTCM XX v2> w

RTCM:> KONFIGURAC Tryb Real-Time.

W stacji referencyjnej i w odbiorniku ruchomym
musi by¢ stosowana taka sama wersja.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone NTRIP.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Uzyj Tak lub Nie Aktywacja protokotu NTRIP.
NTRIP:>

<Hasto:> Wprowadzane przez | Hasto autoryzacji jest wymagane do

uzytkownika

wysytania danych do Castera NTRIP. W
celu uzyskania informacji skontaktuj sie z
administratorem NTRIP.

<Mountpnt:>

Wprowadzane przez

uzytkownika

Identyfikator pod jakim dane sg trans-
mitowane do Castera NTRIP.

Kolejny krok

Krok |Opis
1. KONT (F1) Zamknigcie ekranu i powr6t do ekranu KONFIGUR Tryb
Real-Time.

Time".

2. ODSTP (F3). Szukaj w paragrafie "KONFIGUR Odstep danych Real-
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KONFIGUR
Odstep danych
Real-Time

KONFIGUR
Tryb Real-Time2

Opis

Dla wszystkich typédw poprawek czgsci komunikatéw moga by¢ wysytane w réznych
odstepach czasu.

Ustawienia na tym ekranie okreslajg czestotliwo$¢ wysytania roznych czesci komu-
nikatu w ustawionym formacie danych RTK. Pola dostepne na tym ekranie zalezg
od ustawien w polu <Dane R-Time:> na ekranie KONFIGUR Tryb Real-Time.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Dane:> 0Od 0.1 s do 60.0 s | Czestotliwos¢ transmisji surowych obserwaciji.

Domysine ustawienia sg odpowiednie do stand-
ardowych zastosowan.

<Wspéirz:> |Od 10 s do 120 s | Czestotliwo$¢ transmisji wspoétrzednych stacji

bazowej.
<Komu- Lista wyboru Dostepne dla <Wersja RTCM: 2.3> na ekranie
nikaty:> KONFIGUR Dodatkowe opcje odb.

bazowego, strona Ogélne. Komunikaty
wysytane z komunikatem ze wspotrzednymi.

<Info:> Od 10 s do 120 s | Czestotliwos¢ transmisji danych stacji bazowej
takich jak Nr punktu.

<Typ Lista wyboru Typ komunikatu dla <Dane R-Time: RTCM v3>.

Komunik.:> <Typ Komunik.: Kompakt> jest odpowiedni dla

standardowych zastosowan.

Kolejny krok

Krok |Opis
1. KONT (F1) Zamkniecie ekranu i powrét do ekranu KONFIGUR Tryb
Real-Time.

2. SHIFT RT-2 (F2) Przejscie do KONFIGUR Tryb Real-Time (2). Szukaj w
paragrafie "KONFIGUR Tryb Real-Time2".

Opis

Drugie urzadzenie Real-Time jest catkowicie niezalezne od pierwszego. Wszystkie
ustawienia moga by¢ odmienie skonfigurowane. Wykorzystywany port musi sie
rézni¢ od portu uzywanego w pierwszym urzadzeniu Real-Time.

Informacji o polach i klawiszach szukaj w powyzszym rozdziale "KONFIGURAC
Tryb Real-Time". Réznica jest, ze SHIFT RT-2 (F2) jest zastapiony przez SHIFT RT-
1 (F2) i powraca do ekranu KONFIGUR Tryb Real-Time.

Kolejny krok
KONT (F1) Potwierdzenie zmian, zamkniecie ekranu i powré6t do ekranu skad ekran
KONFIGUR Tryb Real-Time zostat osiagniety.
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20.2.4 Konfiguracja urzadzen w Trybie Real Time: Ruchomym

Wejscie

KONFIGUR
Tryb Real-Time

Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Urzazdenia.... Podswietl Real-Time. EDYC (F3).

Dostepne pola i klawisze na tym ekranie zalezg od wybranych ustawien.

0815 UNEE a"\ . E3 ‘\- 3 KONT (F1)
KONFIGUR ‘+9 ED

0:& Akceptacja zmian i powr6t do ekranu,
z ktérego ten ekran zostat osiggniety.

Tryh R-Time:

Dane R-Time: Leiea 4 RUCH (FZ)

Port . Port 14 Konfiguracja dodatkowych ustawien
Urzadzenie : Satelline 3AS dotyczacych dziatania odbiornika
Sensor hazy: el 230%' ruchomego. Dostepne, chyba ze
Antena bazy: AX1202 Statyw! zostat wybrany format danych SBAS

w polu <Dane R-Time>.
—aa WYSZU (F4)

KONT | RUCH | | |URZDZ| | Dostepne dla RX1250 z ustawieniem
<Port: Bluetooth x> i przypisanym
urzadzeniem Bluetooth. By szukac¢
wszystkie dostepne urzadzenia Blue-
tooth. Jezeli znalezionych jest wiecej
urzadzen Bluetooth, dostarczana jest
lista dostepnych urzadzen.

URZDZ (F5)
Tworzenie, wybor, edycja lub
usuwanie urzgdzenia. Dostepne,
jezeli nie zostat wybrany format
danych SBAS w polu <Dane R-
Time>.

SHIFT PRED (F3)
Wiaczanie i wytgczanie przewidy-
wania obserwacji pomiedzy odbiera-
nymi danymi ze stacji bazowe;j.
Dostepne, jezeli nie usawiono <Dane
R-Time: RTCM 1,2 v2> [ub <Dane
R-Time: RTCM 9,2 v2>.

SHIFT FILTR (F4)
Wiaczanie i wytaczanie filtru
wysokosci dla wygtadzania
wysokosci. Dostepne, chyba ze
zostat wybrany format danych SBAS
w polu <Dane R-Time>.

SHIFT SBAS (F5)
Konfiguracja wykorzystania Space-
Based Augmentation System.
Konfiguracja SBAS ma wptyw na
dostepne opcje w polu <Dane R-
Time:> na ekranie KONFIGUR Tryb
Real-Time.
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Dwa urzadzenia do transmisji danych RTK moga by¢ podtgczone do dwdch réznych

portéw, na przyktad radiomodem i telefon komérkowy. W zwigzku z cechami odbi-
ornika ruchomego dwa urzadzenia Real-Time nie mogg pracowac jednoczes$nie.
Zalecane jest przygotowanie dwoch odrebnych plikéw konfiguracyjnych dla kazdego
urzadzenia Real-Time. Zmiana pliku konfiguracyjnego spowoduje zmiang akty-
wnego urzadzenia.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Tryb R- | Brak, Bazowy <Tryb R-Time: Ruchomy> uruchamia odbiornik w
Time:> lub Ruchomy trybie RTK ruchomym.
<Dane R- | Leica Informacji o tych foramatach danych RTK szukaj w
Time:> CMR/CMR+ rozdziale "20.2.3 Konfiguracja urzadzen w Trybie
RTCM v3 Real Time: Bazowym".
RTCM 1,2 v2
RTCM 9,2 v2
RTCM 18,19 v2
RTCM 20,21 v2
Dostepnos$c¢ ponizszych opcji zalezy od ustawien w
polu <Sledzenie SBAS:> na ekranie KONFIGUR
Tryb sledzenia SBAS.
WAAS/EGNOS/ |Wide Area Augmentation System
MSAS, EGNOS, |European Geostationary Navigation Overlay
WAAS, MSAS, |Service
EGNOS (Test) |MTSAT Satellite-based Augmentation System
lub WAAS (Test) | gdzie MTSAT oznacza Multi-functional Transport
SATellite
<Port:> |Bluetooth x Dostepne dla RX1250 . Port Bluetooth, ktéry bedzie
uzywany do funkcjonowania urzadzenia.
Na-Uchwycie Dostepne dla RX1250 . Styki z tytu kontrolera. Sg
wykorzystywane przez RX1250 potaczony z
uchwytem GHT56, gdy urzadzenie zewnetrzne jest
dotgczone do uchwytu GHT56.
NETXx Dostepne przy aktywnym urzgdzeniu Internet.
Jezeli te porty nie sg przypisane konkretnemu
urzadzeniu, wtedy stanowig dodatkowe porty ster-
owania.
Port x Fizyczny port odbiornika P1, P2 lub P3, do ktérego
jest podtaczone urzgdzenie zewnetrzne.
<Adres |Dane wyjsciowe |Dostepne dla RX1250 z ustawieniem <Port: Blue-
ID:> tooth x> i przypisanym urzadzeniem Bluetooth.
Jest wykorzystany adres ID SmartAntenna.
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KONFIGUR
Dodatkowe opcje
ruchomego, strona
Ogolne

Pole Opcja Opis

<Sensor |Lista wyboru Rodzaj odbiornika uzytego w stacji. Jezeli format
bazy:> danych real-time nie zawiera informacji o rodzaju
odbiornika, stosowane sg pewne korekcje oparte
na informacji o rodzaju odbiornika w celu
zapewnienia prawidtowych wynikdw. Formaty
danych real-time Leica, CMR i CMR+ zawieraja te
informacje. Jest to gtownie istotne gdy odbiornik
System300 jest stosowany jako stacja referencyjna.

<Antena |Lista wyboru Antena uzywana w stacji. Jezeli format danych
bazy:> real-time nie zawiera informacji o antenie zostang,
wprowadzone pewne korekcje oparte na informac;ji
0 antenie w celu zapewnienia prawidtowych
wynikéw. Formaty danych real-time Leica, RTCM
v2.3, CMR i CMR+ zawieraja te informacje.

(&=  Jezeli dane stacji sg skorygowane przez
wartosci absolutnej kalibracji anteny i
standardowa antena firmy Leica jest
uzywana jako rover, wybierz ADVNUL-

LANTENNA jako antene bazy.

Kolejny krok
RUCH (F2) wejscie na ekran KONFIGUR Dodatkowe opcje ruchomego, strona
Ogdlne.

Dostenos¢ pol zalezy od wyboru <Dane R-Time:> w KONFIGUR Tryb Real-Time.

v H_ Y Ry KONT (F1)
KONFIGUR 8 B LoAR Akceptacja zmian i powrét do ekranu,

DOCARRGACTORS D r“°h°meg° X] z ktorego ten ekran zostat osiagniety.

Ogflne [NTRTP
Akcept Bazowy: Dowo 1n . odbieranylQl GGA (F4)

Aktywacja wysytania wiadomosci
GGA przy pracy z siecig stacji refer-

Siec St.Refer: Brak A .
Wysy!.ID Uiyt: Nie encyjnych.
WezID (F5)
Dostepne dla <Akcept bazowy:
Oia® Defin. Uzytkown.>. Wyswietlanie i
KONT | | | GGA | | STRON| wybor ID stacji referencyjnej, .
Podczas pracy z radiem kanat
radiowy moze by¢ przetgczony i
wyswietlane sg stacje odbierane na
nowej czestotliwosci.
1szy (F6)
Dostepny dla <Akcept bazowy:
Pierwszy>. Zmuszenie systemu do
proby nowego potaczenia z innymi
stacjami referencyjnymi.
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Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Sensor bazy:>

Definiowane
przez
uzytkownika

Pierwszy
odebran

Dowoln.
odbierany

Przychodzace dane real-time sg akceptowane
z stacji referencyjnej okreslanej w <ID Stacji
bazowej:>.

Przychodzace dane real-time z pierwszej
rozpoznanej stacji referencyjnej sg
akceptowane.

Przychodzace dane real-time z dowolnej stac;ji
referencyjnej sg akceptowane.

<ID St.
bazowej:>

Wprowad-
zane przez
uzytkownika

Dostene dla <Akcept bazowy: Defin.
Uzytkown.>.

Specjany ID stacji referencyjnej, z ktoérej majg
by¢ odbierane dane real-time.

<Sie¢ St.
Refer:>

Brak

Najblizsza

i-MAX

MAX

VRS

FKP

Okreslenie typu sieci referencyjnej, ktéra zost-
anie uzyta.

Pomiary bez korzystania z sieci stacji referen-
cyjnych.

Odbiornik ruchomy wysyta swoja pozycje w
wiadomosci NMEA GGA do programu LEICA
GPS Spider. Na podstawie tej pozycji LEICA
GPS Spider wyznacza stacje referencyjng z
sieci, najblizej odbiornika ruchomego.

Odbiornik ruchomy wysyta swojg pozycje w
wiadomos$ci NMEA GGA do programu LEICA
GPS Spider, gdzie obliczne sg poprawkiw
formacie Master-Auxiliary. LEICA GPS Spider
oblicza poprawki indywidualne, czyli okresla
najbardziej odpowiednie poprawki dla danego
odbiornika ruchomego.

Odbiornik ruchomy zazwyczaj nie wysyla swojej
pozycji do LEICA GPS Spider. LEICA GPS
Spider oblicza i wysyta poprawki Master-Auxil-
iary do odbiornika ruchomego. Odbiornik
ruchomy oblicza poprawki indywidualne, czyli
najbardziej odpowiednie poprawki dla swojej
pozycji.

Gdy ta opcja jest wybrana nalezy wiaczyc¢
wysytanie komunikatu NMEA GGA uzywajac
klawisza GGA (F4).

Powierzchniowe parametry poprawki.

<Wysyt. ID
Uzyt:>

Tak lub Nie

Aktywacja wysytania NMEA Leica
okreslajacego uzytkownika.
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KONFIGUR
Dodatkowe opcje
ruchomego, strona
NTRIP

Pole

Opcja

Opis

<ID Uzytkow 1:>
oraz
<ID Uzytkow 2:>

Wprowad-
zane przez
uzytkownika

Dostepne dla <Wysyt. ID Uzyt: Tak>.
Specyficzny ID uzytkownika wysytany razem z
NMEA Leica. Domyslnie wys$wietlany jest numer
seryjny instrumentu.

<Wersja 1.x,2.1,2.2 |Dostepne dla <Dane R-Time: RTCM XX v2> w
RTCM:> lub 2.3 KONFIGUR Tryb Real-Time.
W stacji referencyjnej i w odbiorniku ruchomym
musi by¢ stosowana taka sama wersja.
<Bity / Bajty:> [6Iub8 Okresla liczbe bitdw/bajtéw w otrzymywanej

wiadomosci RTCM.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone NTRIP.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Uzyj Tak lub Nie Aktywacja NTRIP.

NTRIP:>

<ID Wprowadzane przez | ID uzytkownika jest wymagane przy otrzy-

Uzytkow:> uzytkownika mywaniu danych z Castera NTRIP. W celu
uzyskania informacji skontaktuj si¢ zadmin-
istratorem NTRIP.

<(kont):> Wprowadzane przez | Pozwala <ID Uzytkow:> kontynuowa¢ w

uzytkownika nastepnej linii.
<Hasto:> Wprowadzane przez | Hasto jest wymagane przy otrzymywaniu

uzytkownika

danych z Castera NTRIP. W celu uzyskania
informacji skontaktuj sie z administratorem
NTRIP.

<Mountpnt:>

Wprowadzane przez
uzytkownika

Zrédto NTRIP, z ktérego pobierane sa
poprawkie RTK . ZRODL (F5) By $ciagna¢
tabele-zrédet NTRIP jezeli <Mountpnt:>
jest znany.

Kolejny krok

Krok |Opis

1. KONT (F1) by wejs¢ do KONFIGUR Tryb Real-Time.

2. KONT (F1) powro6t do ekranu, z ktérego KONFIGUR Tryb Real-Time
zostal osiggniety.
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20.2.5 Konfiguracja SBAS

Opis

Wejscie krok po
kroku

KONFIGUR
Tryb Sledzenia
SBAS

Pozwala skonfigurowac¢ odbidr dodatkowych danych z Satelitarnego systemu

poprawek (SBAS).

Krok |Opis

Real-Time.

1. Szukaj w paragrafie "20.2.1 Wstep" jak wej$¢ do ekranu KONFIGUR Tryb

2. SHIFT SBAS (F5) wejscie do ekanu KONFIGUR Tryb sledzenia SBAS.

Automatyczny
SBAS

WAAS, EGNOS
lub MSAS

EGNOS (Test)

WAAS (Test)

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Sledzenie Woykorzystanie satelitarnych systeméw przesytu
SBAS:> poprawek SBAS. Opcje dostepne w polu <Dane R-

Time:> na ekranie KONFIGUR Tryb Real-Time
zalezg od ustawien w tym miejscu.

Satelity SBAS beda $ledzone i ustugi SBAS bedg
automatycznie wybierane, wigczajagc MSAS.

Satelity jednego z ponizszych systeméw beda sled-
zony:

Wide Area Augmentation System

European Geostationary Navigation Overlay
System

MTSAT Satellite-based Augmentation System

Sledzenie satelit systemu European Geostationary
Navigation Overlay System podczas, gdy system
jest w trybie testowym.

Sledzenie satelit systemu Wide Area Augmentation
System podczas, gdy system jest w trybie
testowym.

Kolejny krok

Krok |Opis

1. |KONT (F1) by wejs¢ do KONFIGUR Tryb Real-Time.

zostal osiggniety.

2. KONT (F1) powr6t do ekranu, z ktérego KONFIGUR Tryb Real-Time
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20.2.6 Konfiguracja wiadomosci GGA wysytanych do sieci stacji referen-
cyjnych

Opis Wiekszos¢ sieci stacji referencyjnych wymaga przyblizonej pozycji odbiornika
ruchomego. Do pracy z siecig stacji ref. odbiornik ruchomy faczy sig z siecia i wysyla
swojg przyblizong pozycje w wiadomosci NMEA GGA.

Wejscie krok po Krok

Opis
kroku P

1. Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Urzadzenia....

2. Zaznacz Real-Time.

3. EDYC (F3)

4 KONFIGUR Tryb Real-Time

<Tryb R-Time: Ruchomy>

RUCH (F2) by wejs¢ do KONFIGUR Dodatkowe opcje ruchomego.
6. GGA (F5) by wejs¢ do KONFIGUR Wyslij GGA NMEA.

o

KONFIGUR 714 H_ 4, - a o B R ED‘ KONT (F1)
Wyslij GGA NMEA  KONFIGUR 8 e B ZAB Akceptacja zmian i powrét do ekranu,
z ktorego ten ekran zostat osiagniety.
Pozycja 66A :IFFTNRIANAY WSPRZ (F2)
Dostepne dla <Pozycja GGA: Z
Obiektu> i <Pozycja GGA: Pozyc

Y (wsch) . 148532.961 n OSTAT/TUTA>. Przegladanie
X (pin) : 23028.830 n innych typéw wspétrzednych.
H ortom : 1641.527 OSTAT (F3)
Oia® Dostepne dla <Pozycja GGA: .Pozyc
KONT |WSPRZ|OSTAT|TUTAJ| | | OSTAT/TUTA>. Wykorzystanie w

wiadomosci GGA tych samych
wspotrzednych, ktore byty ostatnio
wykorzystywane do pracy z siecig
stacji referencyjne;.
TUTAJ (F4)
Dostepne dla <Pozycja GGA: Pozyc
OSTAT/TUTA>. Wykorzystanie w
wiadomosci GGA wspotrzednych
aktualnej pozycji nawigacyjne;.
SHIFT H_ELI (F2) oraz SHIFT ORTOM
(F2)
Dostepne dla wspétrzednych
lokalnych. By zmienia¢ miedzy
wysokoscig elipsoidalng a ortome-
tryczna.
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Opis pol

Pole Opcja Opis
<Pozycja Automatycznie | Aktualna pozycja odbiornika ruchomego jest
GGA:> wysytana do sieci stacji referencyjnych.

Z Obiektu

Pozyc
OSTAT/TUTA

Brak

Dla okreslenia pozycji mozna wybra¢ w polu <Nr
punktu:>, punkt z bierzacego Obiektu

Pozycja ostatnio uzywana do pracy z siecig
stacji ref. lub aktualna pozycja nawigacyjna
moze by¢ wybrana za pomoca klawiszy OSTAT
(F3) lub TUTAJ (F4).

Wiadomos$¢ GGA nie jest wysylana do sieci
stacji referencyjnych.

<Nr punktu:>

Lista wyboru

Dostepne dla <Pozycja GGA: Z Obiektu>.
Wspodtrzedne wyswietlanego punktu sg
wysytane jako pozycja w wiadomosci GGA.

Kolejny krok

Krok |Opis
1. KONT (F1) by powrdci¢ do ekranu KONFIGUR Dodatkowe opcje
ruchomego.

KONT (F1) by wejé¢ do KONFIGUR Tryb Real-Time.

3. KONT (F1) by powrdci¢ do ekranu, z ktérego uzyskano dostep do

KONFIGUR Tryb Real-Time.
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20.3

Opis

&

Wejscie

KONFIGUR
Pomiar Punktow
niedostepnych

Punkt niedostepny

Urzadzenia do pomiaréw punktu niedostepnego stuzg do pomiaru punktéw ktore nie
moga by¢ bezposrednio zmierzone odbiornikiem GNSS, na przyktad narozniki
budynkéw lub drzewa. Pomiary wykonane urzadzeniami do pomiaru punktéw
niedostepnych sg transmitowane bezposrednio do odbiornika w celu wyliczenia
wspotrzednych punktu niedostepnego. Warto$ci mogag by¢ réwniez wprowadzane
recznie.

Konfiguracja pomiaréw punktéw niedostepnych jest mozliwa dla <Tryb R-Time:
Ruchomy> oraz <Tryb R-Time: Brak> na ekranie KONFIGUR Tryb Real-Time.

Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Urzazdenia....

Podswietl Pt. niedostep. EDYC (F3).

17:20 ‘ Ao, L1 9"\ . €k
KONFIGUR 9 L=3 B oL a
Pomiar Punktow nledostepnych
R Al Azym i odleqgloscfll

v EE KONT (F1)

Akceptacja zmian i powr6t do ekranu,
z ktorego ten ekran zostat osiagniety.
PRZES (F2)

Szac.dokl Poz: 0.300 n ) . .

Ohliczaj H - Tak Konfiguracja poprawki do

Szac.dokt. H : 0.300 n przewyzszenia i do zewnetrznego

Urzadzenic Tak 4 kata.

Port Port 34 WYSZU (F4)

Urzadzenie Locater / Vector Dostepne dla RX1250 z ustawieniem

Oia® <Port: Bluetooth x> i przypisanym

KONT |PRZES| | |URZDZ| | urzadzeniem Bluetooth. By szuka¢
wszystkie dostepne urzadzenia Blue-
tooth. Jezeli znalezionych jest wiecej
urzadzen Bluetooth, dostarczana jest
lista dostepnych urzadzen.

URZDZ (F5)

Tworzenie, wybor, edycja lub
usuwanie urzadzenia.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Obliczaj H:> |Tak lub Nie Obliczanie punktu niedostepnego z

wysokoscia.

<Szac. doklt. Wprowadzane Przyblizona warto$¢ dla dokladnosci pozycji

Poz:> przez uzytkownika |dla wszystkich punktéw niedostepnych.

<Szac. dokl. Wprowadzane Dostepne gdy <Obliczaj H: Tak>.

Wys:> przez uzytkownika | Przyblizona wartos¢ dla dokladnosci

wysokosci dla wszystkich punktow
niedostepnych.

<Urzadzenie:> |Tak lub Nie

Aktywacja urzadzenia do pomiaru punktow
ukrytych. Dla <Urzadzenie: Nie>,
zmierzone wielko$ci muszg by¢ wprowad-
zone recznie.
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KONFIGUR
Pkt. niedost.-
Przesuwy
urzadzenia

Pole Opcja Opis

<Port:> Bluetooth x Dostepne dla RX1250 . Port Bluetooth,
ktory bedzie uzywany do funkcjonowania
urzadzenia.

Port x Fizyczny port odbiornika P1, P2 lub P3, do
ktorego jest podtaczone urzadzenie
zewnetrzne.

Port 1 Dostepne dla RX1250 . Port LEMO w
kontrolerze RX1250.

Kolejny krok

PRZES (F2) wejscie do KONFIGUR Pkt. niedost.- Przesuwy urzadzenia.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Przesuw Brak Nie sg wykorzystywane przesuniecia
wysok.:> wysokosci. Wynik jest przewyzszeniem

h urzadzenia

H Urzadzenia i
Celu

pomiedzy srodkiem urzadzenia i celu.

Podczas pomiaréw punktéw niedostep-
nych wysokosc¢ urzadzenia do pomiaréw
punktéw niedostepnych moze byé¢
wpisana. Ta opcja powinna by¢
stosowana, gdy urzgdzenie do pomiaru
punktéw niedostepych moze by¢ wyce-
lowane bezposrednio w punkt.

Podczas pomaréw punktéw niedostep-
nych wysokos¢ urzadzenia, jak réwniez
wysokos$c¢ celu moze by¢ wprowadzona.
Ta opcja powinna by¢ stsowana, gdy
punkt niedostepny nie moze by¢
zmierzony bezposrednio przez
urzadzenie, ale punkt celowania moze
by¢ wykorzystany do wyliczenia pozyciji.

<h urzadzenia:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Wysoko$¢ urzadzenia do pomiaru
punktéw niedostepnych. Jest to
odlegtosé od ziemi do Srodka urzadzenia.

<H celu:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Odlegtos¢ od punktu niedostepnego do
punktu celowania.

<Przesuw Odl.:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Przesunigcie automatycznie dodawane
do mierzonej odleglosci.
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Pole Opcja Opis

<Metoda EAO:> Okresla domysing metode do wprowad-
zania poprawki kata zewnetrznego
(EAO). EAO jest réznica pomiedzy
Poétnoca wykorzystywanego urzadzenia a
kierunkiem geodezyjnej P6tnocy
WGS1984. Poprawka ta jest
sotosowana, gdy urzadzenie do pomiaru
punktéw niedostepnych posiada
mozliwo$c pomiaru azymutu.

Brak Zadna poprawka nie jest stosowana do
wartosci pomiaréw urzadzenia do
pomiaru punktéw niedostepnych.

Staty Stosuje statg wartos¢ dla poprawki kata.
Warto$¢ moze by¢ zmieniana.

Nowy dla kazdy Warto$¢ poprawki musi by¢ wprowad-
punkt zana dla kazdego mierzonego punktu
niedostepnego.

<Przesuw:> Wprowadzane Dostepny dla <Metoda EAO: Staty>.
przez uzytkownika | Warto$¢ domysina dla poprawki kata.

Kolejny krok

Krok |Opis
1. KONT (F1) powr6t do ekranu KONFIGUR Pomiar Punktow niedostep-
nych.

2. KONT (F1) powrdt do ekranu, z ktérego KONFIGUR Pomiar Punktéw
niedostepnych zostal osiagniety.
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204 SmartAntenna

Opis

&

Automatyczne
nawiazanie
potaczenia

Wejscie

KONFIGUR
SmartAntenna-
Urz. zewnetrzne

Urzadzenie SmartAntenna jest wykorystywane do przesytania danych pomiarowych
ze SmartAntenna do RX1250.

Ustawienia na tym ekranie okreslajg port i urzadzenie, przez ktére bedzie reali-
zowane potgczenie ze SmartAntenna

Konfiguracja urzadzenia SmartAntenna jest mozliwe tylko w przypadku RX1250.

Potaczenie automatyczne
Polaczenie jest nawigzywane automatycznie po wigczeniu RX1250.
lub

dwukrotnym kliknigeciu na ikone na pulpicie Windows CE, zeby uruchomi¢
oprogramowanie Leica.

Wymagania
Urzadzenie SmartAntenna jest skonfigurowane tak, ze SmartAntenna jest
podtaczona przez Bluetooth.
oraz
<Nazwa BT:> jest dostepny.
oraz
SmartAntenna jest odnaleziona i pasuje wpisana <Nazwa BT:>. To moze by¢
ostatnio uzywana <Nazwa BT:>.
Jezeli jedno z tych wymagan nie jest spetnione, rozpocznie sie poszukiwanie Smar-
tAntenna.

Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Urzadzenia.... zaznacz SmartAntenna. EDYC
(F3).

S AT - KONT (F1)
KONFIGUR 8 128 B Lo Akceptacja zmian i powré6t do ekranu,
SmartAntenna I“terface z ktérego ten ekran zostat osiggniety.

Use Device : Yes [ i R
Uzyskanie potaczenia ze SmartAn-

Port : Bluotooth 14 tenna.

Device ATX1230 WYSZU (F4)

10 Address 80371d3k13 Dostepne gdy <Urzadzenie: Tak>.
Wyszukuje wszystkie dostepne
anteny SmartAntenna. Jezeli odnal-

@ia® eziona jest wigcej niz jedna SmartAn-
CONT | | | SRCH | DEVCE| | tenna, wy$wietlona zostanie lista
wszystkich dostepnych SmartAn-
tenna.
URZDZ (F5)

Dostepne gdy <Urzadzenie: Tak>.
Tworzenie, wybor, edycja lub
usuwanie urzadzenia.
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Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Urzadzenie:>

Tak lub Nie

Aktywacja urzadzenia.SmartAntenna

<Port:>

Bluetooth x

Port 1

Port, do ktérego bedzie podigczona Smart-
Antenna.

Port Bluetooth, ktéry bedzie uzywany do
funkcjonowania urzadzenia. Umozliwia
bezprzewodowg komunikacje pomigdzy
SmartAntenna i RX1250.

Port LEMO w kontrolerze RX1250. Musi by¢
zaznaczony, gdy RX1250 i SmartAntenna
sg potgczone za pomoca kabla USB.

<Urzadzenie:>

Dane wyjsciowe

<Bluetooth x>

Urzadzenie aktualnie przypisane do portu
<Port:>.

Wewnetrzny modut Bluetooth RX1250, ktory
jest aktualnie przypisany do <Port:>.

<Nazwa BT:>

Dane wyjsciowe

Adres uzywanego urzadzenia Bluetooth
SmartAntenna.

Kolejny krok

KONT (F1) powrét do ekranu, z ktérego uzyskano KONFIGUR SmartAntenna-urz.
zewnetrzne. Ustanowione zostato potgczenie ze SmartAntenna.
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20.5

Opis

Wejscie

KONFIGUR
Urzadzenie -
Internet

Internet

Urzadzenie Internet
* pozwala na dostep do Internetu dla odbiornika GPS1200 z modemem GPRS lub

CDMA.

* Moze by¢ uzywany razem z urzgdzeniem Real-Time w celu uzyskania danych
RTK z Caster'a NTRIP przez tacze Internetowe.

Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Urzadzenia....

Podswietl Internet. EDYC (F3).

08:08 ‘ L1 9"\ . N
KONFIGUR + a B LAE
Urzadzenie - Internet Pt
Internet TakQE
Port Port 14
Urzadzenic: Sicmens MC45 KONT (F1)
Adres IP dynamicz | Akceptacja zmian i powr6t do ekranu,
1D Usvik 123 z ktdérego ten ekran zostat osiggniety.
ytkown b
(kont) . .1 URZDZ (F5). ) .
at Tworzenie, wybor, edycja lub
KONT | | | |urzDZ| | usuwanie urzadzenia.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Internet:> Tak lub Nie Aktywacja urzadzenia.
<Port:> Bluetooth x Dostepne dla RX1250 . Port Bluetooth, ktory
bedzie uzywany do funkcjonowania
urzadzenia.

Port x Fizyczny port odbiornika P1, P2 lub P3, do
ktérego jest podtaczone urzadzenie
zewnetrzne.

Port 1 Dostepne dla RX1250 . Port LEMO w
kontrolerze RX1250.

<Adres IP:> |Dynamicz Za kazdym razem gdy GPS1200 chce sig
potaczy¢ z Internetem przez urzadzenie,
nowy adres IP zostaje przypisany instru-
mentowi. Gdy do potaczenia z Internetem
uzywany jest modem GPRS, dostawca sieci
zawsze dynamicznie przypisuje adres IP.

Statyczne Za kazdym razem gdy GPS1200 chce sie
potaczy¢ z internetem przez urzadzenie
identyczny adres IP identyfikuje instrument.
Jest to istotne gdy GPS1200 jest uzywany
jako TCP/IP server. Opcja ta powinna by¢
wybierana jedynie gdy statyczny adres IP
jest dostepny dla odbiornika.

Konfig...\Urzadzenia...
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Pole

Opcja

Opis

<Ust. adres:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Dostepne dla <Adres IP: Statyczne>.
Ustawienie adresu IP.

<ID Wprowadzane Niektorzy dostawcy pytajg o ID uzytkownika

Uzytkow:> przez uzytkownika |w celu udostepnienia potgczenia z Inter-
netem przez modem GPRS/CDMA. Skon-
taktuj sie ze swoim dostawca jezeli
konieczne jest zastosowanie 1D
uzytkownika.

<(kont):> Wprowadzane Pozwala <ID Uzytkow:> kontynuowac w

przez uzytkownika |nastepnej linii.
<Hasto:> Wprowadzane Niektérzy dostawcy pytaja o hasto w celu

przez uzytkownika

udostepnienia potgczenia z Internetem
przez modem GPRS/CDMA. Skontaktuj sie
ze swoim dostawca jezeli wymagane jest
hasto.

Kolejny krok

KONT (F1) powrét do ekranu, z ktérego uzyskano KONFIGUR Urzadzenie -

Internet.
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21 Konfiguracja urzadzen

211 Streszczenie

Opis Urzadzenie to sprzet podtgczony do wybranego portu GPS1200. Urzadzenia stuzg do
wysytania i odbierania poprawek czasu rzeczywistego oraz do komunikacji z odbiorni-
kiem.

Zanim jakiekolwiek urzadzenie bedzie wykorzystane jest konieczne skonfigurowanie
urzadzenia zewnetrznego, z ktérym bedzie uzywane. Niektére urzadzenia moga by¢
stosowane przy réznych urzadzeniach zewnetrznych dla réznych zastosowan. Na
przyktad radiomodem moze by¢ wykorzystany do odbioru poprawek ze stacji bazowe;j,
a drugi radiomodem moze by¢ jednoczesnie wykorzystane do wysytania wiadomosci
NMEA.
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21.2 Wejscie KONFIGURACJA Urzadzenia / Urzadzenia GPRS Internet

Opis

Wejscie krok po
kroku

KONFIGURACJA

Umozliwia tworzenie, edycje, wybér i usuwanie urzadzen. Wiecej informacji
odnosnie konfiguracji urzadzen znajdziesz w "22 Konfig...\Urzadzenia zewnetrzne...
- Parametry urzadzen".

Krok |Opis
1. Menu gtéwne: Konfig...\Urzadzenia....
2. Podswietl odpowiednie urzadzenie zewnetrzne na podstawie rodzaju

urzadzenia, ktére ma by¢ skonfigurowane. Na przyktad, podswietl Real
Time gdy ma by¢ skonfigurowane radio.

EDYC (F3) by wejé¢ do KONFIGURAC XX.

4. URZDZ (F5) by wej$¢ do KONFIGURACJA Urzadzenia... / KONFIGU-
RACJA Internet.

Ten ekran moze zawierac kilka stron i umozliwia wybor réznych urzadzen w

Urzadzenia; zaleznos$ci, z ktérego urzgdzenia zewnetrznego uzyskates ten ekran. Funkcjonal-
KONFIGURACJA nos$¢ opisana ponizej jest zawsze taka sama.
Urzqdzenie GPRS 08:15 % 3 * .\’ - ED KONT (F1)
Internet KONFIGUR _ H‘ ] B oopE AZzeby wybraé zaznaczone
d e urzadzenie i powrocié do ekranu, z
’ ktérego zostat osiggniety ten ekran.
IFR-300L IFR-300La] NOWY (F2)
Intuicom 1200 DL Pac Crest PDL P ;
PacificCrest PDL|  Pac Crest PDL by utworzy¢ nowe urzadzenie.
PacificCrest RFH Pac Crest RFHasw | EDYC (F3)
Satelline 2ASx Satel 2ASx by edytowa¢ zaznaczone
Satelline 2ASxe _ Satel 2ASXE urzadzenie.
Satel 3ASJ3AS 5 USUN (F4)
KONT | NOWY | EDYC | USUN |DALSZ| STRON| by usuna¢ zaznaczone urzadzenie.
DALSZ (F5)
by wyswietli¢ informacje o typie
urzadzenia oraz kto utworzyt dane
urzadzenie.
SHIFT DOMYS (F5)
by przywréci¢ uprzednio wyka-
sowane domyslne urzgdzenie i
zmieni¢ ustawienia do wartosci
domysinych.
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Opis kolumn

Kolumna Opis

Nazwa Nazwy dostepnych urzadzen.

Typ Typ urzadzenia definiowany podczas tworzenia urzadzenia.
Utworzyt Nazwa uzytkownika, ktory utworzyt urzadzenie. Nazwa moze by¢

Domyslne dla urzadzenia domysinego, lub Uzytkownika gdy
urzadzenie byto utworzone.

(= Jezeli urzadzenie Domysine bedzie edytowane przez
EDYC (F3) opis pozostaje Domysine.

Kolejny krok
KONT (F1) zamyka ekran i powraca do ekranu skaqd KONFIGURACJA
Urzadzenia / KONFIGURACJA Urzadzenia GPRS Internet byt wybrany.

Konfiguracja urzadzen GPS1200 159



21.3 Tworzenie Nowego Urzadzenia/Edycja Urzadzenia

Wejscie krok po
kroku

&

KONFIGURAC
XX Urzadzenie

Krok |Opis

1. Zajrzyj do "21.2 Wejscie KONFIGURACJA Urzadzenia / Urzadzenia
GPRS Internet" by wejs¢ do KONFIGURACJA Urzadzenia / KONFIGU-
RACJA Urzadzenia GPRS Internet.

2. W KONFIGURACJA Urzadzenia/ KONFIGURACJA Urzadzenia GPRS
Internet Devices zaznacz na liscie urzadzenie tego samego typu, jakiego
chcesz utworzy¢.

3. NOWY (F2)/EDYC (F3) by wejs¢ do KONFIGURACJA Nowe
Urzadzenie/KONFIGURAC Edycja Urzadzenia.

Edycja urzadzenia jest podobna do tworzenia nowego urzadzenia. Dla utatwienia
ekrany sg nazwane KONFIGURACJA XX Urzadzenie, a réznice sg wyraznie

zaznaczone.
0814 4, L1 a"\ . £ N
KONFIGUR H‘ a 5 0&@‘
Nowe urzadzeme X
Nazwa New Radio
Typ Satel 3AS/3ASd ZAPIS (F1)
Sz2ybkos¢ 9500 Za’pis zmian i powrét do ekr.anu: z
Parzystoic Brak | ktérego ten ekran zostat osiggniety.
gi}y ctlanyc 84 ATCMD (F4)
it stopu .
Sterowanie RTS/CTS O Dostf—;pne dla gyfrowych’ telefon.ow
komorkowych i modemoéw. Stuzy do
ad konfiguracji komend komunika-
ZAPIS| | | | [ | cyjnych.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Nazwa:> Wprowadzane Dostepne podczas tworzenia nowego
przez uzytkownika | urzadzenia. Nazwa nowego urzgdzenia.
Dane wyjsciowe Dostepne podczas edycji urzadzenia.
Nazwa urzadzenia.
<Typ:> Dane wyjsciowe | Typ urzadzenia.
<GRPS/ Tak lub Nie Dostepne dla cyfrowych telefonéw
Internet:> komorkowych i modeméw. Okresla
urzadzenie jako urzadzenie internetowe i
dodaje do listy w KONFIGURAC
Urzadzenia GPRS Internet.
<Szybkos¢:> Od 2400 do Szybkos$¢ transmisji danych z odbiornika do
115200 urzgdzenia w bitach na sekunde.

<Parzystos¢:>

Brak, Nieparzysta

lub Parzysta

Suma kontrolna na koncu bloku danych
cyfrowych.
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Pole Opcja Opis
<Terminator:> Dostepny podczas edycji urzadzenia i gdy
wymagane przez urzaddzenie zewnetrzne.
CRILF Przesuw linii i powrét do poczatku linii.
CR Niedostepne dla urzadzenia RS232. Termi-
nator - powrét na poczatek linii.
<Bity danych:> |6, 7 lub 8 Liczba bitéw w cyfrowym bloku danych.
<Bit stopu:> 11lub 2 Liczba bitéw na koncu bloku danych
cyfrowych.
<Sterowanie:> |Brak lub Aktywacja sterowania rgcznego.
RTS/CTS

Kolejny krok

JEZELI urzadzeniem jest

TO

radiomodemem lub urzadzeniem
innym niz cyfrowy telefon
komérkowy lub modem

ZAPIS (F1) by zamkna¢ ekran i pordci¢ do
ekranu, z ktérego osiggnieto KONFIGURAC XX
Urzadzenie.

cyfrowym telefonem
komérkowym lub modemem

ATCMD (F4). Szukaj w paragrafie "KONFIG-
URAC Urzadzenia GSM/Modem ATCMD".

KONFIGURAC Dla <GPRS/Internet: Tak> w KONFIGURAC XX Urzadzenie, ekran skiada sig z
Urzadzenia dwdch stron. Ponizsza tabela pokazuje pola obu stron.
GSM/Modem Opis pél
ATCMD
Pole Opcja Opis
<Init 1:> Wprowadzane Sekwencja poczatkowa cyfrowego telefonu
przez uzytkownika | komérkowego/modemu.
<(kont):> Wprowadzane Pozwala na kontynuacje wpisu w nowe;j linii
przez uzytkownika | <Init X:> lub <Potacz:>.
<Init 2:> Wprowadzane Sekwencja poczatkowa cyfrowego telefonu
przez uzytkownika | komérkowego/modemu.
<Wybierz:> | Wprowadzane Pole do wprowadzania numeru telefonu.
przez uzytkownika
<Rozlacz:> |Wprowadzane Sekwencja roztgczenia stosowana do zakonc-
przez uzytkownika | zenia potaczenia z siecig.
<Esc:> Wprowadzane Sekwencja wyjscia stosowana by zmieni¢ na
przez uzytkownika | tryb polecenia przed uzyciem sekwencji
roztaczenia.
<Potacz:> |Wprowadzane Pole wprowadzania uzywane do taczenia z
przez uzytkownika | Internetem.

Gdy urzadzenie pracuje, pomigdzy <Init 1:> a <Init 2:>, wykonywane jest sprawd-

zanie PINu.
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Kolejny krok

Krok |Opis
1. ZAPIS (F1) wraca do KONFIGURAC XX Urzadzenie.

2. ZAPIS (F1) wraca do ekranu, z ktérego osiagnieto KONFIGURAC XX
Urzadzenie.
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22 Konfig...\Urzadzenia zewnetrzne... - Parametry urzadzen

221 Wejscie Konfig...\Urzadzenia zewnetrzne... - Parametry urzadzen

Wejscie krok po

Krok |Opis
kroku

1. Menu gtéwne: Konfig...\Urzadzenia... by wejs¢ do KONFIGURAC
Urzadzenia.

2. Na ekranie KONFIGURACJA Urzadzenia zaznacz urzadzenie
zewnetrzne, ktére ma dotaczone urzadzenie przeznaczone do konfiguraciji.

3. CTRL (F4) zeby wejsc do KONFIGURACJA XX Potaczenie/KONFIGU-
RACJA Kanat radiowy.
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22.2 Cyfrowe telefony komérkowe

Opis

Wejscie

KONFIGURAC
XX Potaczenie

Dla cyfrowych telefonéw komdrkowych, informacje takie jak:
« stacje referencyjne, z ktérymi mozliwy jest kontakt

* numery telefoniczne stacji referencyjnych oraz

* typ uzywanego protokotu

moga by¢ zdefiniowane.

Szukaj w "22.1 Wejscie Konfig...\Urzadzenia zewnetrzne... - Parametry urzadzen"
by otworzy¢ KONFIGURAC XX Potaczenie.

Nazwa ekranu zalezy od typu technologii cyfrowego telefonu komérkowego
wybranego w KONFIGURAC Urzadzenia.

17:158 ‘+ UNEE 9 . ¥ gl KONT (F1)
a

FIGUR o E 0:&)8( Akceptacja zmian i kontynuacja na
i i
Typ GSH : Manufact Hodelld | kolejnym ekranie.
BLISK (F2)
Stacja H  3000K4 Dostepne gdy wybierane stacje
Numcr : 0041717273137 ; P
Protoksl : Analogowy referencyjne zostaly j uz stworzon.e w
KONFIGURAC Wybierane stacje.
Autom. POLACZ: Nie | By odnalez¢ najblizszg stacje refer-
o E encyjng za pomocag telefonu
Szybk.w Sieci: 96500bps |~ .
Tiat komorkowego.
KONT |BLISK| KODY | | KODY (F3)

Dostepne dla cyfrowych telefonéw
komorkowych technologii GSM. W
celu wprowadzenia Personal Identifi-
cation Number karty SIM.

WYSZU (F4)
Dostepne gdy <Bluetooth: Tak>. By
szukac wszystkie dostepne
urzadzenia Bluetooth.

SHIFT INFO (F2)
Dostepne dla cyfrowych telefonéw
komorkowych CDMA. W celu
uzyskania informacji o cyfrowym
telefonie komérkowym. Wszystkie
informacje moga by¢ zapisane w
pliku CDMA Info.log w katalogu
\DATA na karcie CompactFlash.

SHIFT REG (F3)
Dostepne dla cyfrowych telefonéw
komorkowych CDMA. W celu
rejestracji cyfrowego telefonu
komorkowego.

SHIFT POLEC (F4)
W celu wysytania komend AT na
cyfrowy telefon komorkowy.
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Opis pol

Parametry urzadzen

Pole Opcja Opis
<Typ GSM:> Dane wyj$- Dostepne dla cyfrowych telefonéw komérkowych
ciowe technologii GSM. Typ telefonu jest podswietlony
po wejsciu do KONFIGURAC XX Potaczenie.
<Typ CDMA:> |Dane wyjs- Dostepny dla cyfrowych telefonéw komorkowych
ciowe technologii CDMA. Typ telefonu jest podswiet-
lony po wejsciu do KONFIGURAC XX
Potaczenie.
<Bluetooth:> | Tak lub Nie Odbiornik GPS1200 automatycznie wykrywa czy
podtaczone urzgdzenia posiadajg Bluetooth.
Niektére urzadzenia wymagajg numeru identy-
fikacyjnego dla Bluetooth. Numer identyfikacyjny
dla urzadzen Bluetooth Leica to 0000. Pole nie
jest dostepne dla RX1250 ze SmartAntenna.
<Adres ID:> Wprowad- Dostepne gdy <Bluetooth: Tak>. Stosowany
zane przez jest adres ID urzadzenia Bluetooth. Informacji o
uzytkownika |adresie ID szukaj w podreczniku urzadzen
uzytkownika.
<Stacja:> Lista wyboru | Cyfrowy telefon komodrkowy wybieranej stacji
referencyjnej. Otwarcie listy wyboru pozwala na
wejscie do KONFIGURAC Wybierane Stacje
gdzie mogq zostaé utworzone nowe stacje refer-
encyjne a stacje juz istniejgce moga by¢ wybrane
lub edytowane.
<Numer:> Dane wyjs- Numer cyfrowego telefonu komoérkowego w
ciowe wybranej <Stacji:> jako konfiguracji w KONFIG-
URAC Wybierane Stacje.
<Protokot:> Dane wyjs- Dostepne dla cyfrowych telefonéw komérkowych
ciowe technologii GSM. Skonfigurowany protokét
cyfrowego telefonu komérkowego w wybrane;j
<Stacji:> jako skonfigurowany w KONFIGURAC
Wybierane Stacje.
<Autom. Tak lub Nie Pozwala na automatyczne potaczenie pomiedzy
POLACZ:> roverem i stacjg gdy punkt jest zajmowany
podczas pomiaréw.
<Szybk.w AutoSzyb- Dostepne dla cyfrowych telefonéw komérkowych
Sieci:> kosé, technologii GSM. Szybkos$¢ w sieci. Wybierz
2400 bps do | AutoSzybkos¢ dla automatycznego wyboru
56000 bps szybkosci w sieci. Dla cyfrowych telefonow
komorkowych nieposiadajgcych AutoSzybkosci
wybierz szybko$¢ w sieci z listy.
<Polaczenie:> Dostepne dla cyfrowych telefonéw komoérkowych
technologii GSM. Zdefiniuj jezeli cyfrowy telefon
komérkowy stosuje Radio Link Protocol.
Transparent |Dla urzadzen nie stosujgcych RLP.
Non-Trans- | Dla urzadzen stosujacych RLP.
parent
Konfig...\Urzadzenia zewnetrzne... - GPS1200 165



Kolejny krok

JEZELI cyfrowy telefon TO

komoérkowy jest

nie jest typu CDMA lub nie KONT (F1) Akceptacja zmian i kontynuacja na
wymaga rejestracji kolejnym ekranie.

typu CDMA i wymaga rejestracji | SHIFT REG (F3) by wej$¢ do KONFIGURAC

CDMA Rejestracja. Szukaj w paragrafie
"KONFIGURAC CDMA Rejestracja".

KONFIGURAC Opis pol
CDMA Rejestracja ° -
Pole Opcja Opis
<Kod Prog:> Wprowadzane przez |Koder programu zapewniony przez
uzytkownika dostawce sieci.
<M0éj Nr Tel.:> |Wprowadzane przez |Wpisywany mobilny numer informacyjny
uzytkownika zapewniony przez dostawce sieci.
Kolejny krok
Krok |Opis
1. KONT (F1) powrét do KONFIGURAC Urzadzenia.
2. KONT (F1) powrdét do ekranu, z ktérego ekran KONFIGURAC
Urzadzenia zostat osiggniety.
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22.3 Radiomodemy

Opis

Wejscie

&

KONFIGURAC
Kanat radiowy

Kanaty na ktérych nadaje modem radiowy moga by¢ zmieniane. Zmiana kanatéw
zmienia czestotliwo$¢, na ktérej dziata radio.

Szukaj w "22.1 Wejscie Konfig...\Urzadzenia zewnetrzne... - Parametry urzadzen"
byb wejs¢ do KONFIGURAC Kanat radiowy.

Zmiana kanalu moze narusza¢ zasady transmisji radiowej w pewnych krajach.
Przed rozpoczeciem pracy z radiomodemami nalezy zapoznac sie z przepisami
wobowigzujgcymi na terenie pracy.

Jezeli kanat jest zmieniany nalezy podczas konfiguracji urzadzen bazowych czasu
rzeczywistego ustawi¢ r6zne wartosci <ID Stacji bazow.:> dla kazdej stacji bazowej
na ekranie KONFIGUR Dodatkowe opcje odb. bazowego. Po wprowadzeniu tej
wartosci odbiornik ruchomy moze rozpoznac czy odbierane poprawki czasu rzeczy-
wistego pochodza z innej stacji lub czy oryginalna stacja pracuje na nowej czestot-
liwosci. W pierwszym przypadku nieoznaczonosc zostanie wyliczona.

v 4, L1 a"" £ N
KONFIGUR ‘+ g -i\{ 5 0&@‘

Typ radiomod: Satelline 3AS KONT (F1)
Kanal Akceptacja zmian i kontynuacja w

kolejnym ekranie.

SKANU (F5)
dostarcza informacji takich jak ID
stacji, opdznienie i format odbier-

BieZ. czgstot] 433.7000MHz

AT anych poprawek ze stacji referen-
KONT | | | | SKaNU| | cyjnych.
Opis pol
Pole Opcja Opis

<Typ radiomod:> |Dane wyjsciowe | Typ radia podswietlony przy wejsciu do
KONFIGURAC Kanat radiowy.

<Kanat:> Wprowadzane Kanat radiowy. Minimalne i maksymalne
przez wartosci wprowadzane dla radia w
uzytkownika zaleznosci od liczby kanatéw radiowych i
od odlegtosci migdzy kanatami.
<Aktualna Dane wyjsciowe |Dostepne dla <Typ radiomod: Satelline
Czestot.:> 3AS/3>. Wyswietlanie aktualnej czestotli-
wosci radia.
Konfig...\Urzadzenia zewnetrzne... GPS1200 167

Parametry urzadzen




224 Metody pomiaru punktu niedostepnego

Opis

Wejscie

KONFIGUR
RS232 Potaczenie

Urzadzenia do pomiaru punktu niedostepnego moga mierzy¢ odleglosci, katy i
azymuty, ktdre nie sg osiaggalne do pmiaru GPS. Urzadzenie Bluetooth w obudowie
moze by¢ wykorzystane do komunikacji bezprzewodowej pomiedzy odbiornikiem, a
urzgdzeniem do pomiaru punktoéw ukrytych.

Szukaj w "22.1 Wejscie Konfig...\Urzadzenia zewnetrzne... - Parametry urzadzen"
by otworzy¢ KONFIGUR Potaczenie RS232.

714 4, L1 a"\ . £ N

KONFIGUR ‘+ 9 5 QEE‘

RS232 Connectmn X

Urzadzenie : RS232

Bluetooth : Tak KONT (F1)

ID Adres a ...

Akceptacja zmian i kontynuacja w
kolejnym ekranie.
WYSZU (F4)
Dostepne gdy <Bluetooth: Tak>. By
@Tad szukac wszystkie dostepne

KONT | | | Wrszu| | | urzadzenia Bluetooth.
Opis pol

Pole Opcja Opis

<Typ:> Dane wyjsciowe Typ urzadzenia do pomiaru punktéw

niedostepnych podswietlony gdy zostat
otwarty ekran KONFIGUR Potaczenie
RS232.

<Bluetooth:> | Dane wyjsciowe Odbiornik GPS1200 automatycznie wykrywa
czy podtagczone urzadzenia posiadajg Blue-
tooth. Niektére urzadzenia wymagajq
numeru identyfikacyjnego dla Bluetooth.
Numer identyfikacyjny dla urzadzen Blue-
tooth Leica to 0000. Pole nie jest dostepne
dla RX1250 ze SmartAntenna.

<Adres ID:> | Wprowadzane Dostepne gdy <Bluetooth: Tak>. Stosowany
przez uzytkownika |jest adres ID urzadzenia Bluetooth. Infor-
magcji o adresie ID szukaj w podreczniku
urzadzen uzytkownika.
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22.5 Urzadzenia GPRS / Internet

Opis

Wejscie

KONFIGURAC
Potaczenie
GPRS/Internet

Urzadzenia GPRS / Internet moga by¢ stosowane w celu podigczenia do Internetu
przez odbiornik GPS1200.

Szukaj w "22.1 Wejscie Konfig...\Urzadzenia zewnetrzne... - Parametry urzadzen"
by wej$¢ do KONFIGURAC Potaczenie GPRS/Internet.

713 VI KONT (F1
H_gua B&EE‘ (F1)

FIGUR RS /Tt t o Akceptacja zmian i kontynuacja w
i i
Urzadzenie : Manufact Hodelld kolejnym ekranie.
KODY (F3)
APN -] Dostepne dla cyfrowych telefonéw
(kont) Tt komorkowych technologii GSM. By
wprowadzi¢ Personal Identification
Number karty SIM. Jezeli PIN zostat
zablokowany, wprowadz kod
Oia® Personal UnblocKing by uzyskac
KONT | | KoD¥ | | dostep do PIN.
WYSZU (F4)
Dostepne gdy <Bluetooth: Tak>. By
szuka¢ wszystkie dostepne
urzadzenia Bluetooth.
SHIFT POLEC (F4)
By wysyta¢ komendy AT do
urzadzenia GPRS/Internet.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Urzadzenie:> |Dane wyjs- Typ urzadzenia GPRS/Internet podswietlony w
ciowe KONFIGURAC Potaczenie GPRS/Internet.
<Bluetooth:> Dane wyjs- Odbiornik GPS1200 automatycznie wykrywa
ciowe czy podfaczone urzadzenia posiadajg Blue-

tooth. Niektore urzadzenia wymagajg numeru
identyfikacyjnego dla Bluetooth. Pole nie jest
dostepne dla RX1250 ze SmartAntenna.

<Adres ID:> Wprowad- Dostepne gdy <Bluetooth: Tak>. Stosowany
zane przez jest adres ID urzadzenia Bluetooth. Informacji o
uzytkownika |adresie ID szukaj w podreczniku urzadzen
uzytkownika.
<APN:> Wprowad- Dostepne dla niektérych urzadzen
zane przez GPRS/Internet. Access Point Name serwera

uzytkownika |dostawcy sieci, ktory umozliwia dostep do
danych. Skontaktuj sie ze swoim dostawca w
celu uzyskania poprawnego APN. Konieczne
dla uzywania GPRS.
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22.6 Tworzenie Nowej stacji do potaczenia/Edycja stacji do potaczenia

Opis

Wejscie krok po
kroku

KONFIGURAC Stacje do polaczenia umozliwia tworzenie nowych stacji, dostarcza
liste stacji referencyjnych, ktére moga by¢ wybrane oraz umozliwia edycje
istniejacych juz staciji.

Dla cyfrowych telefonéw komérkowych dowolnej technologii oraz dla modemoéw, w
stacji referencyjnej musi by¢ znany numer telefonu urzadzenia. Dla stacj referen-
cyjnej, ktéra ma zosta¢ wprowadzona mozliwe jest konfigurowanie nazwy, numeru
telefonu oraz wspotrzednych jezeli sg dostepne.

Konfiguracja jest mozliwa dla ruchomych i bazowych cyfrowych telefonéw
komérkowych oraz modeméw.

Krok |Opis

1. Szukaj w "22.1 Wejscie Konfig...\Urzadzenia zewnetrzne... - Parametry
urzadzen" by wej$¢ do KONFIGURAC XX Potaczenie/KONFIGURAC

Kanat radiowy.

2. Otwarcie listy wyboru dla <Stacja:> by wej$¢ do KONFIGURAC Stacje
do Potaczenia.

3. KONFIGURAC Stacje do Potaczenia

Podswietl stacje jezeli ma by¢ edytowana.

4. NOWY (F2)/EDYC (F3) by wej$¢ do KONFIGURAC Nowa Stacja do
Potaczenia/ KONFIGURAC Edycja Stacji do Potaczenia.

(= Edycja stacji do potaczenia jest podobna do tworzenia nowej stacji do potaczenia.
Dla utatwienia ekrany sg nazwane KONFIGURAC XX Stacje do Potaczenia a
réznice sg wyraznie zaznaczone.

KONFIGURAC 17:368 ‘ u ?"\ o B = 2 gl ZAPIS (F1)

XX Stacje do KONFIGUR + v LAl B LAAE By zapisa¢ zmiany i kontynuowac w

Potaczenia Na zvm kolejnym ekranie.

WSPRZ (F2)

Numor —  : 0041717273137 Przegladanie innych typow
Protokél : Analogowy wspotrzednych.
Uzyj wspéit Tak¢| SHIFT H_ELI (F2) lub SHIFT ORTOM
W6584 X 4284320.8341 (F2)
Wesad Y 725157.3550 n Dostepne dla lokalnych wspdtrzed-
WGS84 Z 4672132.0505 n oo

[Tat® nych. By zmienia¢ miedzy
ZAPIS|WSPRZ| | | | | wysokoscig elipsoidalng a ortome-

tryczna.
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Opis pol

przez uzytkownika

Pole Opcja Opis
<Nazwa:> Wprowadzane Charakterystyczna nazwa nowej stacji refer-
przez uzytkownika |encyjnej. Nazwa moze mie¢ maksymalnie 16
znakow i moze posiadac spacje. Wprow-
adzenie jest opcjonalne.
<Numer:> Wprowadzane Numer staciji referencyjnej. Jezeli pomiar

odbywa sie przez granice panstw istotne jest
wprowadzenie numeru telefonu z standar-
dowym kodem migdzynarodowym.
Przyktadowo, +41123456789. W przeciwnym
razie moze zosta¢ wprowadzony standardowy
cyfrowy telefon komorkowy.

<Protokoét:>

Dostepne dla cyfrowych telefonéw
komaérkowych technologii GSM. Skonfig-
urowany protokét cyfrowego telefonu
komorkowego technologii GSM.

przez uzytkownika

Analog Dla konwencjonalnych sieci telefonicznych.
ISDN v. 110 Dla sieci GSM.
<Wpisz Tak lub Nie Umozliwia wprowadzenie wspotrzednych
wspotrz.:> stacji referencyjne;j.
Wspotrzedne | Wprowadzane Wspotrzedne stacji referencyjnej.

Kolejny krok

Krok |Opis
1. ZAPIS (F1) zapis zmian i powr6ét do KONFIGURAC Stacje do
Potaczenia.

2. KONT (F1) powro6t do ekranu, z ktérego KONFIGURAC Stacje do
Potaczenia zostat osiggniety.
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22.7 Tworzenie nowego serwera do potaczenia/Edycja serwera do
potaczenia

Opis

Wejscie krok po
kroku

KONFIGUR Serwer do potaczenia pozwala na tworzenie nowego serwera, wyswi-
etla liste serweréw do podtgaczenia i pozwala na edycje istniejacych serweréw. Do
serwerow do potaczenia przez Internet konieczne jest wprowadzenie adresu IP oraz
portu TCP/IP. Dala serwera do ktorego bedzie dostep przez Internet mozna przyp-
isa¢ nazwe.

Krok |Opis

1. Szukaj w "22.1 Wejscie Konfig...\Urzadzenia zewnetrzne... - Parametry
urzadzen" by wejs¢ do KONFIGURAC XX Potaczenie/KONFIGURAC
Kanat radiowy.

2. Otworz liste wboru <Stacje:> zeby wejsc do KONFIGUR Server do
potaczenia.

3. KONFIGUR Serwer do potaczenia

Podswietl serwer jezeli ma by¢ edytowany.

4. NOWY (F2)/EDYC (F3) zeby wejs¢ do KONFIGUR Nowy serwer do
potaczenia/KONFIGUR Edycja serwera do potaczenia.

(= Edycja serwera do potaczenia jest podobna z tworzeniem nowego serwera. Dla
utatwienia, ekrany nazywajg sie KONFIGUR XX Serwer do polaczenia, a réznice
Sg wyraznie zaznaczone.

KONFIGUR 17:57 UNEE ?"" Y

XX Serwer do KONFIGLR ‘+ 7 -ﬂ{ B 0E

: Nowy Server

potaczenia Nazwa : Server
Adres IP : 182.168.1.1
IP Port : 80

ZAPIS (F1)
@ia® By zapisa¢ zmiany i kontynuowaé w

ZAPIS| | | | | | kolejnym ekranie.
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Opis pol

przez uzytkownika

Pole Opcja Opis
<Nazwa:> Wprowadzane Unikatowa nazwa dla nowego serwera do
przez uzytkownika | potgczenia do Internetu. Nazwa moze mie¢
maksymalnie 16 znakéw i moze posiadaé
spacje.
<Adres IP:> | Wprowadzane Adres IP serwera do potaczenia do Internetu.
przez uzytkownika
<IP Port:> Wprowadzane Port serwera, przez ktory wysytane sg dane.

Kazdy serwer ma kilka portow dla ré6znych
zastosowan.

Kolejny krok

Krok |Opis

1. ZAPIS (F1) zapis zmian i powr6t do KONFIGUR Serwer do Potaczenia.

2. KONT (F1) powrd6t do ekranu, z ktérego KONFIGUR serwer do
Potaczenia zostat osiagniety.

Konfig...\Urzadzenia zewnetrzne... -

Parametry urzadzen

GPS1200

173




174 GPS1200 Konfig...\Urzadzenia zewnetrzne... -
Parametry urzadzen



231 Format nosnika pamieci

Opis Umozliwia formatowanie karty CompactFlash, pamieci wewnetrznej jezeli jest w
wyposazeniu oraz Systemu RAM. Wszystkie dane zostajg usuniete.

Wejscie Wybierz Menu gtéwne: Narzedz...\Format nosnika pamiegci.
Sposoéb pracy krok Krok |Opis
po kroku
1. Wybierz nosnik pamieci, ktoéry ma zosta¢ sformatowany.
2. Wybierz rodzaj formatu, ktéry ma zosta¢ wykonany.

(= Szybki format oznacza, ze po formatowaniu dane nie sg
widoczne ale ciggle istniejg w nosniku pamieci i mogq zosta¢
przywotane zawsze gdy bedzie taka potrzeba. Petny format
powoduje usuniecie wszystkich danych.

Kolejny krok

JEZELI

TO

ma zosta¢ sformatowana
karta CompactFlash lub
pamig¢ wewnetrzna

KONT (F1) by sformatowa¢ wybrane urzadzenie i
wroci¢ do GPS1200 Menu gtéwne.

ma zosta¢ sformatowana
pamie¢ programoéw

PRGMY (F4) zeby sformatowa¢ pamie¢ programoéw
uzytkowych. Wszystkie programy uzytkowe sg

uzytkowych usuwane.
ma zosta¢ sformatowany | SYSTM (F5) by sformatowa¢ System RAM.
System RAM
(= Jezeli formatowany jest System RAM wszystkie dane systemowe takie jak alma-

nach, pliki konfiguracyjne uzytkownika, anteny definiowane przez uzytkownika, listy
kodéw, pliki geoidy i pliki CSCS zostang usuniete.
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23.2 Transfer plikéw...

Opis Rozdziat ten opisuje podstawowe procedury przy transferze plikéw pomiedzy kartg
CompactFlash, pamiecig wewnetrzng, jezeli jest w wyposazeniu oraz Systemem
RAM.

Wejscie Wybierz Menu gtéwne: Narzedz...\Transfer plikow...\XX.

Sposoéb pracy krok Krok |Opis

po kroku

(&= |Pola dostgpne na ekranie zalezg od opcji wybranej w Menu gtéwne:
Narzedz...\Transfer plikow....

1. Wybierz nosnik pamigci, z ktérego beda transferowane pliki.

2. Wybierz nosnik pamieci, do ktérego pliki beda transferowane.
Wybierz plik do transferu.

Kolejny krok

JEZELI wszystkie XX TO
majg byc¢ transmitowane WSZYS (F3) transfer wszystkich plikéw z listy.
nie majg by¢ transmitowane KONT (F1) transfer wybranych plikow.
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23.3 tadowanie Systemu...

Opis tadowanie plikow systemu jest mozliwe z karty CompactFlash do konkretnego typu
pamieci, w zaleznosci od rodzaju transmitowanych plikow. Te pliki s zapisane w

katalogu \SYSTEM w pamigci urzadzenia.

(= SmartAntenna musi by¢ zawsze podtgczona do RX1250 podczas transmisji opro-

gramowania wewnetrznego (firmware). Podigcz SmartAntenna do RX1250 za
pomoca kabla.
tadowanie oprogramowania wewnetrznego zajmuje kilka minut.

Wejscie Wybierz Menu gtéwne: Narzedz...\l.adowanie plikéw Systemu...\XX.

Sposoéb pracy krok Krok |Opis

po kroku
1. Zaznacz rodzaj pamieci skad maja by¢ wczytane pliki systemu.
2. Zaznacz rodzaj pamigci gdzie majg by¢ zapisane pliki systemu.
3. Zaznacz pliki do transmisji.

Kolejny krok
KONT (F1) wgranie wybranego pliku systemu.
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23.4 Kalkulator i Przegladarka

(= Informacji o tych funkcjach szukaj w "Podreczniku Technicznym GPS1200".
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23.5 Klucze Licencyjne

Opis

Wejscie

Sposoéb pracy krok
po kroku

Klucz licencyjny moze by¢ uzywany do aktywacji programamoéw uzytkowych oraz z
zabezpieczonych opcji i moze by¢ stosowany do okreslenia daty waznos$ci opro-
gramowania.

Plik klucza licencyjnego moze by¢ wgrany do odbiornika/RX1250. By wgra¢ plik
klucza licencyjnego, plik powinien znajdowac sie w \katalogu System karty
CompactFlash. Pliki kluczy licencyjnych stosujg konwencje nazewnictwa
L_123456.klucz, gdzie 123456 jest numerem seryjnym instrumentu. Klucze licen-
cyjne moga by¢ wpisywane recznie w Menu gtéwne: Narzedz...\Klucze licencyjne
lub przy pierwszym uruchomieniu programu uzytkowego.

Wybierz Menu gtéwne: Narzedz...\Klucze licencyjne.
lub
wybierz program uzytkowy nie aktywowany jeszcze.

Krok |Opis
1. Wybierz metode, wedtug ktérej klucz licencyjny zostanie wprowadzony.
2. W zaleznosci od wybranej metody klucz moze zostac¢ wpisany.

Kolejny krok
KONT (F1) powrét do GPS1200 Menu gtéwne lub kontynuacja z wybranym
programem uzytkowym.

Narzedz...
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yZ STATUS

241 STATUS: Pomiar...
2411 Status satelitow

Opis Ekran ten pokazuje informacje dotyczace satelitéw utozonych w zaleznosci od kata
nad horyzontem.

Wejscie Krok |Opis

1. Nacisnij USER by wej$¢ do GPS1200 Menu Uzytkownika.

2. Nacisnij STAT (F3) by wejs¢ do STATUS Menu Status.

3. Wybierz Pomiar...\ Status Satelitow.
STATUS Nazwa strony zmienia sie w zaleznosci od aktywnej konfiguracji odbiornika.
Satelitow,
strona Satelitow; Informacje o satelitach dotyczacych stacji sg identyczne z informacjami w STATUS
STATUS Satelitéw, strona Ruchomy
Satelitow,

strona Ruchomy

KONT (F1)
wyjscie z STATUS Satelitow.
GPS X/ GPS v (F2)
SN 1] S/N 2 Zeby ukry¢ lub wyswietli¢ satelity
43 B GPS (wyswietlone z przedrostkiem
G). Dostepne dla
GX1230 GG/ATX1230 GG gdy <Sat
System: GPS & Glonass> jest
ustawione w KONFIGUR Ustaw-
ienia satelitow.
KONT |6PS X|GLO X|Inf06|DALSZ| smou| GLO X/ GLO v (F3)
Zeby ukry¢ lub wyswietlié satelity
GLONASS (wyswietlone z przedrost-
kiem R).
Dostepne dla GX1230 GG/
ATX1230 GG gdy <Sat System:
GPS & Glonass> jest ustawione w
KONFIGUR Ustawienia satelitow.
InfOG (F4)
Pokazuije liczbe $ledzonych satelitow
okreslonych jako dobre, zte i
niedostepne.
DALSZ (F5)
Otwarcie lub zamkniecie okna
pokazujgcego dane almanachu,
liczbe $ledzonych satelitéw oraz
liczbe wszystkich satelitow dostep-
nych powyzej kata horyzontu.
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STATUS
Satelitow,
strona Wykres

Opis kolumn

Kolumna Opis

Sat Liczba PRN ( Pseudo Random Noise) (GPS) lub numer kanatu
(GLONASS) satelitow.

Wysok Kat horyzontu w stopniach. Strzatka wskazuje czy satelita
wschodzi czy zachodzi.

Azmut Azymut satelitow.

S/N 1 oraz stosunek sygnatu do zaktdcen na L1 oraz L2. Liczba pokazywana

SIN 2 jest w nawiasach jezeli sygnat obecnie nie jest uzywany w oblicze-

niach pozyc;ji.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na stronge Wykres.

Wykres pokazuje informacje o satelitach w sposdb graficzny. Satelity ponizej
<Kat horyzontu:> skonfigurowanego w KONFIGURAC Ustawienia Satelitow
pokazywane sg w szarym kolorze.

Czes¢ widnokregu pomiedzy poziomem 0° a katem horyzontu jest zaznaczona
szarym kolorem.

Opis symboli

Symbol

Opis

F

Satelity powyzej <Kat horyzontu:> skonfigurowanego w KONFIG-
URAC Ustawienia satelitow.

AN
Fre

Satelity ponizej <Kat horyzontu:> skonfigurowanego w KONFIG-
URAC Ustawienia satelitow.

Kolejny krok

KONT (F1) wyjécie z STATUS Satelitow.
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24.1.2 Status Real-Time

Opis

Wejscie

STATUS
Real-Time,
strona Ogéine

Ekran ten pokazuje informacje zwigzane z danymi Real-Time.
Nazwa ekranu zmienia sig zaleznie od konfiguracji:

Konfiguracja ruchomego Real-Time: STATUS Wejscie Real-Time
Konfiguracja stacji Real-Time z jednym

urzadzeniem Real-Time: STATUS Wyjscie Real-Time
Konfiguracja stacji Real-Time z dwoma

urzadzeniami Real-Time: STATUS Wyjscie 1 Real-Time

i STATUS Wyjscie 2 Real-Time

Dla utatwienia ekran jest nazywany STATUS Real-Time. Réznice wynikajace z
konfiguracji sg zaznaczone.

Krok |Opis
1. Nacisnij USER by wejs¢ do GPS1200 Menu Uzytkownika.
2. Nacisnij STAT (F3) by wejs¢ do STATUS Menu Status.
3. Wybierz Pomiar...\Status Real-Time.
17:11 7y & 6-8™ o B = T KONT (F1)
STATUS H‘ﬁ e SRl n R a‘ Wyjécie z STATUS Real-Time.
DANE (F4)
OpaTne [lrradzen |Razowy | ;
Dane R-Time . Leica By przegladac otrzymywane dane. W
GPS Uzywa L1/L2: 08708 zaleznosci od <Dane R-Time:>,
Glns Used L1/L2: 04704 pokazywane dane réznig sie od
Wysytanie danych RTK siebie.
Ostat. odebrane: 1.0sec
W ostat.minucie: 100 % REF2 (F5) oraz REF1 (F5) )
Siet St.Refer - Brak Dostepny dla <Tryb R-Time:
ad Stacja> z dwoma skonfigurowanymi
KONT | | || DANE | | STRON| urzadzeniami real-time. By zmienia¢
pomiedzy informacjami statusu dla
obu urzadzen real-time.
Opis pol
Pole Opis
<Dane R- Typ formatu odebranych danych real-time.
Time:>

<GPS uzywa |Liczba satelitéw na L1 i L2 uzywanych w obecnym rozwigzaniu
L1/L2:> pozyciji.

<GLO uzywa |Dostepne dla GX1230 GG/ATX1230 GG/GRX1200 GG Pro, gdy
L1/L2:> <Sat System: GPS & GLONASS> jest skonfigurowany w
KONFIGUR Ustawienia satelitéw. Liczba satelitow na L1i L2
uzywanych w obecnym rozwigzaniu pozyciji.

<Ostat. Dostepny dla <Tryb R-Time: Bazowy>.
wystane:> Czas w sekundach, ktéry minat od ostatnich danych wystanych ze
stacji.
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STATUS
Real-Time,
strona Bazowy

Pole Opis

<Ostat. Dostepne dla <Tryb R-Time: Ruchomy>.

odebrane:> Czas w sekundach, ktéry minat od ostatniego odbioru danych ze
stacji.

<W ostat. Dostepne dla <Tryb R-Time: Ruchomy>.

minucie:> Procentowo dane real-time odebrane ze stacji w poréwnaniu z

danymi otrzymanymi z anteny GNSS w ciggu ostatnich kilku
minut. Wskazuje to jak dobrze dziata przesyt danych.

<Sie¢ St. Dostepne dla <Tryb R-Time: Ruchomy>.

Refer:> Typ uzywanej sieci stacji referencyjnych.

<Wyijscie Dostepne dla <Tryb R-Time: Ruchomy> z wyjatkiem <Sie¢ St.
NMEA:> Refer: Brak>. Typ wiadomosci NMEA przesytanej do sieci stacji

referencyjnych. Jezeli wysylanych jest wiecej niz jedna wiado-
mos$¢ w tym samym czasie to wszystkie typy sg pokazywane i
oddzielone przecinkiem.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Bazowy.

Zawartosc¢ tej strony rézni sie w zaleznosci od uzywanego urzadzenia.

A7:18 11- 9 >B e
B i % A8 o (F1)

STATUS
e Tine Wyjécie z STATUS Real-Time.
flne ]l lr=3rd7en [Razowy |

Nazwa : Satelline 3AS KONTO (F3)

Typ : Satel 3AS/3ASd Dostepne dla urzadzenia Smartgate.

Port : Port 1 By przegladac¢ informacje dotyczace

Kanatl - 0 Smartgate.

Biez. czgstoﬂ 433.5250MH:  WERS (F4)

Czgstot.srodk: 433.52501MHz Dostepne dla urzadzenia Smartgate.
@2 T By przegladac informacje dotyczace

KONT | | | | | STRON| wersji Smartgate.

Dostepne dla wszystkich urzadzen

Opis pol
Pole Opis
<Nazwa:> Nazwa urzadzenia.
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Dostepne dla cyfrowych telefonéw komérkowych i modemow.

Opis pol

Pole Opis

<Typ:> Typ urzgdzenia.

<Port:> Port, do ktérego urzadzenie jest podtaczone.

<Firmware:>

Wersja oprogramowania podtaczonego cyfrowego telefonu
komorkowego.

<Operator:>

Nazwa operatora sieci, w ktérej znajduje sie cyfrowy telefon
komorkowy.

<Status:>

Aktualny tryb cyfrowego telefonu komdérkowego. Opcje to
Nieznany, Szuka oraz Zarejestrowany.

<Bluetooth:>

Dostepne jezeli urzadzenie jest potaczone przez Bluetooth. Wska-
zuje stan potaczenia.

<Sygnat:>

Wskazanie sity odbieranego sygnatu sieci cyfrowego telefonu
komorkowego.

Dla radia Satelline 3AS.

Opis pol

Pole Opis

<Port:> Port, do ktérego urzadzenie jest podtaczone.
<Typ:> Typ urzadzenia.

<Kanat:> Kanat radiowy.

<Aktualna Czestot.:> | Aktualnie ustawiona czestotliwo$c¢ radiowa.

<Centralna
Czestot.:>

Okreslona centralna czestotliwo$¢ radiowa.

<Firmware:>

Wersja oprogramowania podtgczonegdo radia.

Dla radia Pacific Crest PDL

Opis pol

Pole Opis

<Port:> Port, do ktdrego urzadzenie jest podtaczone.
<Typ:> Typ urzadzenia.

<Kanat:> Kanat radiowy.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Bazowy.
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STATUS
Real-Time,
strona Bazowy

Jak pokazano nizej,
bazowej.

nazwa strony zmienia sie w zaleznosci od typu uzywanej stacji

Nazwa strony

Opis

Strona Bazowy

Stacja bazowa jest rzeczywistg stacjg bazowa.

Strona Ref
(Najblizsza)

Najblizsza w stosunku do odbiornika ruchomego stacja refer-
encyjna okreslona przez na przyktad LEICA GPS Spider.

Strona Ref (i-MAX)

Informacje ze stacji referencyjnej to indywidualne poprawki
Master-Auxiliary (Stacja Gtéwna-Pomocnicza) obliczne i
wysylane przez na przyktad LEICA GPS Spider.

Strona Ref (MAX)

Informacje ze stacji referencyjnej to poprawki Master-Auxil-
iary (Stacja Gtéwna-Pomocnicza) obliczane i wysytane przez
na przyktad LEICA GPS Spider.

Strona Ref (VRS)

Stacja bazowa jest wirtualng stacjq referencyjna.

Strona Ref (FKP)

Informacjami ze stacji referencyjnej sg parametry poprawki
powierzchniowe;.

Opis pol

Pole

Opis

<ID St. bazowej:>

Identyfikacja stacji referencyjnej. ID moze by¢ konwertowane
w format kompaktowy, by umozliwi¢ wysytanie z danymi real-
time we wszystkich formatach danych real-time. Jest rézny od
ID punktu stacji referencyjne;.

<Wys. anteny:>

+ Dla<Dane R-Time: Leica>, <Dane R-Time: RTCM v3.0>
lub <Dane R-Time: RTCM X v2> z <RTCM Version: 2.3>:
Wysokos¢ anteny stacji referencyjnej od znaku do MRP.

* Dla<Dane R-Time: CMR/CMR+> i <Dane R-Time: RTCM
18,19 v2> lub <Dane R-Time: RTCM 18,19 v2>z <RTCM
Version: 2.2>
Wysokos$¢ anteny stacji referencyjnej od znaku do centrum
fazy.

* Dla wszystkich pozostatych <Dane R-Time:>:

----- jest wyswietlany poniewaz format danych nie zawiera
informacji o wysokosci anteny.

<Wspoétrzedne:>

Wspotrzedne dla stacji referencyjnej, ktére sa przesytane w

zaleznosci od aktywnego formatu real-time.

» Dla wiadomosci real-time zawierajgcych wysokos$¢ anteny
i jej typ: Znak.

* Dla wiadomosci real-time nie uwzgledniajgcych informaciji
o antenie: Centrum fazy L1.

<llo.Ref Pomoc:>

llo$¢ aktywnych stacji pomocnicznych, z ktérych otrzymywane
sg dane.

Kolejny krok

KONT (F1) wyjécie z STATUS Real-Time.
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STATUS
Wejscie danych

Dostarcza dodatkowe informacje o danych satelitéw otrzymanych w wiadomosci
real-time. Wyswietlane sg informacje o satelitach uzywanych zaréwno przez stacje

Real-Time referencyjna jak przez odbiornik ruchomy.
Wejscie
DANE (F4) w STATUS Real-Time, strona Ogélne.
17:11 G=g™ Lk W
STATUS Hﬁ? e 48 = 0EE
PRN Sat : 602
Czas Sat 17:12:00 KONT (F1)
By wréci¢ do STATUS Real-Time.
Faza L1 124711953 . 965 cyc R
Faza L2 97178164 .624 cyc SAT (F2)’ o . -
By wyswietli¢ informacje o satelicie z
Kod L1 23731897.101 u kolejnym mniejszym PRN.
Ked L2 23731896.761 n SAT+ (F3)
af By wyswietli¢ informacje o satelicie z
KONT | SAT- | SAT+ | | | | kolejnym wigkszym PRN.
Opis pol
Dane otrzymywane z satelitéw i wyglad ekranu zalezy od aktywnego formatu
danych real-time.
Pole Opis
<PRN Sat:> Liczba PRN (GPS) lub numer kanatu (GLONASS) satelitow jest
wyswietlany z przedrostkiem G (GPS) lub R (GLONASS).
<Czas Sat:> Czas GPS satelity.
<Faza L1:>, Liczba cykli fazy z anteny do satelity na L1i L2.
<Faza L2:>
<Msg 18 L1:>, Nieskorygowana faza dla L1 i L2.
<Msg 18 L2:>
<Msg 20 L1:>, Poprawki fazy dla L1 L2.
<Msg 20 L2:>
<Kod L1:>, Pseudoodlegto$¢ miedzy anteng a satelitg dla L1 i L2.
<Kod L2:>
<Msg 19 L1:>, Nieskorygowane pseudoodlegtosci dla L1 i L2.
<Msg 19 L2:>
<Msg 21 L1:>, Poprawki pseudoodlegtosci dla L1 i L2.
<Msg 21 L2:>
<PRC:> Poprawki pseudoodlegtosci.
<RRC:> Czesto$¢ zmian poprawek.
<IODE:> Issue Of Data Ephemeris. Numer identyfikacyjny efemerydow
satelity.
Kolejny krok
KONT (F1) powrdt do ekranu, z ktérego ekran STATUS Wejscie danych Real-
Time zostat osiagniety.
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24.1.3 Biezaca pozycja

Opis

Wejscie

STATUS

Pozycja,
strona Pozycja

Ekran pokazuje informacje zwigzane z biezaca pozycjg anteny oraz z szybkoscig
anteny. Dla konfiguracji ruchomego odbiornika real-time wektor linii bazowej
réwniez jest pokazywany. Mapa pokazuje biezaca pozycje w sposoéb graficzny.

Krok |Opis

1. Nacisnij USER by wejs¢ do GPS1200 Menu Uzytkownika.

2. Nacisnij STAT (F3) by wej$¢ do STATUS Menu Status.

3. Wybierz Pomiar...\Aktualna Pozycja.

0810 Ay, L1- 3™
STATUS ‘+

9 =9

Przyrjall inia hazowa|Szyhknad [Mapal

2 ED‘ KONT (F1)
g&l  n 5 Wyjscie z STATUS Pozycja.
WSPRZ (F2)

tzas lokalny : 08:10:49.6 By zobaczyc¢ inne typy wspotrzed-
Opéin. Pozycj: 0.00sec nych. Dostepne sg lokalne
WGS84 Szer : 47°24'31.49321" N wspotrzedne jezeli lokalny uktad
WGS84 Dtug :  8°37'06.40688" E wspotrzednych jest aktywny.
WGSB4 H elips: 487.418 n  SUIFT H_ELI (F2) oraz SHIFT ORTOM
Doklad. Pozyc: 0.006 u (F2)
Doktad. Wysok: 0.008 n .
ad Dostepne d]a wspotrzednych
KONT |WSPRZ| | | | STRON| lokalnych. Zeby zmienia¢ miedzy
wysokoscig elipsoidalng a ortome-
tryczna.
Opis pol
Pole Opis

<Opézn. Pozycji:>

Opéznienie obliczonej pozycji. Op6znienie zalezy gtéwnie
od czasu transferu danych oraz obliczenia pozycji. Zalezy
od uzycia trybu interpolacji pozycji.

Doktad. Pozyc oraz
Doktad. Wysok

Dostepne dla fazowych i tylko kodowych rozwigzan.
Wspotrzedne 2D i doktadnos¢ wysokosci obliczonej pozyciji.

HDOP i VDOP

Dostepne dla rozwigzan nawigacyjnych.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Linia bazowa lub Szybkosé.

STATUS Wyswietlane sg informacje o wektorze linii bazowe;.

Pozycja,

strona Linia Kolejny krok

bazowa STRON (F6) przejscie na strone Szybkosé.
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STATUS
Pozycja,
strona Szybkos¢

STATUS
Pozycja,
strona Mapa

Opis pol

Pole

Opis

<Horyzontalna:>

Szybko$¢ nad ziemig w poziomie.

<W azymucie:>

Dostepne dla lokalnych uktadéw wspétrzednych.

Azymut kierunku poziomego w odniesieniu do osi pétnocnej

aktywnego uktadu wspotrzednych.

<Pionowa:>

Skfadowa pionowa aktualnej predkosci.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Mapa.

Strona Mapa umozliwia interaktywne wyswietlanie danych.

Kolejny krok

KONT (F1) wyjécie z STATUS Pozycja.
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24.1.4 Stan rejestracji

Opis Ten ekran pokazuje informacje dotyczace rejestracji surowych obserwacji, witacznie
z buforem okreznym.

Wejécie Krok |Opis
1. Nacisnij USER by wejs¢ do GPS1200 Menu Uzytkownika.
2. Nacisnij STAT (F3) by wejs¢ do STATUS Menu Status.
3. Wybierz Pomiar...\ Status Rejestracja.
STATUS 17:21 ‘« M AT @gu‘
Rejestracja, sTATUS [ ¥~ 9 127 Jfle B A3
strona Rejestracja
0gATne [Razowy |
2apis surow. Ohs : TAK
Typ interwatu : Rucheme
Obs w interwale 25
Wszyst. Ohs stat.: 0
Wszyst.Obs ruchom: 25
Zapisane DB-X Pty: 183
[@iat KONT (F1)
KONT | | | | | STRON| Wyjscie z STATUS Rejestracja.
Opis pol
Pdle Opis

<MNzyst Qs statk=> | Liczba statycznych epok zapisanych w biezacym obiekcie.

<Wszyst. Obs Ruch.:> | Liczba ruchomych epok zapisanych w biezacym obiekcie.

<Zapisane DB-X Pty:> | Liczba punktéw recznie pomierzonych i auto punktow
zapisanych w obiekcie.

Kolejny krok

JEZELI ORAZ TO

€0 najmniej jeden |- STRON (F6) zeby przejs¢ na strone Bufor

bufor okrezny jest okrezny. Szukaj w paragrafie "STATUS

aktywny Rejestracja, strona Bufor okrezny".

zaden bufor odbiornik jest w STRON (F6) zeby przej$¢ na strone

okrezny nie jest |trybie ruchomym | Bazowy lub strone Ref (VRS). Szukaj w

aktywny RTK paragrafie "STATUS Rejestracja, strona
Bazowy".

zaden bufor odbiornik nie jestw | KONT (F1) wyjscie z STATUS

okrezny nie jest |trybie ruchomym | Rejestracja.

aktywny RTK
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STATUS
Rejestracja, strona
Bufor okrezny

STATUS
Rejestracja,
strona Bazowy

Opis pol

Pole

Opis

<Bufor okrez.Nr:>

Liczba aktywnych buforéw okreznych.

<llos¢ plikéw:>

Liczba plikow zapisanych w buforze okreznym.

<Obs oznakowane:> | Oznaczenie przypisane do zaisanych obserwacii.

<Szybkos¢ obs:>

Skonfigurowany interwat obserwacji, w jakim sg zapisy-
wane dane.

<Pierwsza Obs w:> Czas lokalny, kiedy pierwsza dostepna obserwacja

zostata zapisana w buforze okreznym.

<Ostatnia Obs w:>

Czas lokalny, kiedy ostatnia dostepna obserwacja
zostata zapisana w buforze okreznym.

Kolejny krok

STRON (F6) zeby przejs¢ na strone Bazowy, Ref (FKP) lub strone Ref (VRS).

Jak pokazano nizej, nazwa strony zmienia sie w zaleznosci od typu uzywanej stacji

bazowe;j.

Nazwa strony

Opis

Strona Bazowy

Stacja bazowa jest rzeczywistq stacjg bazowa.

Strona Ref
(Najblizsza)

Najblizsza w stosunku do odbiornika ruchomego stacja refer-
encyjna okreslona przez na przyktad LEICA GPS Spider.

Strona Ref (i-
MAX)

Informacje ze stacji referencyjnej to indywidualne poprawki
Master-Auxiliary (Stacja Gtéwna-Pomocnicza) obliczne i
wysylane przez na przyktad LEICA GPS Spider.

Strona Ref (MAX)

Informacje ze stacji referencyjnej to poprawki Master-Auxiliary
(Stacja Gtowna-Pomocnicza) obliczane i wysytane przez na
przyktad LEICA GPS Spider.

Strona Ref (VRS)

Stacja bazowa jest wirtualng stacja referencyjna.

Strona Ref (FKP)

Informachaml ze stacji referencyjnej sg parametry poprawki
powierzchniowe;.

Brak

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Zapis Obs |Czas w Czestotliwos$¢ rejestracji w stacji. Ta informacja jest

statycz.:> sekundach |pokazywana jezeli format wiadomosci real-time ja

zawiera oraz surowe obserwacje sg rejestrowane w
stacji.

Nieznany |Formatwiadomosci real-time nie zawiera tej informac;ji

lub informacja nie zostata jeszcze odebrana przez
odbiornik ruchomy.

Surowe obserwacje nie sg rejestrowane w stacji.

Kolejny krok

KONT (F1) wyjscie z STATUS Rejestracja.
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24.1.5 Stan rejestracji

Opis

Wejscie

STATUS
Informacje o pomi-
arze (Statyczne);
STATUS
Informacje o pomi-
arze (Ruchome)

Ten ekran pokazuje informcje dotyczace dtugosci czasu wymaganego pomiaru na
punkcie i dtugos$ci czasu spedzonego na punkcie.

Krok |Opis
1. Nacisnij USER by wejs¢ do GPS1200 Menu Uzytkownika.
2. Nacis$nij STAT (F3) by wejs¢ do STATUS Menu Status.
3. Wybierz Pomiar...\Stan rejestracji.

Dostepne dla rejestracji surowych obserwacji. Nazwa ekranu zmienia si¢ na staty-
czne lub ruchome w zaleznosci od trybu pracy odbiornika. Wartosci sg zerowane z
kazdym nowym interwatem statycznym. Informacja na tym ekranie jest dostepna dla
<Tryb R-Time: Ruchomy> oraz <Tryb R-Time: Brak>.

Dla trybu statycznego

Opis pol

Pole

Opis

<Wykonano Obs:>

Procent wymaganych obserwacji do pomysinego péznie-
jszego przetworzenia.

Jest to ostrozne przyblizenie szacowane dla wektoréw
10 - 15 km.

Kryteria do wyswietlenia tych wartosci zalezg od ustawien
dla <Auto STOP:>, <STOP Kryteria:> i <Wskaznik %:>
w Menu Gtéwne: Konfig...\Ustawienia Pomiar
punktow.

<Czas do Zakoncz.:>

Przyblizony czas w godzinach, minutach i sekundach jaki
pozostat do spetienia kryteriéw okreslonych w <STOP
Kryteria:> lub <Wskaznik %:>.

Kryteria do wyswietlenia tych wartosci zalezg od ustawien
dla <Auto STOP:>, <STOP Kryteria:> i <Wskaznik %:>
w Menu Gioéwne: Konfig...\Ustawienia Pomiar
punktow.

<Czas na punkc:>

Czas jaki uptynat od nacisniecia klawisza MIERZ na
ekranie POMIAR.

<Utrac. cykli L1/L2:>

Liczba utraconych cykli na L1 i L2, ktére miaty miejsce od
rozpoczecia pomiaru na danym punkcie.

<Odstep rejestr.
obs:>

Czestotliwos¢, z jakg surowe obserwacje sg zapisywane.

<Obs statyczne:>

Liczba zarejestrowanych statycznych surowych obser-
wagji. Zostaje wyzerowana, jak tylko zostanie rozpoczety
nowy interwat statyczny.
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Dla trybu ruchomego
Opis pol

Pole Opis

<>5 Satelitow Od:> Czas przez jaki jest $ledzone bez przerwania 5 lub wiecej
satelitow na L1 i L2. Licznik jest zerowany, gdy jest $led-
zone mniej niz 5 satelitéw. Licznik nie jest zerowany po
nacisnieciu MIERZ (F1), STOP (F1) lub ZAPIS (F1).

<GDOP:> Aktualny parametr GDOP.

<Odstep rejestr. obs:>| Czestotliwos¢, z jaka surowe obserwacje sa zapisywane.

<Obs ruchome:> Liczba zarejestrowanych ruchomych surowych obser-
wacji. Zostaje wyzerowana, jak tylko zostanie rozpoczety
nowy interwat ruchomy.

Kolejny krok
KONT (F1) wyjscie z STATUS Informacja o pomiarze (Statyczne) lub STATUS
Informacja o pomiarze (Ruchome).

STATUS GPS1200 193



24.2 STATUS: Bateria & Pamie¢

Wejscie

STATUS

Bateria & Pamie¢
(Ruchomy),
strona Bateria

STATUS

Bateria & Pamie¢
(Ruchomy),
strona Pamie¢

Krok |Opis

1. Nacisnij USER by wej$¢ do GPS1200 Menu Uzytkownika.

2. Nacisnij STAT (F3) by wej$¢ do STATUS Menu Status.

3. Wybierz Bateria & Pamigc¢.

15: 11 11 >B s
STATUS H‘ ?Lz? = 05%
Bateria 1 Pamigg (Ruchomy) X
Rateria|Pamied]
i KONT (F1)
Bateria A : 96 ¢ by wyjé¢ z STATUS Bateria &
Pamie¢ (Ruchomy).
BAZOW (F5)
Bater. Backup: OK Dostepny, gdy odbiornik jest skonfig-
urowany jako RTK ruchomy. Zeby
af zobaczy¢ informacje o baterii i
KONT | | | | BAZOW| STRON| pamieci odbiornika bazowego.

Opis pol

Pole Opis

Dowolne | Procentowa pozostata zawartosé wszystkich baterii jest wyswietlana
pole numerycznie. Nieuzywane baterie sg wyswietlane w szarym kolorze.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie do strony Pamie¢.

Jezeli nie jest dostepna informacja dla pola, na przyktad karta CompactFlash nie jest

umieszczona w instrumencie, to ----- jest wyswietlany.
Opis pol

Pole Opis

<Uzyw. Uzywany nosnik pamieci.

urzadz.:>

<Pam Karta |Rozmiar/Wolne pamie¢ dla zapisu danych na karcie Compact-
CF:> Flash.

<Pam Catkowita/WWolna pamig¢ dla zapisu danych w pamiegci
Instrmnt:> wewnetrznej. Szare pole i szary znak ----- wskazuje brak pamieci
wewnetrznej.
<Pam Rozmiar/Wolne pamie¢ systemowa dla programéw uzytkowych.
Programy:>
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Pole Opis

<Pam Rozmiar/Wolne pamie¢ systemowa. Pamie¢ systemowa zapisuje
System:> « pliki zwigzane z odbiornikiem, takie jak ustawienia systemu.

» pliki zwigzane z pomiarem takie jak listy kodow i pliki konfigu-
racyjne.

Kolejny krok

JEZELI TO

odbiornik jest w trybie | BAZOW (F5) wyswietla informacje dotyczace baterii i
ruchomym RTK pamieci wykorzystywanej stacji bazowej RTK.

odbiornik nie jest w KONT (F1) zeby wyjs¢ z STATUS Bateria & Pamigé
trybie ruchomym RTK | (Ruchomy).

STATUS Ten ekran zawiera strony Bateria i Pamieé. Obydwie strony sg podobne do tych
Bateria & Pamie¢ stron dotyczacych odbiornika ruchomego. Wys$wietane informacje zalezg od komu-
(Bazowy) nikatéw poprawek RTK.
Leica: Transmituje precyzyjne wartosci dla wszystkich pdl.
RTCM: Transmituje kazdg informacje, nie jako cze$¢ komunikatu.
CMR/CMR+:  Transmituje ogélne informacje o stanie takie jak O.K. i Niski.
Kolejny krok
KONT (F1) powraca doSTATUS Bateria & Pamie¢ (Ruchomy).
STATUS
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Wejscie

STATUS
Informacje o
systemie, strona
Instrument

STATUS
Informacje o
Systemie, strona
Firmware

STATUS
Informacje o
systemie, strona
Program

STATUS: Informacje o Systemie

Krok |Opis
1. Nacis$nij USER by wej$¢ do GPS1200 Menu Uzytkownika.
2. Nacisnij STAT (F3) by wej$¢ do STATUS Menu Status.
3. Wybierz Informacje o Systemie.

Pokazuje typ instrumentu, numer seryjny, numer wyposazenia, ID instrumentu,
obecnie aktywny jezyk systemu, numer seryjny silnika pomiarowego, dostepnos$¢
dodatkowych opcji sprzetowych odbiornika takich jak event input, L2C, Multipath
Mitigation, przygotowanie do GLONASS, GLONASS na state i czy zabezpieczone
komendy OWI zostaly uaktywnione kluczem licencyjnym.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Firmware.

Pokazuje wersje wszystkich czesci oprogramowania systemu.
Opis pol

Pole Opis

<Firmware:> Wersja oprogramowania ptyty gtéwne;j.

<Build:>

Numer wersji roboczej firmware'u.

Jest pokazana data waznosci kontraktu na aktualizacje
oprogramowania.

<Konc. Mainte-
nance:>

<Meas Engine:> Wersja silnika pomiarowego.

<Meas Eng Boot:> |Wersja oprogramowania boot dla silnika pomiarowego.

<Boot:>
<LB2/OWI:>

<Nawigacja:>

Wersja oprogramowania boot.

Wersja oprogramowania wewnetrznego do komunikacji.

Wersja oprogramowania wewnetrznego do nawigacji z algo-
rytmami do przetwarzania sygnatow.

<API:>

<EF Interface:>

Wersja programéw uzytkowych urzagdzen zewnetrznych.

Wersja electric front interface.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Program.

Pokazuje wersje wszystkich wgranych programéw uzytkowych.

Kolejny krok
KONT (F1) wyjscie z STATUS Informacje o systemie.
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244 STATUS: Urzadzenia zewnetrzne...

Opis

&

Wejscie

STATUS
SmartAntenna (XX)

STATUS: Bluetooth

Ekran ten pokazuje informacje o danych pochadzacych z nastepujacych urzadzen
zewnetrznych/urzadzen:

* Dane Real-Time * Dane ASCII ¢ Wychylenie osi
* Dane meteorologiczne * Wejscie Event * Internet
* Urzadzenia zdalne ¢ Bluetooth

Opcje Wychylenia i Meteo nie sg dostepne dla RX1250 ze SmartAntenna.

Krok |Opis
1. Nacisnij USER by wejs¢ do GPS1200 Menu Uzytkownika.
2. Nacisnij STAT (F3) by wejs¢ do STATUS Menu Status.
3. Wybierz Urzadzenia zewnetrzne....
4. Podswietl urzadzenie zewnetrzne.
5. PORT (F5)
(&= |URZDZ (F5) zeby przeglada¢ informacje o urzadzeniu podtaczonym do
urzadzenia zewnetrznego.

Kolejny krok
KONT (F1) wyjcie ze STATUS XX.

Ten ekran jest dostepny gdy jest skonfigurowana SmartAntenna. To jest mozliwe dla
RX1250 ze SmartAntenna.

Sposob wyswetlenia informaciji zalezy od konfiguracji i stanu potaczenia ze Smart-
Antenna.

Wyswietlana informacja | SmartAntenna SmartAntenna
skonfigurowana podtaczona

czarna X X

szara X -

jako ==--- - -

Sposoéb wyswietlania informacji wskazuje status konfiguracji portu Bluetooth i status
podtaczenia urzadzenia.

Wyswietlana informacja | Konfiguracja portu Blue-| Podtaczone urzadzenie
tooth
czarna X X
szara X -
jako ==--- - -
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25 NTRIP przez Internet

251 Streszczenie

Opis Networked Transport of RTCM via Internet Protocol
* to protokét przesytajacy poprawki czasu rzeczywistego przez Internet.
* jest rodzajem protokotu bazujacym na Hypertext Transfer Protocol HTTP/1.1.
* jest wykorzystywany do przesytania przez Internet poprawek réznicowych lub
danych innego rodzaju do uzytkownikéw ruchomych lub stacyjnych,

umozliwiajac jednoczesne potaczenia komputera, laptopa, PDA lub odbiornika
z zrédtem poprawek.

*  bezprzewodowy dostep do Internetu przez ruchome sieci IP jak cyfrowe telefony
komorkowe lub modemy.

Czesci systemu NTRIP sktada sie z trzech czesci:
* NTRIP Klienci * NTRIP Serwery * NTRIP Kaster
Wiecej informacji o NTRIP szukaj w Podreczniku Technicznym GPS1200.
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25.2 Konfiguracja odbiornika ruchomego RTK do uzywania ustug
NTRIP

25.21 Konfiguracja dostepu do Internetu

Wymagania *  Firmware v1.5 lub wyzszy musi by¢ zainstalowany w odbiorniku GPS1200.
* Firmware v1.42 lub wyzszy musi by¢ zainstalowany w RX1200.

(=i Urzadzenie/modem GPRS moze by¢ podtaczony za pomoca obudowy zatrzaskowej
lub z RX1250 za pomoca Bluetooth.

Konfiguracja Krok
dostepu do Inter-
netu krok po kroku

Opis

1. Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Urzadzenia....

2. W KONFIGURAC Urzadzenia podswietl Internet.

3. EDYC (F3) by wejs¢ do KONFIGURAC Urzadzenie - Internet.
4 KONFIGURAC Urzadzenie - Internet

<Internet: Tak:>

<Adres IP: dynamicz>

<ID Uzytkown:> Niektorzy dostawcy wymagaja ID uzytkownika by
umozliwi¢ potaczenie z Internetem przez GPRS. Skontaktuj sie ze swoim
dostawcg jezeli konieczne jest zastosowanie ID uzytkownika.

<Hasto:> Niektérzy dostawcy wymagaja hasta by umozliwi¢ potgczenie z
Internetem przez GPRS. Jezeli konieczne jest zastosowanie hasta skon-
taktuj sie ze swoim dostawca.

URZDZ (F5) zeby wejsé do KONFIGURAC Urzadzenie - Internet.
KONFIGURAC Potaczenie GPRS/Internet

Podswietl urzadzenie GPRS/ Internet, ktére ma zostaé zastosowane.
(&= |NOWY (F2) zeby utworzy¢ nowe urzadzenie GPRS / Internet.

(&= |WYSZU (F4) Dostepne dla RX1250 z ustawieniem <Port: Bluetooth x> i
przypisanym urzgdzeniem Bluetooth. By wyszuka¢ wszystkie dostepne
urzadzenia Bluetooth. Jezeli znalezionych jest wiecej urzadzen Bluetooth,
dostarczana jest lista dostepnych urzadzen.

KONT (F1) zeby wréci¢ do KONFIGURAC Urzadzenie - Internet.
KONT (F1) by wréci¢ do KONFIGURAC Urzadzenia.

. CTRL (F4) zeby wejs¢ do KONFIGURAC Potaczenie GPRS/Internet.
10. KONFIGURAC Potaczenie GPRS/Internet

<APN:> Dostepny dla niektorych urzadzen. Access Point Name serwera
dostawcy sieci, ktéry umozliwia dostep do danych. Skontaktuj sie ze
swoim dostawcg w celu uzyskania poprawnego APN. Konieczne dla
uzywania GPRS.

(&= |KODY (F3) Dostepne dla cyfrowych telefonéw komérkowych technologii
GSM. By wprowadzi¢ Personal Identification Number karty SIM. Jezeli
PIN z jakiego$ powodu zostat zablokowany, na przyktad po
nieprawidfowym wprowadzeniu, wpisz kod Personal UnblocKing by
uzyskac dostep do PIN.
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Krok

Opis

1.

KONT (F1) by wréci¢ do GPS1200 Menu gtéwne.

(&= |Odbiornik jest teraz potaczony do Internetu. Wyswietlana jest ikona stanu
potaczenia z Internetem online. Ale poniewaz uzywany jest GPRS nie
zostaly jeszcze wykonane zadne obcigzenia poniewaz nie nastapit
transfer danych z Internetu.

12. USER

13. STAT (F3) by wej$¢ do STATUS Menu Status.

14. Podswietl Urzadzenia....

15. ENTER by wejs¢ do STATUS Urzadzenia zewnetrzne.

16. STATUS Urzadzenia zewnetrzne...

Podswietl Internet.

17. PORT (F3) by wej$¢ do STATUS Internet.

18. STATUS Internet

19. Sprawdzenie stanu Internetu online.

20. KONT (F1) by wréci¢ do STATUS Urzadzenia.

21. KONT (F1) by wréci¢ do GPS1200 Menu giowne.

NTRIP przez Internet
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25.2.2 Konfiguracja Potaczenia z Serverem

Wymagania Konfiguracje poprzedniego rozdziatu musza by¢ ukonczone. Szukaj w "25.2.1
Konfiguracja dostepu do Internetu”.

Konfiguracja Krok

Opis
potaczenia z P
serverem krok po 1. Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Urzadzenia....
kroku 2. KONFIGURAC Urzadzenia

Zaznacz Real-Time.

EDYC (F3) by wej$¢ do KONFIGURAC Tryb Real-Time.
4. KONFIGURAC Tryb Real-Time

<Tryb R-Time: Ruchomy>

<Dane R-Time:> Wybierz typ danych odbieranych z Internetu.
<Port: NETx>

KONT (F1) by wréci¢ do KONFIGURAC Urzadzenia.
Zaznacz Real-Time.

CTRL (F4) by wej$¢ do KONFIGURAC Ustaw Port SIECI.
KONFIGURAC Ustaw Port SIECI

<Uzytkown: Klient>

® I N o

<Server:> Serwer, do ktdrego ma byc¢ potaczenie przez Internet. Otwiera
liste wyboru KONFIGUR Server do potaczenia, gdzie moga by¢ utwor-
zone nowe serwery lub istniejgce moga by¢ wybierane oraz edytowane.

<Adres IP:> Adres IP serwera, do ktérego ma by¢ podtaczenie przez
Internet.

<TCPI/IP Port:> Port serwera Internetu, przez ktéry dostarczane bedg
dane. Kazdy serwer ma kilka portéw dla réznych zastosowan.

<Autom POLACZ: Tak> Pozwala na automatyczne potaczenie odbi-
ornika ruchomego z Internetem podczas pomiaru na punkcie. Zakonc-
zenie pomiaru na punkcie rownoczesnie przerywa potaczenie z Inter-
netem.

9. KONT (F1) by wréci¢ do KONFIGURAC Urzadzenia.

(&= |Gdy odbiornik zostanie potaczony z serwerem w pasku wiadomosci
wyswietlana jest informacja.

10. KONT (F1) by wréci¢ do GPS1200 Menu gtéwne.

11. USER
12. STAT (F3) by wejs¢ do STATUS Menu Status.
13. Podswietl Urzadzenia....

14. ENTER by wej$¢ do STATUS Urzadzenia.
15. STATUS Urzadzenia
Zaznacz Real-Time.
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Krok

Opis

16. URZDZ (F5) by wejs¢ do STATUS Urzadzenie: Internet.
17. STATUS Urzadzenie: Internet
Sprawdzenie stanu Internetu online.
18. KONT (F1) by wréci¢ do STATUS Urzadzenia.
19. KONT (F1) by wréci¢ do GPS1200 Menu gtéwne.

NTRIP przez Internet
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25.2.3 Uzywanie transmisji NTRIP z odbiornikiem ruchomym RTK

Wymagania Konfiguracje poprzedniego rozdziatu musza byé ukonczone. Szukaj w "25.2.2
Konfiguracja Potgczenia z Serverem"”.

Uzywanie NTRIP

Krok |Opis
krok po kroku s

1. Wybierz Menu gtéwne: Konfig...\Urzadzenia....

W KONFIGURAC Urzadzenia zewnetrzne podswietl Real-Time.

2
3. EDYC (F3) by wejs¢ do KONFIGURAC Tryb Real-Time.
4 KONFIGURAC Tryb Real-Time

musi by¢ wybrany <Port: NETx>.

o

RUCH (F2) by wej$¢ do KONFIGURAC Dodatkowe opcje ruchomego.

6. STRON (F6) by wejs¢ do KONFIGURAC Dodatkowe opcje ruchomego,
strona NTRIP.

KONFIGURAC Dodatkowe opcje ruchomego, strona NTRIP

<Uzyj NTRIP: Tak>

<ID Uzytkow:> Nazwa uzytkownika jest wymagana zeby otrzyma¢ dane
z Castera NTRIP. W celu uzyskania informacji skontaktuj sie z administra-
torem NTRIP.

<Hasto:> Hasto jest wymagane zeby otrzymac¢ dane z Castera NTRIP. W
celu uzyskania informacji skontaktuj sie¢ z administratorem NTRIP.

9. ZRODL (F5) by wej$¢ do KONFIGURAC NTRIP Tabela-zrédet.

10. KONFIGURAC NTRIP Tabela-zrédet

Wymienione sg wszystkie zrédta NTRIP. Zrédta sg serwerami NTRIP
wysylajacymi dane w czasie rzeczywistym. Ekran sktada sie z dwéch
kolumn:

«  Pierwsza kolumna Zrédto:
Skroty dla zrédet.

* Druga kolumna Identyfikator:
Miasto, w ktérym znajduje sie zrédto.

11. Podswietl zrédto, o ktérym potrzebujesz uzyskaé wiecej informac;ji. Infor-
macja ta pomaga w konfiguracji odbiornika, zeby uzywat wybrane zrédto
danych jako stacje referencyjna.

12.  |INFO (F3) by wej$¢ do KONFIGURAC Zrédto: XX.

13. KONFIGURAC Zrédto: XX, strona Ogélne
<Format:> Format danych czasu rzeczywistego wysytanych przez zrédto.

<FormatDet:> Szczegoty dotyczace <Format:>, przykladowo typy wiado-
mosci RTCM z czestotliwosciami aktualizacji w sekundach wyswietlanych
w nawiasach.
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Krok

Opis

<Autentyczn:> Rodzaj zabezpieczenia hasta wymaganego do
upowaznienia korzystania z serwera NTRIP. <Autentyczn: Brak> jezeli
hasto nie jest wymagane. <Autentyczn: Basic> jezeli hasto powinno by¢
zabezpieczone. <Autentyczn: Digest> jezeli hasto musi by¢ zabezpiec-
zone.

<NMEA:> Okresla czy zrédio musi odbiera¢ dane GGA NMEA z odbi-
ornika ruchomego w celu obliczenia informacji VRS.

<Optaty:> Wskazuje czy zostaty wniesione aktualne optaty za potgczenie.
<Faza:> Typ informacji o fazie fali no$nej w strumieniu danych.

<System:> Typ systemu pozycjonowania satelitarnego obstugujacego
zrédto.

14. STRON (F6) by wej$¢ do KONFIGURAC Zrédto: XX, strona Lokaliz..
15. KONFIGURAC Zrédto: XX, strona Lokaliz.
Wyswietlane sg szczegdtowe informacje dotyczace lokalizacji zrodta.
16. STRON (F6) by wej$¢ do KONFIGURAC Zrédto: XX, strona Rézne.
17. KONFIGURAC Zrédto: XX, strona Rézne
<Generator:> Oprogramowanie lub urzadzenie generujace przesytanie
danych.
<Kompresja:> Nazwa algorytmu kompresji.
<Info:> R6zne informacje jezeli sg dostepne.
(& |POPRZ (F2) by wyswietli¢ informacje dotyczace poprzedniego zrédta z
listy.
NAST (F3) by wyswietli¢ informacje dotyczace nastepnego zrédia z listy.
18. KONT (F1) by wréci¢ do KONFIGURAC NTRIP Tabela-zrodet.
19. KONT (F1) by wréci¢ do KONFIGURAC Dodatkowe opcje ruchomego.

SHIFT POLAC (F3) oraz SHIFT ROZLA (F3) sg teraz dostepne we
wszystkich aplikacjach pomiarowych, zeby potaczy¢ sie i roztaczy¢ z
NTRIP Serwerem.

NTRIP przez Internet
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26 Struktura menu

Struktura menu

MENU GLOWNE

—— POMIAR
—— PROGRAMY....
—— ZARZADZ...
—— OBIEKTY-ROBOTY
—— DANE
—— LISTY KODOW
—— UKLADY WSPOLRZEDNYCH
—— PLIKI KONFIGURACYJNE
—— ANTENY
—— KONWERS...
—— EXPORT DANYCH Z OBIEKTU
|— EXPORT DANYCH ASCII
—— IMPORT DANYCH DO OBIEKTU
—— IMPORT ASCII/DXF
—— DXF IMPORT
—— KOPIOWANIE PUNKTOW MIEDZY OBIEKTAMI
—— KONFIG...

—— USTAWIENIA POMIARU...

—— SZABLONY NR PKT

—— USTAWIENIA EKRANU

—— USTAWIENIA KODOWANIE | ZNACZNIKI LINII
—— USTAWIENIA KONTROLI DOKEADNOSCI

—— REJESTRACJA SUROWYCH OBSERWACJI

—— USTAWIENIA POMIAR PUNKTU

—— REJESTRACJA SEISMIC RECORD

—— BUFOR OKREZNY, nie w RX1250 z SmartAntenna

—— USTAWIENIA INSTRUMENTU...

— ANTENA | WYSOKOSC ANTENY

— USTAWIENIA SATELITOW

—— STREFA CZASOWA

—— ID INSTRUMENTU

—— USTAW PARAMETRY SIECI, GRX1200 Pro/GRX1200 GG Pro

—— USTAWIENIA OGOLNE...

— TRYB WIZARDA
— KLAWISZE FUNKCYJNE & MENU UZYTKOWNIKA
— JEDNOSTKI & FORMATY

— JEZYK

— EKRAN, DZWIEKI, TEKST

Struktura menu
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l— URZAD

—— NARZEDZ...

—— TRANS

—— PRZEG

—— START | WYLACZANIE, GX1200/GRX1200
—— URUCHAMIANIE, w RX1250 ze SmartAntenna

ZENIA...

—— REAL-TIME

—— WEJSCIE ASCII

— WYJSCIE 1 NMEA

—— WYJSCIE 2 NMEA, nie w RX1250 ze SmartAntenna
—— EXPORT OBIEKTU

—— PUNKTY NIEDOSTEPNE

—— WYCHYLENIE, nie w RX1250 ze SmartAntenna
—— METEO, nie w RX1250 ze SmartAntenna

—— SMARTANTENNA, w RX1250 ze SmartAntenna
—— INTERNET, nie dla GRX1200 ProGRX1200 GG Pro
—— PPS OUTPUT, 6x1200 z opcja PPS/IGRX1200 Pro/GRX1200 GG Pro
—— EVENT INPUT, 6x1200 z opcja Event/GRX1200 Pro/GRX1200 GG Pro
—— ZEWN OSC, GX1200

—— ZDALNE ASCII

—— ZDALNE STEROWANIE

—— FORMAT NOSNIKA PAMIECI

FER PLIKOW...

—— LISTY KODOW
—— PLIKI KONFIGURACYJNE
—— UKLADY WSPOLRZEDNYCH
—— PLIKI POLOWE GEOIDY
—— PLIKI POLOWE CSCS
—— PLIKI FORMATOW
—— OBIEKTY

jezeli pamie¢ wewnetrzna jest w wyposazeniu
—— ZAWARTOSC SYSTEMU RAM
—— STACJE MODEM/GSM
—— IP HOSTS
—— REKORDY ANTEN
—— TRANSFORMACJA PZ-90

—— LADOWANIE SYSTEMU...

—— PROGRAMY UZYTKOWE
—— JEZYKI SYSTEMU
—— INSTRUMENT FIRMWARE

—— KALKULATOR

LADARKA

—— KLUCZE LICENCYJNE
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CMR/CMR+, format danych ............cccceereerveer 138~ Wartos¢ we wprowadzanym polu .................. 13
CTS e 161  Zmierzona trojka wspoirzednych .................. 57
Cyfrowy telefon komérkowy, ikona ..................... 17 EGNOS, format danych real-time ...................... 143
Czas kohcowy _____________________________________________________ 61 [ =1 T 1 y 129
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