


Cwiczenie nr 1

Konfiguracja zestawu pomiarowego GPS TOTAL STATION

Cel ¢wiczenia:
e zapoznac sie elementami wchodzgcymi w skfad
zestawow GPS TS,
e posigsc umiejetnos¢é wiasciwego konfigurowania
instrumentow w funkcji rodzaju pomiardw oraz
zastosowanej techniki,

e dokonac¢ oceny mozliwosci technicznych zestawu GPS
TS.



Zadania szczegotowe:

Postprocessing (base — statyw, rover — statyw) — sesja statyczna

Postprocessing (base — statyw, rover — tyczka) — sesja kinematyczna
RTK-wtasna stacja referencyjna - (base — statyw, rover — statyw) — sesja kinematyczna

RTK -wtasna stacja referencyjna - (base — statyw, rover — tyczka) — sesja kinematyczna
RTK - NAWGEO - ASG-EUPOS - (rover — tyczka), zewnetrzny modem radiowy.

RTK - NAWGEO- ASG-EUPOS - (rover — tyczka), wewnetrzny modem radiowy.
Postprocessing POZGEO — ASG-EUPOS - (base — statyw) — sesja statyczna 15 h.

LEICA

Viva

Postprocessing POZGEO — ASG-EUPOS - (rover- tyczka) — sesja kinematyczna 10 h
Postprocessing (base — statyw, rover — statyw) — sesja statyczna

Postprocessing (base — statyw, rover — tyczka) — sesja kinematyczna

RTK-wtasna stacja referencyjna - (base — statyw, rover — statyw) — sesja kinematyczna

Lé" I’fsa RTK -wtasna stacja referencyjna - (base — statyw, rover — tyczka) — sesja kinematyczna

1200 RTK-NAWGEO - ASG-EUPOS - (rover — tyczka), zewnetrzny modem radiowy.

RTK — NAWGEO- ASG-EUPOS - (rover — tyczka), wewnetrzny modem radiowy.
Postprocessing POZGEO — ASG-EUPOS - (base — statyw) — sesja statyczna 15 h.
Postprocessing POZGEO — ASG-EUPOS - (rover— tyczka) — sesja kinematyczna 10 h
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Tresé sprawozdania
Z Cwiczenia

» Opisz rodzaj realizowanych pomiarow.

* Dokonaj oceny doktadnosci wyznaczen wspotrzednych
w roznych wariantach pracy wybranego zestawu.

* Przedstaw w postaci graficznej wraz z opisem
konfiguracje zestawu pomiarowego.

* WyszczegOlnij w postaci graficznej oddzielnie elementy
wchodzgce w skifad proponowanego zestawu.

Forma opracowania: opracowanie zwarte



